MODEL.:

600"
NAVOD K OBSLUZE

SUITABLE MODEL : SINGLE PHASE 200V CLASS
THREE PHASE 200V/400V CLASS



Uvod

D¢kujeme Ze jste zakoupili LS600 IGBT vektorovy ménic.

Meénice LS 600 jsou urcené k fizeni otacek tifazovych
asynchronnich motort s kotvou nakratko.
Me¢éni¢ provadi fizeni otacek zménou frekvence napéjeciho

napéti motoru pomoci vykonovych usmériiovaci a IGBT
vykonovych tranzistort. Rozsah frekvence je 0 - 240 Hz.

Me¢énice jsou urceny k pouziti v siti TN-S, s rozdélenym
nulovym (N) a ochrannym (PE) vodi¢em.

Rizeni ménice se provadi bud’ z jeho ovladaciho panelu
anebo externimi dvoustavovymi a analogovymi signaly.

Za ucelem vyuziti vSech funkci ménice si prosim nejprve
pfectéte tento navod k obsluze.



(BEZPECNOST PROVOZU )

® Aby se ptedeslo trazu osob anebo poskozeni zafizeni, dodrzujte
prosim postupy popsané v tomto manualu.

® Piectéte si manual pred instalaci zafizeni a jeho spusténim.
Zavolejte nam pokud nastanou jakékoliv nejasnosti.

® Dejte tento manual pobliz zafizeni/stroje aby byl pohodIné dostupny.
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(BEZPECNOSTNI SYMBOLY)

UPOZORNENI{

VYSTRAHA, NEBEZPECI

ZAKAZ

(POPIS SYMBOLD )

Popisuje postup, ktery pokud neni proveden spravné, mize
vést k poskozeni dat, zafizeni, nebo systémt.

Popisuje potencialni nebezpeci, které by mohlo vést ke zranéni
nebo smrti; nebo postup, které pokud neni proveden spravng,
mize mit za nasledek zranéni nebo smrt.

Popisuje ¢innost, ktera, pokud se nedodrzi predepsany postup,
by mohla vést ke zranéni, smrti anebo k poskozeni zafizeni.

® Obsluhou se v této piiru¢ce mysli: pracovnici technické udrzby,
pracovnici ktefi instaluji zafizeni a zaSkolena obsluha.

® CE certifikaty ohledné EMC a EMI naleznete na stankach 60-64 tohoto
manualu. Dokumenty jsou zhotoveny ve dvou kopiich, jedna pro nasi
spole¢nost a druha pro SGS United Kingdom Ltd.

(_ UPOZORNENi )

1. Instalaci méni¢e musi provadét kvalifikovany pracovnik,
obeznameny s nastavenim parametrt a zpisobem zapojeni
menice, aby se piedeslo nebezpeci Girazu nebo nehody.

2. Upevnéte meéni¢ na rovny podklad pomoci Sroubti popsanych
na str. 8 ~ 10.

3. Zajistéte uzemnéni @ svorek ménice a motoru.
4. Instalujte odpovidajici jisti¢ na pfivod pfed ménic.

5. Napajeni ménice pfipojte na svorky L1/L a L2/N (ménice
s 1-fazovym napéjenim), pfipadné na R, S, T (ménice s
3-fazovym napéjenim). Ochranny vodi¢ PE pfipojte na
samostatnou svorku @ . Na svorky pro motor (U, V, W) se
v zadném piipade nesmi ptipojit sitové napajeni, jinak dojde
k vaznému poskozeni ménice.

6. Stejnosmérné napéti vnitinich obvodi meénice je vyssi nez
650VDC (napéjeni 400V) anebo 325VDC (napéjeni 230V).
Nedotykejte se vnitinich obvodii ménice aby se predeslo
nebezpeci trazu eletrickym proudem.

7. Pted provadénim udrzby nebo testd méni¢ vypnéte, pockejte
az zhasne indikator napajeni a ujistéte se multimetrem na
svorkach P a N ze v ménici uz neni zadné DC napéti.

Me¢ni¢ obsahuje kondenzatory s velkou kapacitou.

8. Nedotykejte se svorek zapnutého ménice. Vysoké DC napéti
je v ménici pritomné i kdyz motor nebézi.

9. Pred nastavenim vyssi frekvence nez 60 Hz se ujistéte Ze to je
bezpecné pro vas motor.

10. Vypnéte napajeni ménice pokud nebude delsi dobu v provozu.
11.Spoustéjte motor pomoci fidicich signald méniée a nikoliv

vypinanim a zapinani napajeni ménice.
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@ KONTROLA PO ROZBALENI, STITKOVE UDAJE MENICE INSTALACE 6

Zkontrolujte si prosim, Stitkové vidaje ménice po rozbaleni. Pokud by doslo .

k pFipojent na nespravné napéti, miize to mit za ndsledek poskozeni ménice - s PN _fA - 7= .
whebo zranéni osob. 1-2. Stitek ménice s 1-fazovym napajenim
UPOZORN Ni

Model o MODE : LS600-2003 SN - 1

7 Vstup/ napdjeni — 5 | INPUT : AC 1PH 200-240V 50/60Hz
( 1. Kontrola po rozbaleni LS600 ) Vystup/motor 5 | OUTPUT: AC 0-240V 4.2KVA 11A

Vyrobni ¢islo — 5 SER NO : LCA 000001

Zkontrolujte si prosim hned po rozbaleni va§ LS600 méni¢:

® (Odpovidaji jeho stitkové Gidaje vasi objednavce?

@® Nedoslo pii dopravé k poskozeni? Vyznam udaji: _L S600-20 O_SN_1
L . i » . 1-fazové napajeni
Pokud mate jakékoliv dotazy, kontaktujte prosim nasi spole¢nost Model
nebo svého dodavatele. Stitek se nachéazi na pravé strané ménice, zde
najdete vstupni a vystupni napéti, vykon, vystupni proud, typ ménice a vyrobni ¢islo. Druh 0-5S=0.5hp = 0.4kW
ruh napajeni 2 =230V (200-240V) 001S=1hp = 075kW
1-1 Stitek ménice s 3-fazovym napajenim oo gzgﬁg B
Model X MODE : LS600-4005 A Neinstalujte menic do nasledujicich prostredi. Mohlo by to vést k poskozeni
Vstup/ napdjeni — | INPUT : AC 3PH 380-460V 50/60Hz =
Vystup/ motor __s| OUTPUT : AC 0-460V 7.0KVA 9A
Vyrobni éislo —5 | SER NO : LCA 000001
Vyznam tdajt: LS600-4005 C 2. Instalace )
Vystupni vykon
Model Lk e v e
o 001=1hp = 0.75kW 2-1 Prostory nevhodné k instalaci ménice
_ 002=2hp = 1.5kW
Druh napdjeni 4 =400V (380-460V) 003=3hp = 22kW Vyhnéte se prosim pfi instalaci nasledujicim mistim:
005=5hp = 4.0kW B L
007=7.5hp= 5.5 kW Nt @ PHimo osvétlenym sluncem

® S korozivnimi vypary anebo kapalinami

® Prasnym, s kovovymi pilinami

® S okolni teplotou mensi nez -10°C anebo vyssi nez +40°C
® S elektrickym rusenim

010=10hp = 7.5kW
015=15hp = 11 kW
020=20hp = 15kW
025=25hp = 18.5kW
030=30hp = 22 kW
040=40hp = 30 kW
050=50hp = 40 kW
060=60hp = 45 kW

® S vibracemi
® S vétrem/destém, kapajici vodou a vlhkosti
® S nadmoiskou vyskou vétsi nez 1000 m




9 INSTALACE INSTALACE 6

2-2 U m iSté n i m é n i ée ao kOI n i vo I ny p rOSto r A Nedodrzeni téchto pozadavkii miize mit za nasledek prehiati ménice

a poskozeni zarizeni.
1. Ménic¢ je uréeny k zavéseni na svisly panel anebo sténu,

pouzijte prosim Srouby M4.

WARNING

7. Misto instalace by mélo byt dobte vétrané a vzdalené
od hoflavych materiald.

8. Predpoklada se umisténi v rozvadéci s chlazenim ventilatorem
a okolni teplota do +40°C.

9. Pokud je k méni¢i instalovan ptidavny brzdici rezistor, je tfeba

2. Pfi umist'ovani ménice se prosim fid’te nasledujicim nakresem kvuli
zajisténi dostate¢ného chlazeni jelikoz méni¢ za chodu produkuje teplo.

3. Demontujte postranni kryty ménice pro okolni teplotu vyssi nez +40°C zohlednit Ze rezistor narazové vyviji dalii teplo.
kvili zajisténi dostate¢ného chlazeni.
4. Nasledujici tabulka a nakres pfedpoklada umisténi menice v rozvadeci 2-3 Montaz/ demontaz krytu ménicu 0.4 - 4 kW

s chlazenim ventilatorem a okolni teplotou do +40°C. ) . .
1. Nasledujici postup plati pro ménice 0.4 - 4 kW (1/2 - 5 hp), jednofazové

i tiifazové.

(92

. Pokud je pouzit pfidavny brzdny
rezistor, je tfeba zohlednit teplo @ Al

L ey . Stisknéte kryt v mistech @ dovnitt a vyklopte jej nahoru podle Sipky @ .
které rezistor vyviji narazové

L
LS80
b&hem brzdéni. Zajistéte prosim bl Pro montaZ pouZijte opacny postup.
dostateény prostor kolem rezistoru. <::> = <::>
B1 | B2 2. Zapojeni svorkovnic ménice
! je popsané v kapitole 3-1
{
3. Rozméry méni¢li v mm
Minimalni vzdalenosti mezi méni¢em a sténou
(viz obrazek nahofte) — T T
L3600 —
A1 A2 B1 B2 - T ] —
e g, —
LS600 - 20-5, 2001, 2002, 2003 Min. Min. Min. Min. e = = —
Ls600 - 4001, 4002, 4003, 4005 10em | 10cm [ S5cm | Scm ~ CAUTION
Min. Min. Min. Min. o - o K upevnéni ménice
Ls600 - 4007,4010, 4015, o0cm | 200m | 10em | 10¢em |~—z: — — - e
Min. Min. Min Min
Ls600 - 4020, 4030 30cm | 30cm [ 15cm | 15¢cm Rozméry | » | a0 | E | Eo | D | Do | Hmotnost | Upevitovaci
Model kg] Sty
Min. Min. Min. Min. LS600-20-5 LS600-2001
Ls600 - 4040, 4050 40cm | 40cm | 20cm | 20cm 156002002 L§600-4001 | b 1oe e e b tical o 4
LS600-4002 LS600-20-5S '
Min. Min. Min. Min. LS600-2001S, LS600-2002S,
LS600-4060, 4075 50cm | 50cm | 30cm | 30cm i -
LS600-2003 LS600-2005 | 46| 128|200 | 188 | 160{ 153| 2.6 M4
LS600-4003 LS600-4005




INSTALACE

2-4 Montaz/ demontaz krytu ménicui 5.5 - 40 kW
1. Nasledujici popis plati pro méni¢e LS600-4007 ~ LS600-4050
Uchopte kryt zespodu za dva dolni rohy a zatdhnete nahoru ve sméru

Sipek. Cely predni kryt se tim oddéli. Pozor na ovladaci panel.
Opacnym postupem kryt nasadite zpét.

/\ Zvednéte kryt smérem nahoru

2. Zapojeni svorek najdete v kapitole 3-2 a 3-3.

3. Rozméry v mm

® o—— 7 A /o ]
5 ,4(011)70‘1&?55%""7?“ |]|]|]|]|]|]|]|]|]
L8600 A
CAUTION
- Pouzijte Srouby M6
k upevnéni ménice.
o\ |
¢ —Do—Pp
< D —P

Rozmér Hmotnost | Srouby
Model A |Ao | E [Eo| D [ Do (Kg)
LS600-4007
LS600-4010 245(194 1370|352 (172 175| 11.0 | M6
LS600-4015
LS600-4020
LS600-4025 273215(523|500| 188 175( 17.0 | M6
L.S600-4030
LS600-4040
LS600-4050 290239 | 560 535| 215|203 | 21.0 | M6

INsTALACE ©)
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2-5 Montaz/ demontaz krytu ménici nad 40 kW

1. Nasledujici popis plati pro méni¢e LS600-4060 ~ LS600-4075
Pro demontaz povolte otocte Srouby M4 ve viku, proti sméru hodinovych rucicek.
Pak zvednéte kryt za dolni rohy ve sméru Sipky. Pozor na ovladaci panel.
Pro montaz pouzijte opacny postup.

KFizové Srouby,

M4\

f\/\ Zvednéte kryt po
y uvolnéni 4 Sroubl

2. Zapojeni svorkovnic najdete v kapitole 3-2, 3-3.

3. Rozméry v mm

T o e o) /o]
m ACMGTGRIP(E_S}’I{VMR [”][”][l[”]["]

L8600

o\ |
l—no—p
D —P

Rozmér Hmotnost | Sroub
A |Ao| E [Eo | D |Do y
Model (Kg)

1S600-4060  LS600-4075 | 354|236 |670|645|285|273| 42 M6
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@ ZAPOJENI

V Zadném pripadé se nesmi napajeci napéti (L1, L2, L3) omylem pripojit na
svorky pro motor (U, W,W). Takova chyba miiZe mit za nasledek explozi ménice,
INHIBIT pozar a pripadné zranéni nebo usmrceni osob.

( 3. Zapojeni )

3-1 Ménice s 1-fazovym napajenim 0.4 - 2.2 kW
(LS600-20-5S, LS600-20018, LS600-2002S, LS600-2003S)
FA

230VAC
N

Pfivod 1-fazovy

Vystup 3x 230V
200 az 240V AC

2. Svorky P, N nezapojujte, je na nich vyvedeno interni DC napéti.
3. Uzemnéte méni¢ kvuli ochrané proti pepéti a irazem el.proudem.
4. Toto provedeni se vyrabi pouze pro vykony 0.4 - 2.2 kW.

5. Vystup je 3x 230V, tzn.vétSina motoru se zapoji do trojuhelniku.

f 1. Fazovy pfivodni vodi¢ pfipojte na svorku L1/L, nulovy vodi¢ na L2/N.

CAUTION

3-1-1 Zapojeni svorek ménice s 1-fazovym napajenim

|L1|L2|E|P|N|U|V|W| Svorka Popis

L1, L2 | 230V 1-fazovy privod

E Uzemnéni (PE)
FA Interni napéti 310VDC,
e PN pro pfipadné pfipojeni

brzdici jednotky

Pfivod 1x 230V 3 U.V.W. WSIUF{ 3x ?30V

(200 a 240V) Vystup 3x 230V na 3-fazovy motor

3-2 Ménice s 3-fazovym napajenim 0.75 - 11 kW
LS600-4001, LS600-4002, LS600-4003, LS600-4005,
LS600-4007, LS600-4010, LS600-4015)

FA

3x 400V AC

ggg:iigov = T Yystup ooV
P P
L o

ZAPOJENI @
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1. Meénice do 11 kW véetné maji vestavénou brzdici jednotku. Pro ménice nad 11 kW
se pouzije externi jednotka. Volba hodnot rezistorii a jednotky viz str P.56 této prirucky.

2. Uzemnéte ménic kviili ochrané proti prepéti a pred virazem elektrickym proudem.
CAUTION

3-2-1 Zapojeni svorek 3-f ménic¢a 0.75-11 kW

|r [s|[1]p[|er[u|v]w] Svorka | Popis
R.S.T | Privod 3-fazovy
= Pro brzd
i H ro brzdici rezistor
FA S P Pr (podle potfeby, viz str P56)
U.V.W. | Vystup na 3-fazovy motor

Pfivod 3x 400V ’
(380 az 460V) Vystup 3x 400V

3-3 Ménice s 3-fazovym napajenim 15 - 45 kW

(LS600-4020, LS600-4025, LS600-4030, LS600-4040, LS600-4050,
LS600-4060)

FA

3x 400V AC

PFivod 3-f

Vystup 3x 400V
380 -460V

1. Ménice s vykonem vétsim nez 15 kW nemaji interni brzdici jednotku.
Na str. P 56 této prirucky najdete podrobnosti pro volbu brzdici jednotky.
2. Uzemnéte méni¢ kvuli ochrané proti piepéti a pied urazem el.proudem.

CAUTION
3-3-1 Zapojeni svorek 3-f ménica 15 - 45 kW
Svorka Popis
R.S. T |Privod 3-fazovy
PN Interni DC napéti, pro pfipadné
R S T U VvV W pfipojeni externi brzdici jednotky
P N
® @ U.V.W. | Vystup na 3-fazovy motor
E E

-13-



@ ZAPOJENI ZAPOJENI @

3-4 Na co dat pozor pfi zapojovani silovych obvodu 3-5 Prifezy vodiéu a jisténi

1. Piivod a vedeni k motoru @ Pied zapojovanim ménice se ujistéte Ze jeho napajeci napéti odpovida napéti vasi site.
if Zvolte odpovidajici prufezy vodict podle nasledujici tabulky, dotdhnéte svorky..

® Na poradi vstupnich fazi nezalezi. Zménu sméru otaeni motoru provedete piehozenim
kterychkoliv dvou fazi na vystupu ménice (U, V, W). Ujistéte se Ze je méni¢ vypnuty
j ajeho interni kondenatory vybité (LED nesviti) pfed provedenim této zmény.

Mélo by to za nasledek zniceni ménice. CAUTION
2. Na vystup ménice nepfipojujte zddné ptidavné civky ani kondenzatory..
3. Silové vodice se nesmi vést v tésné blizkosti ovladacich a signalovych
vodicu aby se ptedeslo nezadouci interferenci.

f 1. V zadném piipadé se nesmi piipojit napajeci napéti na svorky pro motor.

CAUTION

@ Motor musi byt pfipojen trvale k ménici. Na vystup nedavejte stykac ani ochranu.
Pokud byste chtéli styka¢ pouzit, napf. pro prepinani nékolika motord na jeden ménic,
2. Uzemnéni DANGER je tfeba zajistit aby v okamziku piepnuti byl motor zastaveny.
1. PouZijte prosim uzemnéni s odporem mensim nez 10 ohm. ® Na piivod ménice instalujte jisti¢/pojistky abyste predesli pozaru v pfipadé poruchy.
2. Vyhnéte se spolecnému uzemnéni meénice a svatecich a jinych stroji
s velkym piikonem.
3. Pti pouziti vice ménicl propojte jejich uzemiovaci body podle ® Pouzijte jisti¢ tiidy C pro jisténi piivodu k ménici
nasledujiciho obrazku:

® Uzemnéte méni¢ abyste pfedesli Grazu elektrickym proudem a nebezpedi pozaru.

Ménice s 1-f napajenim 230V (1)

Paramet Model | 205 | 2001 | 2002 | 2003
Vykon v KW/ hp 0.4/0.5 0.75/1 1.5/2 2.2/3
Jisteni privodu 10 16 20 25
oo o ovie o/ Spans T 2
T § M4
3. Jisténi pFivodu gzl::i j:;::
fidicich obvoda (M) 0.128~0.5

Na ptivod ménice (R S T) instalujte jisti¢ dle tabulky na nasledujici strané.

Pti pouziti proudového chranice zvolte bud’ specialni typ ureny pro ménice
anebo typ s vypinacim proudem vét§im nez 200 mA a casem vétsim nez 0. 1s.

Je to kvili proudim ve vstupnimu filtru ménice.. Méni€e s 3-f napajenim 400V (2)

paramer %! | 4001|4002 | 4003 | 4005 | 4007 | 4010 | 4015 | 4020 4025 | 4030 | 4040 | 4050 | 4060
4. Ochrana proti indukénim $pickam Vikon v kW hp 075/, | 181, | 22y | 875 (5.5, 5| 7.5/;0| 11/45 |15/ 50 18515 22/ | 30/, | 87/cy | 45/,
Civky styka&l a solenoidil v blizkosti ménie prosim opatiete odrusovacimi Jiteni ptivodu 6 | 101620 25 32 | 50 63 100 125
&leny podle nasledujici tabulky: ez vodEl | ) 25 4 6 10 | 16 | 25
Srouby svorek M4 M5 M6 | w8 |wmio
Napéti Zafizeni OdruSovaci ¢len Pritfez vodied ) 0.128~05
sy }(ﬁgkﬁgz‘ﬁgfg”w AC250V 0.5uF + 220 Ohm
Ovladacf relé AC250V 0.1uF + 100 Ohm
400V -Totéz- AC500V 0.5uF + 220 Ohm
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@ ZAPOJENI ZAPOJENI @

3-6 Na co dat pozor pfi zapojovani ovladacich obvodu Pozndmka 5. Max.napdjeci napéti na obr. B je 250V AC/150 mA

pricemz na polariteé nezalezi.
Poznamka 6. Na obrazku B je k civce AC relé paralelné pripojeny
odrusovaci kondenzator 0. 1uF/250VAC.

1. Ovladaci vodice se musi vést oddélené od silovych obvodu aby se piedeslo
vzniku fale$nych signalu.

2. Analogovy signal pro fizeni frekvence ved’te stinénym kroucenym kabelem.

3. Délka ovladacich kabelti nesmi byt delsi nez 10 metra.

3-7 Zapojeni hlavnich a ovladacich obvodu

Interni chybové relé nenahrazuje funkci bezpecnostniho relé. PouZijte externi
bezpecnostni relé pokud potrebujete zapamatovat stav nouzového vypnuti.

3-7-1 Ménice s 1-fazovym napajenim, vykon 0.4 - 2.2kW

CAUTION
P . . , o o Jisténi
4. Zapojeni externich relé k vystuptim s otevienym kolektorem (DRA, DRC) I
o L1
A: pro stejnosmérné napajeni g;g\ffg' Ménic
L2
svorky méni¢e pRA (viz pozndmky 1~4) £
externi relé + DC zdroj 1f/200V~240V
max.24V/150mA
DC Brzdici jednotka (voliteIné pfislusenstvi)
Gate
PO Pliser |P
Stop —oO FREE-RUN 20158 _—
. . rzdicl
externi relé Reset —o RESET [NO — N T I:I odpor
Krokovani Lo J0G L
3.rychlost Iy 3X TXD ®
y ) o 2.rychlost ox RXD @ RS232 (nezapojeno)
B: pro stidavé napajeni GND@®
0.1uF/ 250VAC Reverz —o REV
svorky méniée pRA Start | o FWD RC
(viz poznamky 5~6) RB T Alarmove relé
externirelé Spoteend com I . 7<\ Analogovy vystup
AC 230V O
AC zdroj A 1mA/ DC 10V
Gate @‘ max. 250V/150mA + -
MAT
Potenciometr V1(DC+5V)
10KQ GND
va Pro externi ukazatel frekvence/ rychlosti
0~20mA va DRA ]
nebo O
, . , . . 4~20mA 1A DC
Pozn 1 K civce relé podle obrazku A zapojte ochrannou diodu. 0}
Pozn 2 Maximalni proud civkou relé muize byt 150 mA. DRC

Pozn 3 Napdject napeéti relé podle obrazku A miize byt max. 24V DC
a podle obrazku B max. 250V AC

Pozn 4 Na obrazku A se civka relé se pripojuje mezi svorku DRC, DRA
a kladny pdl zdroje. Zaporny pdl zdroje se pripoji na svorku DC.
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@ ZAPOJENI

3-7-2 Zapojeni ménice s 3-fazovym napajenim, vykon 0.75 - 11kW

R
Napéjeni
3x 400V AC s
T 380V~460V
PE
Stop —o FREE-RUN
Reset —o RESET
Krokovani o JOG
3.rychlost o ax
2.rychlost Lo oX
Reverz —O REV
Start —o FWD
Spole¢na coM
Potenciometr V1(DC+5V)
10K V2 Signal input
0~20mA V3 GND
nebo
4~20mA 1A

Modely: LS600-4001, LS600-4002, LS600-4003, LS600-4005,

LS600-4007, LS600-4010

U ¥
vV
/RO

) B dic rezistor

I:l volba hodnoty viz str.P 56

Alarmové relé

yst
vystup Analogovy vystup
K| imaroc 10

ZAPOJENI @

3-7-3 Zapojeni ménice s 3-fazovym napajenim, vykon 11 - 45 kW

Typ LS600-4015 az LS600-4060

Jisténi
—5 5—OR
Napajeni
3x 400V AC W) S Ménic
— @7
® E
Stop —o FREE-RUN
Reset —o RESET
Krokovani —oO0 JOG
3.rychlost —o 3X
2.rychlost —o 2X
Reverz —o REV
Start —o0 FWD
Spole¢na COoM
Potenciometr V1(DC+5V)
1oKe V2 Signal input
0~20mA V3 GND
nebo 4[:
4~20mA 1A

ue
{TAC
we

Brzdici jednotka

.................... LSBR ..y

NG

XD ®
RXD ®

GND®

Popis naleznete na str. P56

] RS232 (nezapojeno)

Alarmové relé
) | vystup Analogovy vystup
O marne tov
S B

Pro externi ukazatel frekvence/ rychlosti
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0 POPIS OVLADACICH SVOREK A DIP SPINACU J1 POPIS OVLADACICH SVOREK A DIP SPiNACU J1 0

(4 Popis ovladacich svorek a DIP spinacu JD 4-3 Zplisob pripojeni vodiét do ovladacich svorek
4-1 Umisténi ovladacich svorek a DIP spinacu J1 1. S dutinkami
A
A/ Dutinka
l:l L: 10 mm délka

D: 1.3 mmvnéjsi primér
C: 1.0 mm vnitfni pramér
Hlavni deska o . 2
B/ Pouzijte vodi¢e 0.2 - 0.5mm

J1 (DIP spinace)

Ovladaci svorkovnice

r V4 r P
4-2 Zapojeni ovladacich svorek a d
Ovlddaci obvody by mély byt zapojeny samostatnym kabelem,
NIT| vedenym oddélené od silovych vodicii.
5 Nevhodné provedeni by mohlo vést k poskozeni zarizeni a irazu..
S DANGER C
oL P
5d _,_J—_L J1 ( DIP spinaé)
<o ) Délka oviddaciho kabelu by ™ mlm
hd sla prekrocit 10 metril.
To——T DANGER u u
S| —| o >[=|o —lalalala
<|lolo|Z|C|2|5|L |8 x|x|T5|2]|s |y <|2|2|2|R|8
Sl = S =l L S S R R E E R E R R E
L[ 1T
|
[0}
S
: NN
PTTTTTIY o
‘E( 5
s 3 AC — TmA/ 10V
o= o G 5
332 2 MAX2s0v 3 s .
Ex 2 150mA 2 7 2 > g
IR T oC g 2 2 3 g g8 Lo 5 2
2 MAX: B 5 £ Y73 6 of 2 oo
o) el Q 9 S © © o = 55 & L 5 o g
% 150mA 8 2 8222 38 & £ 1% g 9@
Ny » Hh < B d T D D= o5 < &
©
=
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@ POPIS OVLADACICH SVOREK A DIP SPINACU J1 POPIS OVLADACICH SVOREK A DIP SPINACE J1 @)
® Na ovladaci svorky se nesmi dostat cizi napéti.
. , , Mohlo by to vést k poSkozeni ménice.
4-4 Popis ovladacich svorek A
CAUTION INHIBIT
4-5 Vysveétlivk
Symbol Funkce Popis y y
Napajeni potenciometru Napajeni +5V DC pro externi potenciometr nastaveni frekvence Y .
Vi pro nastaveni frekvence (krajni vodice potenciometru zapojit mezi svorky V1 a V3) V1, V2,V3 Pflpo_]emrl 0 kOhm potenciometru. ;
Signal (stred) z extemnino — ” ‘ . Prehozenim svorek V1-V3 se obrati smér nastaveni frekvence.
V2 potenciometru Signal DC 0~5V z externiho potenciometru (stfedni vodic) V3 a GND jsou spojené, je to zem od V1 (+5V)
v3 | Spoleéna svorka pro Spolecna svorka Fizeni frekvence - potenciometrem anebo TXD, RXD, GND Rezerva pro RS232 linku (nezapojeno)
g fizeni frekvence proudovym signalem do svorky IA (0~20 mA nebo 4~20mA)
< | o ] FWD-COM Start motoru normalnim smérem (po sméru hodinovych ruéicek)
z Rs252 Nezapojeno (Piehod'te kterékoliv 2 fize na svorkach pro motor - U, V, W
RXD | Rs232 Nezapojeno Reserved pro zménu sméru). Na svorky nepfipojujte zadné cizi napéti.
REV-COM Start motoru reversnim smérem (proti sméru hodin ruc¢i¢ek)
GND | Rs232 Nezapojeno (Ptehod’te kterékoliv 2 faze na svorkach pro motor - U, V, W
ro zménu sméru). Na svorky nepfipojujte zadné cizi napéti.
FWD | Start Spojit FWD - COM pro start ménice, normalni smér otaceni P ) ¥ AepHpojy P
FREE RUN-COM Spojenim t&chto svorek se méni¢ olkamzité zastavi, motor volné
REV | Reverz Spojit REV - COM pro start opaénym smérem dobéhne setrvacnosti. Po rozpojeni svorek se motor opé&t rozbéhne.
FREE (Doba rozbéhu zalezi na nastaveni parametru c05)
Stop Spojit FREE RUN - COM pro zastaveni ménice Na svorky nepfipojujte zadné cizi napéti.
RUN motor se zastavi volnym dobéhem (bez brzdéni)
JOG 4, rychlost Spojit JOG - COM pro chod 4.rychlosti (pfedvolba) JOG-COM Krokovani. Na SVOI’ky nepfipojujte sadné cizi napéti.
COM | spole¢na svorka Spole&na svorka pro fidici vstupy (+12V) .
2X, 3X-COM Predvolba dalsich 2 rychlosti, viz parametry c07 a c10.
2X 2.rychlost Spojit 2X - COM pro chod 2.rychlosti (pfedvolba) Na svorky neptipojujte zadné cizi napéti.
3X | 3rychiost Spaijit 3X - COM pro chod 3.rychiosti (pfedvolba) RESET-COM Reset chybového stavu. Na svorky nepfipojujte Zadné cizi napéti.
RESET | Reset Spoijit RESET - COM pro nulovani chybového stavu IA-V3 (GND) Vstup pro Fizeni frekvence proudovym signdlem 0/4~20 mA.
Proudowd vat o - Nastavte parametry cO1=1 nebo =3 pro 0~20 mA signal
IA roucovy vstup Vstup 0~20mA nebo 4~20mA Fizeni frekvence (proti svorce V3) a c01=4 nebo =5 pro 4~20mA signél.
MAT | Analogovy vwystup Spina¢ DIP1 (J1) musi byt na ON a ostatni DIP na OFF (viz dale).
Analogovy vystup 0~10V (1mA) pro externi ukazatel frekvence L,
< | GND | Spole¢na pro MAT gony vyt (mA)p MAT-GND Analogovy vystup 0~10V DC/ ImA pro pfipojeni ukazatele
< _ rychlosti/ méfidla frekvence.
=i Alarmoveé relé
Z RA Alarmové relé signalizuje vypadek ménice
o— RA Kontakty relé: 250V/3A MAT-GND . . k piivojent métidla frelv
RB s—5_ RB Normalné: RA-RC rozepnuté (NO), RB-RC sepnuté (NC) HCIID) sy e ety praitees e il e emse.
o— Chyba: Nesmi se spojit s Zadnym vstupnim signalem.
yba: RA-RC sepne, RB-RC rozepne Mohlo b st k posk e e G
RC ohlo by to vést k poskozeni zarizeni.
RC WARNING
DRA DRA Signalizace chodu ménice. RA, RB, RC Vystup alarmového relé. Svorky RC-RA jsou normalné
Sepne pfi vystupni frekvenci nad 1Hz rozepnuté (NO) a svorky RC-RB normalné spojené (NC).
DC DC RC je spoleény kontakt. Max.napéti AC 250V, proud 3A
Max.zatéz mezi DRA-DRC je AC 250V/ 150mA
Max.zatéz mezi DRA-DC a DRC-DC je DC 24V/ 150mA. R L, . L. B .
DRC DRC : DRA, DC, DRC Tranzistorovy vystup pro signalizaci chodu. Je sepnuty kdyz
je vystupni frekvence nad 1Hz a rozpojeny v opacném piipadé.
-22- -23-




@ POPIS OVLADACICH SVOREK A DIP SPINACE J1 POPIS OVLADACICH SVOREK A DIP SPINACE J1 (@)

(1)Funkce svorek DRA, DRB, DC 4-7 Moznosti fizeni frekvence
_ _ A - interni potenciometr
Svorky Nad 1Hz Pod 1Hz | ZatiZeni max. Polarita
DRA-DR ' AC 250V/ 150mA -Nezalezi- . o . .
c Sepnuto Rozpojeno f150m eraren 1. Potenciometr se napéji z interniho zdroje DC 0~5V.
DRA-DC |  Sepnuto Rozpojeno | DC24v/1s0mA | DEA* 2. Nastavte DIP spinade podle tabulky na str. P 24
DRC-DC Sepnuto Rozpojeno | DG 24v/ 150mA B(F:?C + 3. Nastavte parametr c01=0, 1, 2, 3, 4 nebo 5 (viz str. P 59).
Pozn. c01=4: pro start/stop z klavesnice
) ) c01=5: pro start/stop ze svorkovnice
(2)Vnitini zapojeni DRA
""""""" ° 10KQ O
TOtO_/e interni potenctometr
G, aC
DC U Sz o S 30 282488
C SevERESEE8uniEzoor 228252
J1
______________ o m| |m|[m]|oON
DD DD DD D DD DD DD D DD DD D|D|D|D|D OFF
DRC Popis ptipojeni ext.relé viz str. P16 12345

L. B - externi potenciometr
4-6 DIP spinace J1

- Popis - 1. Potenciometr se napdji z interniho zdroje DC 0~5V.
J1 1gna T. , v
— —— — . 2. Nastavte DIP spinace podle tabulky na str. P24
Rizeni internim Vychozi nastaveni od vyrobce. Frekvence se nastavuje
potenciometrem potenciometrem na klavesnici, napajeny je z inteniho napéti.| A 3. Nastavte parametr cO1 = 1 nebo 3
Rizeni externim Externi potenciometr pfipojit do svorek V1, V2, V3 Pozn. c01=1: pro start/stop z klavesnlce.
potenciometrem anastavit parametr c01=1 anebo c01=3. B c01=3: pro stan/stop ze svorkovnice
DC 0~5V Rizeni externim napétim 0-5V DC z PLC. ; g g
OROO0ON:: Externim nap&tim Svorka V2+ , svorka V3 -, nastavit parametr cO1=1 nebo 3 C J1
m) |m| [ON
D DD OFF
ON DC 0~10V Rizeni externim napétim 0-10V DC z PLC 1 2 345
EEEEE OFF Externim napétim Svorka V2 +, svorka V3- , nastavit parametr cO1=1 nebo 3. D
3w2
1
EEEEE 82': Prouggvzy’gnn;gnélem 0~20 mA proudovy signdl. Nastavte cO1=1 nebo 3. E
10KQ
EEEEE gyF Prouggv%/?nns]gnélem 4~20 mA proudovy signal. Nastavte c01=4 nebo 5. F
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6 POPIS OVLADACICH SVOREK A DIP SPINACE J1

C - napétovy signal 0 - 5V

1.PFipojte externiho Fidici napéti DC 0~5V podle obrazku
2.Nastavte DIP spinace podle obrazku popf. tabulky na str. P24
3.Nastavte parametr c01=1 nebo 3 (viz str. P59)

— N o
> > >
1
u ON
@ u| |m[m[m| OFF
345

®
+ 12

Rizeni DC 0~5V

+—>— @

D - napét’ovy signal 0 - 10V

1. Pipojte externi ridici napéti DC 0~10V podle obrazku.
2. Nastavte DIP spinace podle obrazku popf.tabulky na str. P24
3. Nastavte parametr cO1=1 nebo 3 (viz str. P59)

V3

IS
>

V1

bl
ulm ON
® u m|m| OFF

@
++ 12 345
+

Rizeni DC 0~10V
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E - proudovy signal 0 - 20 mA

1. Pfipojte Fidici signal 0~20mA podle obrazku
2. Nastavte DIP spinace podle obrazku popf.tabulky na str. P24
3. Nastavte parametr cO1=1 nebo 3 (viz str. P59)

552 =
J1
ole [] ON
IEIEIEIEI OFF

I—> @

@
+ 12345
+

Rizeni 0~20mA
G - proudovy signal 4 - 20mA
1. Pripojte fidici signal 4~20mA podle obrazku

2. Nastavte DIP spinace podle obrazku popf.tabulky na str. P24
3. Nastavte parametr c01=4 nebo 5.

582
J1
] ON
09|00 IEIEIEIEI OFF

S)
++ 12345

+ Rizeni 4~20mA

4-8 Interni zapojeni DIP spinact a analogovych vstup

Vee DC+5V
Vce +5V
VR1 401

Do interniho A/D prevodniku

VRI1: interni potenciometr 10 kOhm na ovladacim panelu
VR2: externi potenciometr zapojeny do svorek V1, V2, V3

IA je vstup pro proudovy signal 0~20mA/ 4~20mA
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18/

C 5 Provoz > TYTO INSTRUKCE SI PROSIM PRECTETE

PRED PRIPOJENIM NAPAJENI NA MENIC

CAUTION

5-1 Kontrola pred spusténim

Po zapojeni vodi¢u prosim zkontrolujte nasledujici body:

1. Jsou vodice zapojené spravné? Ujistéte se Ze napajeni ménice vede na
svorky L1, L2 pro 1-fazové ana R. S. T pro 3-fazové provedeni.

. Zkontrolujte zda v motoru nejsou napadané odstiizky vodici.

. Neni nékde zkrat?

. Jsou svorky radn¢ utazené?

. Jsou fidici obvody ménice vedené oddélené od obvodi motoru?

. Vedeni mezi méni¢em a motorem by mélo byt kratsi nez 12 metrti.

AN AW

5-2 Ovladaci panel

Ovlddaci panel nesmi byt vystaven
IGBT VECTOR INVERTER piisobeni vody. Vniknuti vody by
mohlo mit za ndsledek poskozeni
ménice, stroje a zranéni obsluhy.
WARNING
A Tlacitka mackejte s citem.
CAUTION
Klavesa Vysvétleni funkce
FWD/REV Zména sméru otaceni motoru - vpred/ revers
AV Zména hodnoty nebo parametru A pfidat Wubrat
PRGM Vstup do nastavovani parametrd (programovani)
READ Potvrzeni hodnoty
RUN Start ménice
STOP/RESET Stop ménice/ Reset poruchy

Nastavena hodnota se ulozi automaticky po 5s i bez stisku klavesy READ.

-28-

5-3 Vychozi nastaveni od vyrobce

LS600 ménic byl pied odeslanim testovan. Frekvence se nastavuje
potenciometrem na panelu a povely se zadavaji z klavesnice.
Toto nastaveni mtize kvalifikovany pracovnik libovolné zménit.

Provadet zmény parametrii by méla pouze kvalifikovana osoba
aby se predeslo moznosti poskozeni stroje a zranéni obsluhy.

DANGER

5-4.Prvni spusténi

1. Nastavte potenciometr na panelu doleva a zapnéte napajeni ménice.

Na display se zobrazi 0.0.
A Zjistéte si jaky ma byt spravny smér otaceni motoru.
WARNING

2. Po stisknuti klévesy se rozblika kontrolka RUN. Potenciometrem
na panelu oto¢te doprava az display zobrazi vic nez 1Hz, kontrolka RUN

se rozsviti trvale, kontrolka STOP zhasne a motor se rozbéhne.

3. Zkontrolujte si smér ota€eni motoru. Smér 1ze zmenit stiskem klavesy (rev
anebo prehozenim libovolnych dvou vodi¢t k motoru na svorkach U. V. W.
. . :r ~ 3% 4 I3 I3 FWD
Kontrolky FWD a REV indikuji smér otaceni zvoleny klavesou

Meénic si ve vychozim nastaveni nepamatuje smer zvoleny klavesou.
Po restartu napajent se opét rozbéhne smérem FWD.
CAUTION Pokud to nevyhovuje, nastavte odpovidajicim zpiisobem parametr c¢21 (viz str. P59)

4. Stisknéte klavesu , motor se zastavi.
Kontrolka RUN zhasne a kontrolka STOP se rozsviti.

Ovladejte motor ridicimi signaly/klavesami, nikoli vypinanim napdjeni ménice.

Takovy zpusob by mohl vést ke zkraceni Zivotnosti ménice a k poruse.

Meénic by mél byt trvale pod napétim, pokud je zapnuty hlavni privod stroje.
WARNING
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@) NASTAVENI PARAMETRU NASTAVENi PARAMETRU  ©)

Nevhodné nastaveni miize vést k prehrivani ménice a jeho poskozeni.

( 6 N astave n i pa ra m etr loj ) iit Frekvenci nosné viny (parametr ¢30) neméiite bez uvazeni.

6-1 Postup nastaveni parametru DANGER

Vstup do rezimu - . vr e
PRGM | " ovani E Pfidat m Zpusob Fizeni ménice

Cteni/ potvrzeni hodnoty E Ubrat @ E] NovA hodrnota se
(PRGM]=> (< 01 ] =) (READ

Priklad . . . 600 % po 5 s ulozZi sama
¥klad: postup zmény parametru c00:
(pro ostatni parametry je postup stejny) @ @ Nastavenf Nalistovat % Potvrdit -
[ﬁ Novéa hodnota se Nastavit CAJ

PRGM E> c 00 E> I READ ] % l po 5 s ulozi sama ~J
Vstup do Potvrdit
nastavovani  Nastavit tlaGitkya a¥ e budeme L0 1=0 Chod (start/stop) i frekvence se Fidi tladitky na ovladacim panelu.

ménit c00 Nastavit tladitky a a'w

Popis: 0 1= 1 Chod (start/stop) tlagitky na ovladacim panelu, vystupni

frekvence podle analogového signalu. Druh analogového

Po zapnuti napajeni display zobrazi 0.0. Hodnota parametru c00 se zobrazi po stisku signalu zavisi na nastaveni DIP spina&t J1.

tlagitka| PRGM . Chceme-li ménit jiny parametr nez c00, najdeme jej tlacitky 4 a'V.

Pak stisknéte tlagitko | READ | a nastavte pozadovanou hodnotu opét tlacitky 4 a'Vv. 1. Potenciometr na panelu (napajeni interni 5V DC)
Nova hodnota se automaticky ulozi po 5s pauze anebo opétovnym stiskem READ. 2. Externi potenciometr (napajeni interni 5V DC)
3. Externi napétovy signal (0~5V DC anebo 0~10V DC)
. - 4. Externi proudovy signal (0~20mA anebo 4~20mA)

m Zobrazeni na display

E] Druh Fidiciho signdlu zavisi na nastaveni DIP spinacii J1.

& N hod Nespravna volba miize vést k pretizeni Fidicich obvodii.
ov& hodnota se
I PRGM l E>| c 00 I I:>| READ % { uloZi sama po 5s CAUTION
Nastaveni Nalistovat c00 Potvrdit Zavislost vvstunbi frek 1 ém siondl
S P Nastavit pozad.hodnotu A a¥ avislost vystupbi frekvence na analogovém signalu

. . L. Vystupni frekvence ménice zavisi pfimo umérné na Fidicim analogovém
LO0=0 Zobrazeni frekvence (Hz), maximum 240Hz. RozliSeni je 0.5Hz pro signalu (0~5VDC, 0~10VDC, 0~20mA, 4~20mA) - viz graf.
normalni chod a 0.1Hz pro ¢as zrychleni/zpomaleni deli nez 20s.

con= ! £ X . A ,
Loo Otacky motoru : 10 (2-pdlovy motor), max. 999 R N : DIP Switch
C00=2 Otacky motoru : 10 (4-pdlovy motor), max. 999 : I
£00=3 Otacky motoru : 10 (6-pdlovy motor), max. 999 EEEEE C())I;IF
£00=4 Odemknuti parametru c30 (nastaveni nosné frekvence) ik 12345
: Pozn: viz str. P24-P27

£00=5 Display za chodu motoru zobrazuije frekvenci stejné jako pro c00=0. 0~5vVDC  FO% ;g ;édrobny popis

Rozdil je pii stojicim motoru: display blika (1x za sekundu) . 0~10vDC

a ukazuje Z4danou frekvenci, kdezto pfi c00 by se pii stojicim e 2 ~ ngﬁ

motoru zobrazila frekvence 0 0
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NASTAVENi PARAMETRU W d
C0 =2 Chod (start/stop) se Fidi ze svorkovnice FWD-COM, REV-COM.

Frekvence se nastavi tlacitky (4] (3¥J na ovl.panelu.

(]

0 1=3 Chod (start/stop) se fidi ze svorkovnice FWD-COM, REV-COM,
Frekvence se nastavi externim analogovym signalem
(0~5V DC, 0~10V DC a 0/4~20 mA) dle DIP spinace J1.
Viz str. P24 pro podrobnosti.

—
ca

=4 Chod (start/ stop) se fidi z klavesnice a frekvence podle
analogového signalu, viz str. P24~P27 pro podrobnosti.

-1) Potenciometr na ovladacim panelu

Externi potenciometr

Externi napétovy signal (0~5V DC nebo 0~10VDC)

(]
2
2
(2-4) Externi proudovy signal 4~20mA

T = — —

-2
-3
-4

A DIP spinac J1 je tieba nastavit podle zvoleného druhu analog.signalu.

Nespravné nastaveni miize vést k pretizeni vstupnich obvodii.
CAUTION

C0 =5 Chod (start/stop) se fidi ze svorkovnice FWD-COM, REV-COM
a frekvence podle analogového signalu
(1) Viz bod (2) pro c01=2 a bod (1) pro c01=3 pro fizeni
ze svorkovnice.
(2) Viz bod (2) pro c01=4 pro Fizeni analogovym signalem.

-32-

Vénujte pozornost ndsledujicim poznamkam pro nastaveni C01=0, 1, 2, 3,4 a 5.
CAUTION

(1) Kromé nastaveni parametru c01 je potfeba odpovidajicim zpisobem
nastavit i DIP spinace J1. Viz str. P24~P27 pro podrobnosti.

(2) Rizenim z panelu se mysli tlagitka a zabudovany potenciometr
na pfednim panelu ménice.

(3) Rizenim ze svorkovnice se mysli ovladaci svorkovnice ménice,
Viz str. P20 pro podrobnosti.

(4) Rizeni ze svorkovnice je pro C01=2, 3 nebo 5. V ostatnich pfipadech
nechte svorky FWD-COM a REV-COM nezapojené.

(5) Rizeni proudovym signalem 0~20mA je pfi cO1=1 anebo 3.
Rizeni proudovym signalem 4~20mA je pfi cO1=4 anebo 5.

m Volba krivky V/F (kroutici moment vs. frekvence) |

Nova hodnota se
l po 5 s ulozi sama

%
- c02
el £ LS IR) B

Nastavit (4]
]

CO2=0 Pritomto nastaveni je funkéni automaticka kompenzace krouticiho
momentu pro nizké vystupni frekvence. Toto je vychozi nastaveni.
Obvykle jej neni potfeba ménit. Pokud je kroutici moment pfi nizké
frekvenci nedostatec¢ny, zkuste jej doladit nejprve zménou parametru c23.

Nastaveni Nalistovat (a)
J

PFi c02=0 je aktivni automaticka Vystupni napéti

komplengace krouhmhqlmomgnt,u V& krouticl 72 :
pro nizké frekvence, jeji chovani se moment
da ovlivnit zménou parametru c23.

4

Mensi kroutich:
moment

Zména c23 posunuje celou c23

pfimku nahoru, viz obrazek. 17 I

Frekvence
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Postup nastaveni parametrl c02 a c23

(rem) =5 (- 02 ) = (FERD ) = (0

Nastaveni Nalistovat Potvrdit Parametr

Ad c02 =0

=23 ) 4 7 :
PRGM c23 READ Nové rochoa e
Nastavent Nalistovat Potvrdit % po 55 oz sama

AJ™@ Nastavit
A

Pii zvySovani hodnoty parametru ¢23 roste s krouticim momentem proud
motorem pri nizké frekvenci.
Dlouhodoby provoz prFi nizké frekvenci miize vést k prehiati ménice a motoru.

>

DANGER

Instalujte pridavny ventilator na motor kviili chlazeni pri nizkych otackach
pokud budete motor takto provozovat delsi dobu.

>

CAUTION
Zménu parameru by mél provadét pouze kvalifikovany pracovnik.
Je vhodné nastavit minimalni frekvenci na 3Hz aby se motor bezpecné rozbéhl.

CAUTION
Vychozi hodnota pro ¢23 = 3. Rozsah nastaveni ¢23 je 0~17 pokud je c02 =0

CO2= - 171 Vrozsahu c02 1~17 je zavislost vystupniho napéti na
frekvenci pfimka, parametr c02 urcéuje jeji pocateéni bod
pfi nulové frekvenci.

Vystupni napéti * Kroutici moment (MK) je nejmensi
100% pro C02=1 a nejvétsi pro C02=17

tVétéi Mk

C02=17

* Vénujte pozornost vySe
uvedenym poznamkam
ohledné chlazeni motoru
pfi nizké frekvenci

50V

c02=1-17 I

3V

Co02=1

‘ Mensi Mk R

> Frekvence

v rezimu automatické kompenzace (zménou C23 zatimco C02=0).
(2) Automaticka kompenzace je vypnuta pokud C02 neni = 0.
CAUTION (3) Toto nastaveni (v rozsahu c02=1-17) je vhodné pro vétsinu pripadii, viz dale.
(4) Vénujte pozornost moznosti prehiivani motoru pri nizkych frekvencich,
ventildtor v motoru ma pri nizkych otackdach snizenou vicinnost.

é (1) Parametr C02 métte pokud nelze dosahnou dostatecného krouticiho momentu

C02= 183-34 Vrozsahu c02 18~34 je zavislost vystupniho napéti na

frekvenci parabolicka. Toto nastaveni je vhodné pro pohon
ventilator(, hydraulickych ¢erpadel a vodnich stroju anebo
pro provoz s velkym krouticim momentem.

Vystupni napéti

100% oo . Koneény bod se voli
i parametrem CO03 (50~240Hz)

s Frekvence

rd

Nalistovat 240
ZeEa Nastavit

™

03 Frekvence pfi které dosahne vystupni napéti 100% (50Hz ~ 240Hz).
(1) pro ménice s 1-fazovym napajenim

100% 200~240V

S

CO3[Hz]  Frekvence

-34-
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(2) ménice s 3-fazovym napdjenim

100% 380V~460V

S

C03 [Hz] Frekvence

A Zvolte V/F kiivku odpovidajici jmenovité frekvenci motoru.
Napriklad: C03 by mél byt rovny nebo vétsi nez 50Hz pokud je jmenovita frekvence motoru 50Hz.

CAUTION

NASTAVENi PARAMETRU  €©)

m Hlavni frekvence
2
PRGM] =) (¢ 04 | = (READ o )

240

LY Nastaveni hlavni frekvence

(1) Rozsah c04 = 1.0~120Hz pokud je c26=0a c04 = 1.0 ~ 240Hz
pokud c26=1. Horni “doraz” pro nastaveni frekvence je c16.
(2) Viz poznamky k parametru CO1 ohledné zpusobl Fizeni frekvence.

Napéti C03 nastavent Napéti C03 nastaveni
100% (... e » 100% | ... e .
L Co4 : co4
i nastaveni i nastaveni
H : > Hz ; : > Hz
50 120 50 240
C16 = 240Hz
Graf pro 1~120Hz Graf pro 1~240Hz

Nastavte bod zlomu C03
Nastavte zakladni frekvenci C04

Nastavte bod zlomu C03

Nastavte zakladni frekvenci C04
a C16 pro odblokovani horni meze

-36-

m Cas rozb&hu pro hlavni frekvenci

5

(erow) > (205 ) (Fem) L

5 Cas rozbéhu je &as za ktery se f{ekveﬂce
vystupni frekvence po startu
zmeéni z 1Hz na 60Hz.

Max. hodnota 210s, krok 0.1s.

[
Ly

—
Cas zrychlovani
0.1~210 sekund

(1) Krétky ¢as rozb&hu maze vést k pFehfivani ménice kvuli pFilis velkému It
a tim k jeho vypadavani. Vhodné nastaveni ¢asu rozb&hu je prospiva
Zivotnosti motoru a stroje.

(2) Vychozi nastaveni ménic Ls600 je 5 sekund pro modely do 4kW
a 10 sekund pro modely nad 4kW. Nastaveni je mozno zménit.

(3) Cas rozb&hu je mozno ménit i b&hem chodu motoru.

IR Cas dobshu pro hiavni frekvenci

b7
!

(Prom) = (2 06 ) = (FeAD)
D

L0b Cas dobéhu je das b&hem né&hoz klesne prekvence z 60Hz na OHz.
Prili$ kratky ¢as dobéhu muze mit za nasledek vypadavani ménice kvuli
prepéti v brzdicich obvodech. Spravné nastaveni je uzite¢né pro Zivotnost
ménic¢e a motoru. Krok nastaveni je 0.1 sekundy.

-37-



@) NASTAVENI PARAMETRU

Frekvence (Hz)

ie »—> Cas
Cas dob&hu
0.1~210 sekund

(1) Pro pohon stroji s velkym momentem setrvaénosti, jako jsou napfiklad
hydraulicka Cerpadla, ventilatory, rotujici ploSiny a lisy, které by mohly
generovat velké napéti v motoru béhem brzdéni, je tfeba odpovidajicim
zpusobem nastavit ¢as dobéhu, tak aby nevypinala ochrana ménice.

(2) Vychozi nastaveni ¢asu dobéhu pro ménice Ls600 je 5 sekund pro
vykony do 4kW a 10 sekund pro vykony nad 4kW.

(3) Cas dobé&hu je mozno ménit i béhem chodu motoru.

m Frekvence pro predvolbu €.2 (2X) |
m Frekvence pro pfedvolbu €.3 (3X) |
m Frekvence pro pfedvolbu ¢.4 (JOG) |

o1 (07 &y o [00)

(PReM] > [ 10 J > (READ] z

(| [

[

%51 S (220

o DalSi pfedvolby rychlosti, navic k c04. Jsou funk&ni zaroven s
povelem FWD-COM (anebo REV-COM) a pokud je pfedvolba
0 c01=1, 2, 3, 4 anebo 5, tzn nejsou funkéni pokud se start/stop
fidi z klavesnice. Viz diagram na dalsi strané.
13 Nastavte nejprve tyto predvolby, pokud je budete vyuzivat, a pak

nastavte parametr cO1.

NASTAVENi PARAMETRU  (€)

-38-

(1) Zaroven s predvolbami c07, c10, c13 je potfeba nastavit i souvisejici ¢asy
rozbéh( a dobéhu.

Rozbéh pro pfedvolbu 2X, rozsah 0.1 - 210 s.
Dobéh pro predvolbu 2X, rozsah 0.1 - 210 s.
Rozbéh pro pfedvolbu 3X, rozsah 0.1 - 210 s.
Dobéh pro pfedvolbu 3X, rozsah 0.1 - 210 s.

Rozbéh pro predvolbu JOG, rozsah 0.1 - 210 s.
Dobéh pro predvolbu JOG, rozsah 0.1 - 210 s.

[ T T I e N g N
e e = - 2 CD

(M I e I W N

(2) Pfedvolby zminéné vysSe se pfepinaji externimi beznapé&tovymi kontakty.
(3) Rozsah nastavitelné frekvence je 1~240Hz.
(Nastavte C26=1 a horni mez frekvence C16 pokud chcete jit do 240Hz)

(4) Zavislost frekvence na fidicich signalech, plati pro CO1=1, 2, 3, 4 nebo 5:

A - spojit FWD-COM svorky pro chod vpred
B - spojit REV-COM pro chod vzad

C - nastavit hlavni rychlost do pfedvolby c04
D - nastavit rychlost ¢.2 do piedvolby c07

E - nastavit rychlost ¢.3 do piedvolby c10

F - nastavit rychlost ¢.4 do pfedvolby c13

Otacky ?
cd.
cd. 13
cd 10
cd. 1
4 i ' cd. ed. ed. cd.
1 1 1 4 7 10 13
— 7T 7
[
1 ] ] 1 I 1 ]
L I I T
L R e I
FWD-COM = | |e——— . (L
REvoom bf——4 + ¢ ! sl
) ]
Hlavni rychlost < —- —— _— : ; T
2X g ¥ _- :
3 7
3X e . - Ly -
Jog | I

(5) Ménic nepobézi kdyz svorky FWD-COM a REV-COM budou spojené zdroveii.
Musi byt vybrana jen jedna moznost, Vpred anebo Vzad.

CAUTION
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(6) Funkce predvoleb frekvence

Poznamky (2) Zaroven s pfedvolbami musi byt sepnuté FWD-COM

(anebo REV-COM). Jinak se frekvence dle piedvolby JOG, 3X, 2X
pouze zobrazi ale méni¢ se nerozb&hne.
(3) Vstupy FWD, REV, JOG, 3X, 2X jsou pro beznapétovy kontaktu.

Chod hlavni frekvenci dle c04
(anebo dle analog.vstupu) <:

4$ 4 ¢

JOG-COM spojeno 3X-COM spojeno 2X-COM spojeno

4

Chod
frekvenci c13
JOG

L

4 4

Chod
frekvenci c07
2X

Chod
frekvenci c10
3X

g <

JOG-COM, 3X-COM, 2X-COM
rozpojeno

[L Navrat k chodu hlavni frekvenci

Poznamky: (1) Pfedvolba JOG-COM mé piednost pfed 3X-COM a predvolba

3X-CPM ma piednost pred 2X-COM.
Takze pokud je zaroven sepnuté JOG-COM a 3X-COM

(a/nebo 2X-COM), meni¢ pobézi na frekvenci JOG (parametr c13).

Pokud je sepnuté soucasné 3X-COM a 2X-COM, meéni¢ pobezi
na frekvenci 3X (parametr c10). Na frekvenci 2X (podle c07)
meéni¢ pob&zi pokud je sepnuté pouze 2X-COM.

Neptipojujte na né zadné cizi napéti.

-40-
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Cas rozbé&hu pro piedvolbu 2X

Cas dobé&hu pro piedvolbu 2X

Cas rozbéhu pro pfedvolbu 3X

Cas dobéhu pro predvolbu 2X

Cas rozbéhu pro predvolbu JOG

Cas dobé&hu pro pfedvolbu JOG

Nova hodnota se
z po 5s ulozi sama

(o) = (<08 ) = (REAs
™ (09 ) A N Z10
(11 A
N (12 A
S (14 N
NISTEES

\{iz popis parametri c05 a c06 ohledné zmény hodnot.
Casy rozbéhu/ dob&hu je mozno zménit i béhem chodu motoru.

m Horni mez nastaveni frekvence |
m Dolni mez nastaveni frekvence |

a Lo ]
(PraM) 5> (¢ 16 J =) (READ ] z

S (17 A NI

B Horni mez nastaveni frekvence
=
|

]
|
| Dolni mez nastaveni frekvence

[ W

(1) Rozsah nastaveni frekvence je 0~240Hz.

(2) Horni mez must byt vy$si nez dolni mez.

(8) Hilavni frekvence (c04) musi byt rovna nebo mensi nez horni mez (c16).

(4) Po stisku tlagitka anebo zadani povelu k chodu ze svorkovnice se vystupnf
frekvence pohybuje mezi témito mezemi, jeji aktualni hodnota je fizena dle
nastaveni (c01) a DIP spinacd, tj.potenciometrem, pfedvolbou c04 anebo
externim napétovym nebo proudovym signalem.

(5) Funkce c16, c17

N Horni mez (c16)

Dolni mez (¢c17)

Rozsah fizeni

i
< >»>

aouamel) Judnisin

A Toto nastaveni by mél provadet kvalifikovany pracovnik. Nesprdavné nastaveni
téchto mezi by mohlo vést k poskozeni zarizeni a zranéni obsluhy.

DANGER
m Nastaveni stejnosmérné brzdy (DC braking)

o 0]
(PrRaM) =) (e 18 J =) (READ !
S

U Bez stejnosmeérné brzdy, motor po vypnuti dobéhne setrvacnosti.

[l

(]

= 1 Stejnosmérna brzda zapnuta. Aktivuje se po vypnuti, vystupni frekvence
klesne na OHz, na display se béhem brzdéni zobrazi bi-E

RUN kontrolka sviti i béhem brzdéni, pak zhasne a rozsviti se STOP.

Pri rychlém DC zabrzdéni motor generuje nadproud v DC obvodu. Pri c18=1 je treba

nastavit také parametr c19 (DC brzdici energie). Toto nastaveni je velmi diilezité a mél
by jej provadeét pouze kvalifikovany pracovnik.

CAUTION

47-
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m Energie DC brzdy

a1
(PR&M] =) (¢ 19 J =) (READ \
S )

9= 1  Nejslabsi DC brzdéni.

[ I |

19=30 Nejsilngjsi DC brzdéni

A
Viystupni napéti pfi DC brzdéni 29

m
aiBisus joipzig

v

[] Oblast standardniho momentu [T Oblast vysokého momentu

(1) Diagram ukazuje zavislost DC vystupniho napéti (kterému odpovida
brzdici energie) na nastaveni parametru c19.

(2) Doporuéujeme pouzivat rozsah c19=1-18. U&elem stejnosmérného
brzdéni je aktivni zastaveni motoru. Pouzijte nejmensi hodnotu c19
ktera vyhovi pro zabrzdéni vaSeho motoru.

é (8) Pilis hodnota ¢19 a Casté brzdéni muze vést k prehfivani motoru,
a spaleni jeho civek.
DANGER  (4) Brzdicf energie souvisf s nastavenim brzdiciho ¢asu v parametru c20.

RN Cas DC brzdy

(PRGM] => (¢ 20 |::>READ5l N
b

-44-

L 20 Doba DC brzdéni je nastavitelna v rozsahu 0.1~10 sekund.

(1) B&hem brzdéni kontrolka RUN sviti a na display se zobrazi b= E
Pak kontrolka RUN zhasne a rozsviti se kontrolka STOP.

(2) Po zastaveni ménice vystupni frekvence klesne na OHz a probéhne
DC brzdéni - viz grafy pod timto popisem.

Proud=c19 I é
........ I_

Cas=c20
i ;

Frekvence

v

éas

m Volba sméru otaceni motoru

o o]
(PreM] = [ c 21 ]':>% !

L 1=0 Motor se maze otaget ob&ma sméry (FWD i REV).

L 1= | Povolen pouze smér FWD.
Pro zménu sméru zaménte 2 vodi¢e od motoru na svorkach U, V, W.
Zameéna vodict v napajeni ménic¢e nema na smér otaceni vliv.

| I I I \

LT 1¥C Povolen pouze smér REV.

Pro zménu sméru zaménte 2 vodi¢e od motoru na svorkach U, V, W.
Zameéna vodict v napajeni ménic¢e nema na smér otaceni vliv.
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1.Pfedchazeni vypadku pfi rozbéhu 2.Predchazeni vypadku za chodu

m Korekce frekvence podle proudu motorem

a E Proud motorem Proud motorem
PRGM |:> c22 I:> READ \ 150% o=l meedg =nmn 150% /\\
> : °

! 1
i N v
T ® Cas : : » Cas
Vystupni frekvence : Viystup.frekvence : }
i ] ]
‘
FO92m o _— i ‘ i '
LCC U Prfedchazeni vypadku od nadproudu a prepéti vypnuto. 1 ’ 4 H
. : ! ] v/ !
L= | Casrozb&hu se samoginné prodlouzi pokud vystupni proud ménice : H > Cas ! to i 5 Cas
pFekro¢i 150% jmenovité hodnoty a interni DC napéti pfi rozb&hu Vstupni napéti ' ' !
dosahne DC350V (verze 200~240V) nebo DC650V (verze 380~460V). A ! i
Méni¢ pokracuje v rozbéhu po poklesu hodnot pod tyto Urovné. ! } !
t
Ldc=c Cas dobshu se samoginné prodlouzi pokud vystupni proud ménice : :
prekroc¢i 150% jmenovité hodnoty a interni DC napéti pfi dobéhu i 3
dosahne DC350V (verze 200~240V) nebo DCB50V (verze 380~460V). L—-p- Cas
Méni¢ pokracuje v dobé&hu po poklesu hodnot pod tyto urovné.
e : xh i x P Y :
Lcc=3 Kombinace c22=1 a c22=2 pro rozbh i dobéh. m Nastaveni automatické kompenzace momentu (viz c02) |

Méni¢ automaticky udrzuje frekvenci (na ukor ¢asu rozbéhu a dobéhu)
na takovych hodnotach aby predesel vypadku od nadproudu anebo
prepéti v internim DC obvodu.

a o]
(PreM] > (¢ 23 ]':>% ?

c23 kompenzace se tyka vystupniho napéti ve vektorovém rezimu.
Je funkéni pouze v souvislosti s nastavenim c02=0, viz str. P33~P34.

Lcd= | Nizka Grovei kompenzace
Ldd= 11 Nejvétsi uroven kompenzace.

* Viz popis pro c02=0 na strankach P33~P34.
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m Cas reakce 150% nadproudové ochrany m RozSifeni rozsahu rychlosti na 240Hz |
. o o]
(prow) = (c24 J D (FERD) | | (pron) = (526 ) p(merd) | |
B E

Méni¢ ma dva rozsahy vystupni frekvence: 0~120Hz a 0~240Hz.

24 PFidosazeni 150% jmenovitého proudu ménic¢ vypne se zpozdénim
nastavenym v parametru c24.
Méni¢ pfitom zobrazi OL1, OL2 anebo OL3 (OverLoad = Pretizeni)

?b=0 Rozsah vystupni frekvence 0~120Hz (vychozi nastaveni od vyrobce).
¢

7

[

b= | Rozsah vystupni frekvence 0~240Hz.
OL1: Pretizeni pfi rozbéhu

OL2: PFetiZeni pfi chodu nastavenou rychlosti (1) Tento rozsah pouzivejte obezfetné, s ohledem na parametry motoru.

OL3: Pretizeni pfi dob&hu (2) S timto nastavenim souvisi také parametry C16 a C4.
C16: Horni mez nastaveni rychlosti
Rozsah nastaveni c24 je 0.1~20 sekund, vychozi hodnota je 10 s. C4: Hlavni rychlost

Pouzijte motor urceny pro zvolenou vyssi frekvenci. Vénujte pozornost moznym
vibracim a uchyceni motoru.

CAUTION

m Obnova vychoziho nastaveni

m Zablokovani pfistupu k nékterym parametrim

0]
(PRaM] > [ 25 ]':>[READ]a ! PRGM] = (¢ 27 E{)a )
> >

Nastavte C25=1 kdyz chcete nastavit vechny parametry zpét na Umoziiuje zablokovat pfistup k nékterym paramertim aby se predeslo
hodnoty jako byly od vyrobce. VaSe nastaveni se pfitom vymaze. jejich neamysinému prestaveni, viz str. P59~P60 pro popis.
PFi pokusu zménit zablokovany parametr se na display zobrazi E - I
[ B P . - s . .
(1) Toto vymazani je nevratné, proto doporucujeme si nastaveni nékam zapsat pro pripad LT 1Ty Vsechny parametry Jsopu prlstupne a Je mozno je meénit.
Ze byste se chtéli k nému vratit. Jinak by bylo potieba vSechny parametry nastavit znovu. E '.__J 7] = : Nékteré parametry jSOU neph’stupné.
CAUTION kZ) Tuto operaci by mél provadet kvalifikovany pracovnik.
A Nastavte C27=1 pokud chcete zabranit neoprdavnénym osobam nahodné zménit
parametry.

CAUTION
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€) NASTAVENI PARAMETRU

m Rezerva |
m Rezerva |
m Spinaci frekvence PWM |

Je to frekvence spinani IGBT modulu.Jeji rozsah je 3kHz~15kHz.

Vyssi frekvence PWM: nizky hluk motoru, vétsi ztraty v IGBT, vysSsi
teplota chladice, nizsi kroutici moment.
Nizsi frekvence PWM: vy$$i hluk motoru, nizsi ztraty v IGBT,

sy vs e

niz8i teplota chladice, vy$si kroutici moment.
¢ Pfed nastavenim c30 nastavte cO=4 (odemkne pfistup k c30)
30= | Frekvence PWM je 3kHz, vhodna pro motory nad 55kW
30=2 Frekvence PWM je 6kHz, vhodna pro motory 40-45kW
L 30=1 Frekvence PWM je 8kHz, vhodna pro motory 22-30kW
L 40=4 Frekvence PWM je 10kHz, vhodna pro motory 11-18.5kW
C30=5 Frekvence PWM je 12kHz, vhodna pro motory 5.5-7.5kW

L30=b Frekvence PWM je 15kHz, vhodna pro motory do 4kW

Frekvence PWM je od vyrobce uz nastavenad s ohledem na jmenovity vykon ménice.
Nastaveni méiite jen v nezbytnych pripadech a po ovéreni zda se ménic neprehriva.

INHIBIT
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OCHRANY A CHYBOVA HLASENi (D)

7 Ochrany a chybova hlaseni

Pti zareagovani ochrany se méni¢ zastavi a display zobrazi divod vypadku.

Symbol na display je odvozeny ze zkratky anglického popisu ditvodu vypadku.

Pro vynulovani chyby stisknéte anebo vypnéte napajeni ménice a restartujte
jej poté co zhasnou kontrolky (asi za 5~10 sekund).

7-1 Chybova hlaseni

Display Diivod vypadku Co proveéfit Reseni
e Ovladat méni¢
Erk Chyba obsluhy Precist si navod podle navodu
- PFistup k parametru je - . Nastavit c27=0 pro
zablokovany (c27=1) Zjistit nastavent c27 odblokovani pfistupu
) Zjistit zdroj rusent, treba | Instalovat pfidavny filtr na
Nadproud v klidu elektromagnetické zafeni | vstup a fadné uzemnit ménié
0Co (kvali elmag.ruseni) anebo ultrazvuk anebo zménit umisténi ménice
o Poslat méni¢ k nam
Chyba snimace proudu | k opravé pokud toto Vymeénit snimaé proudu
nastane 3x po sobé
Nadproud pfi rozbéhu
0OC1 (200% jmenovitého Kratky ¢as rozbéhu? Prodlouzit Gas rozbéhu
proudu)
Nadproud pfi chodu ) ; s
0C2 (200% jmenovitého Neméni se zatéz piilis? | Omezit zmény zatéze
proudu)
Nadproud pfi dobéhu Lo .
0C3 (200% jmenovitého Kratky Cas dobéhu? Prodlouzit ¢as dobéhu
proudu)
Pretizeni pfi rozbéhu v % . - .
" Kratky ¢as rozbéhu Prodlouzit ¢as rozbéhu
oLt (150% jmenovitého anebo pfilis velka zaté2?|  anebo snizit zatéz
proudu)
PretiZeni pfi chodu Omezit zmény zatéze.
oL2 (150% jmenovitého Neméni se zatéz pfilis? | Zmeéfit vystupni proud
proudu) ménic¢e ampérmetrem.
Prepéti v Klidu DC Provéfte vstupni napéti | 7zjgpgit & ajeni
napéti > 400V epSit poméry v napajeni
ouo (varze 230V AC) 200~240V (verze 230V) | menice
anebo > 800V 380~460V (verze 400V)
(verze 400V AC)
PFepéti pfi rozb&hu Je napajeci napéti Zlepsit poméry v napdjeni
ménice v pofadku? ménice - snizit najeci napéti
OUf
Svodovy proud z divodu | Proméfte Vyménit motor anebo
vadné izolace motoru izolaci motoru previnout vinuti motoru
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CHYBOVA HLASENI

ODSTRANOVANIi PORUCH

1)

Display Duvod vypadku Co proveftit Reseni
Prepéti pfi chodu Je napéjeci napéti Zlepsit poméry v napajeni
oU2 interni DC napéti >270v | ¥ Poradku? nmaep"ége‘ snizit napajeci
(verze 230 V AC)
anebo DC > 470V
(verze 400V AC)
. PFilis kratky dobéh Prodlouzit &as dobéhu
Prepéti pfi dob&hu motoru generuje pfepéti | nebo pouZit brzdici rezistor
v DC obvodu ménice anebo brzdici jednotku
ous
PFilis vysoke Je napajeci napéti Upravit poméry v napajeni
napajeci napéti v poradku? ménice, snizit napajeci
napéti
Nedostate¢né vstupni Zkontrolovat Upravit poméry v napajeni
napéti napajeci napéti ménice
OFF interni DC napéti < 200V
(verze 230 V AC) anebo
DC napéti <400 V
(verze 400 VAC)
Soucasné zadané Provéfte ovladaci V jednom okamziku muze
EF povely vpfed a zpét obvod byt sepnuty FWD-COM
(FWD a REV) anebo REV-COM
Zadany povel externi Provétte ovladaci Rozpojte FREE-RUN — COM
FR stop (po zru$eni povelu obvod svorky pokud je nepouzivate
se menic¢ rozbéhne)
el Je ventilator v pofadku? | Vyménit chladici ventilator
OH Prehrati
teplota chladi¢e > 80°C Eilis 4 {
P Prilis vys9ka ol’<oln| | Zménit umisténi ménice
teplota / Spatné chlazeni
. - A Spojte bud FWD-COM
Z&dny povel Provéfte ovladaci obvod anebo REV-COM svorky
-0- z ovladaci svorkovnice

Je c01=2, 3 nebo 57

Nastavte c01=0, 1 nebo 4

bFE

Motor zastaven
dynamickou brzdou

Je c18=1?

Nastavte ¢18=0 pro zruseni
dynamické brzdy pokud ji
nechcete pouzit

(8 CHYBY A JEJICH RESENi )

Nésledujici zasahy muze provadét
pouze kvalifikovana osoba

SITUACE DUVOD | RESENI |

Je napajeni ménice pfipojené - Pripojit napajeni
na svorky R, S, T? - Vypnout a znovu zapnout napajeni
=
% Je méni¢ spravné zapojeny? - Provéfit zapojeni ménice
2 Motovr/se Je na vystupnich svorkéach - Provéfit zapojeni ménice
2 netoci U. V. W, napéti? - Viz str. P17-20 tohoto névodu
5] POT——
O¢ - - Snizit zatizeni motoru
Neni hfidel rpotoru - Vyménit motor
zablokovana? .
- Zkontrolovat stroj
Vypnula méni¢ interni ochrana? - Zjistit co ukazuje display
Jsou parametry spravné - Zkontrolovat nastavent, viz str.P59
nastavené? tohoto navodu - zviasté c01
= Kroutici moment je nedostate¢ny - Zménit kompenzaci momentu
o Zobrazi se
& oc Cas rozbéhu je prilis kratky - Prodlouzit ¢as rozbé&hu
< pfi rozbéhu
o -
o nebo dob&hu % ol A T . .
=3 PFilis nizka frekvence - ZvySit vystupni frekvenci
)
o, (nadproud PFi urcité frekvenci prekrocen - Nastavit aut.korekci frekvence
é- 200%) dovoleny proud motoru podle nadproudu (c22=1, 2, 3)
% Vypnula méni¢ interni ochrana? - Resetovat tlacitkem STOP/RESET
=2
c . I
Pomohl reset z klavesnice? - Vymenit motor za jiny ‘
Mtize byt vadna izolace motoru. Chyba ménice pokud se OC opakuje
Pokud ne, byl vadny motor
EF i Dobihajicf motor generuje | -Zvesit gas dobéhu
82 pfi dob&hu prifis veike napetl v It obvoau - hgtaiovat externt brzdici resistor
o O ménice. Internf brzq!m obvod neni 10 ménice do 11kW
2 N schopen tuto energii absorbovat. p , .
=% (prepéti) - Instalovat externi brzdici jednotku
S # Tato chyba nastane kdyZ je pro ménice nad 11kW
o® generované interni DC napéti
pres 400V (verze 200-240V)
Anebo pres 800V (verze 380-460V)
= Zobrazi se Napajeci napéti - Provéfte napajeci napéti
2 OFF je nedostateéné - Provéfte kontakty v obvodu
5 za chodu jisténi pfivodu
<
el
‘é’_ Zobrazi se Zpusobeno zatézi, motorem - Instalujte externi brzdicf resistor
® ou anebo napdjeci siti. - Zapojte jiny motor a zkuste znovu
N za chodu
S Anebo svodem kvuli vadné Chyba ménige pokud se OU1 opakuie.
é. izolaci motoru. Pokud ne, byl vadny motor.
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@ UDRZBA A KONTROLA

9 Udrzba a kontrola

Provadgjte prosim tdrzbu aby méni¢ LS600 vydrzel v provozu po dlouhou dobu.

r 7 v

9-1 Na co dat pozor pfi provadéni udrzby

k Ujistéte se Ze hlavni priivod je vypnuty a nemiiZe jej nepozornosti nékdo zapnout.
Opatrete vypinac prislusnym vystraznym stitkem.

CAUTION
sk Méni¢ obsahuje usmériiovac a velké kondenzdtory. Proto je v ném i po vypnuti néjaky cas

stdle pritomné DC napéti. Pred praci na meénici se ujistéte Ze je ménuc vypnuty a kontrolka
CHARGE (nachazi se u privodnich svorek) je zhasnuta.

9-2 Co kontrolovat

* Funguje motor podle ocekavani?

* Je chlazeni v potadku? Nedochazi k piehfivani ménice?

* Je elektroinstalace v poradku? Odpovida doporu¢enim v tomto navodu?
* Vyskytuje se neobvykly hluk nebo vibrace béhem chodu?

9-3 Test izolacniho stavu

* Netestujte izolacni stav mezi svorkami ménice. Mohlo by dojit k jeho poskozeni méricim napétim.
* [zolacni stav mezi svorkami a skiini ménic¢e mozné mérit je. Pred mérenim je nutno svorky
CAUTION  hlavniho obvodu pospojovat podle obrazku. Na oviddaci svorky méFic izolace nepFipojujte.

MEéFi¢ izola¢niho stavu

Pozn. 1: Casti kreslené ¢arkované mizou anebo nemuseji byt zapojené.
Pozn. 2: Casti kreslené plnou &arou museji byt zapojené.

RiZENi NEKOLIKA MENICU JEDNIM SIGNALEM @
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10 Rizeni nékolika ménicu jednim signalem
(1) Je mozné pii pouziti externiho signalu DC 0~5V anebo DC 0~10V.
(2) Nastavte cO1=1 nebo 3.
(3) Hlavni rychlost se nastavi externim potenciometrem, rychlost kazdého ménice

zv1ast' se da korigovat jeho vlastnim potenciometrem na ovl.panelu.
(4) Je tieba nastavit DIP spina¢e na kazdém ménici podle obrazku.

10-1 Synchronni fizeni signalem DC 0~5V

| m| ON | | ON | m | ON
J1 u AL OFF J1 u AL OFF J1 u AL OFF
12 345 12 3435 12 3435
Potenciometr LS600 LS600
10KQ2

]
]

Dalsi
ménice

----- 5
----- 5
DC 0~5V signal
10-2 Synchronni fizeni signalem DC 0~10V

| 1| m| ON | 1| m| ON | 1| m| ON
J1 u u OFF J1 L u OFF J1 L u OFF

12 345 12 345

Potenciometr LS600 LS600
(] (]
e nen

]

| S
| it
[ |

DC 0~10V signal
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@ VOLBA BRZDNEHO ODPORU A BRZDICi JEDNOTKY

11 Volba brzdiciho odporu a brzdici jednotky

(1) Ménice s napajenim 3x 400V a vykonem do 11kW maji brzdici jednotku zabudovanou.
Jediné co potiebujete je spravné zvoleny brzdici resistor, viz nasledujici tabulka.

(2) Brzdici jednotky pro ménice nad 11kW se pfipojuji externé. Viz nasledujici tabulka
pro konkrétni oznaceni brzdici jednotky v zavislosti na typu ménice.

(3) Brzdici resistor béhem brzdéni motoru vyviji teplo.

Instalujte jej do mista s odpovidajicim proudénim vzduchu nebo k nému instalujte ventilator.

poprLiky (B

MENIC
e Vykon | Minimalni | Minimalni N Brzdicf Obvod | Externi
Napét :
apeti Model [kW] odpor vykon Pocet moment [interni[Externi | jednotka
LS600-20-5 | 0.4 150 120 1 225 O
500V | LS600-2001 | 0.75 150 120 1 130 @)
LS600-2002 | 1.50 100 200 1 130 O
LS600-2003 | 2.20 60 250 1 120 O
LS600-4001 | 0.75 300 200 1 200 O
LS600-4002 | 1.50 300 200 1 200 @)
LS600-4003 | 2.20 150 300 1 130 O
LS600-4005 | 3.70 100 500 1 130 O
LS600-4007 | 5.50 80 800 1 150 O
LS600-4010 | 7.50 60 1000 1 150 O
400V | LS600-4015 | 11.00 | 50 1040 1 135 O | LSBR-4015B
LS600-4020 | 15.00 | 40 1560 1 125 O | LSBR-4015B
LS600-4025 | 18.50 | 32 4800 1 125 O | LSBR-4030B
LS600-4030 | 22.00 | 27.2 4800 1 125 O | LSBR-4030B
LS600-4040 | 30.00 | 20 6000 1 125 O | LSBR-4030B
LS600-4050 | 37.00 | 32 4800 2 125 O | LSBR-4015B
LS600-4060 | 45.00 | 20 6000 2 135 O | LSBR-4030B
-56-

12 Dopliky
12-1 Pfidavny bo¢ni kryt

(1) Tento kryt poskytuje ptidavnou ochranu proti vode¢ a prachu.
(2) Po instalaci tohoto krytu se snizi G¢innost chlazeni. Okolni teplota by neméla
A byt vyssi nez +40°C. Zvolte obezietné misto instalace.

caumion (3) Nakres krytu

Pohled zepfedu Boéni pohled Slglgrqypro Pohled zezadu

& Sroubovak

Zadni strana

Celnf (pravé) N zagni || 0 il
strana zépadka | i
(leva) Otvor pro |
plochy \Predni || Il iR
roubovak zépadka | T N
Pfedni zapadka Zadni zdpadka Pfedni zapadka Zadni zdpadka
M
Celni strana i
(Ievé) - — =
—— 4 —
— —
Vstup ———»
kabeld \ H Zadni strana
U\ (prava)

Postup instalace: (1) Ujistéte se o spravné orientaci ¢elni a zadni strany krytu.
Rozte€ upeviiovacich zapadek na Eelni strané je mens$i nez na
strané zadni. A na zadni strané je otvor pro plochy Sroubovak
kvtki demontazi krytu.

(2) Nejprve nasad’te a ptitlacte ¢elni strenu krytu a pak tu zadni.

Demontaz: Stréte plochy Sroubovak do otvoru na zadni strané krytu a odklopte jej.
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(® DporLiky

12-2 Zaslepka namisto ovladaciho panelu

(1) Ovladaci panel ménice je odnimatelny aby se dal umistit do dvefi rozvadéce.

(2) Tato zaslepka slouzi k zakryti prdzdného mista po vyjmutém panelu, aby se
predeslo vnikani prachu a necistot do ménice.
(3) Rozméry zéslepky:

Bo¢ni pohled Pohled zezadu

Pohled zepiedu

Horni
7 B B
T / N Homi

Horni pro
kabel
Dolni
. y— Dolni
Eieq Dont 1R H OO B3

Postup instalace: (1) Ujistéte se Ze zaslepka odpovida vaSemu typu ménice.
(2) Nasd’te dolni zapadky do otvori na ménici a pak zatlacte
na horni zédpadky az zacvaknou.

12-3 Prodluzovaci kabel k ovladacimu panelu

(1) Slouzi k propojeni ovladaciho panelu s méni¢em v piipadé Ze je panel od
meénice oddéleny, napiiklad pfi umisténi panelu ve dvefich rozvadéce.
(2) Prodluzovaci kabel se dodava v nasledujicich délkach:
0.5m, Im, 1.5m, 2m, 3m, 4m, 5m, 6m, 10m, 15m a 20metra.
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SEZNAM PARAMETRU @

( 13 Seznam parametri )

nastaveni

Zobrazeni na display

0 : aktualni frekvence

1: otacky /10 pro 2-pdlovy
motor

2 : otacky /10 pro 4-polovy
motor

3 : otacky /10 pro 6-polovy
motor

4 : odemknuti parametru c30

5 : zobrazi frekvenci i ve
STOP stavu

*

0 Parametr
nelze ménit
za chodu motoru

Zpusob fizeni

0 : z klavesnice

1: z klavesnice a
analogovym signalem

2 : z klavesnice a fidici
svorkovnic

3 : z fidici svorkovnice a
analogovym signalem

4 : z klavesnice a externim
signalem 4~20mA

5 : z fidici svorkovnice a
ext.signdlem 4~20mA

Volba kiivky V/F

0: automaticka
kompenzace momentu

1-17 : ptimka

18-34 : parabolicka kiivka

Bod zlomu kiivky V/F

50 ~210Hz

60 Hz k

Hlavni frekvence

0 ~210Hz

60 Hz

Cas rozb&hu pro hlavni frekvenci

0.1~210sec

5 sec

Cas dob&hu pro hlavni frekvenci

0.1~210sec

5 sec

Frekvence pro piedvolbu ¢.2

0-240Hz

0 Hz

Cas rozb&hu pro piedvolbu &.2

0.1~210sec

5 sec

O [0 | Q[ |Wn [~ |W

Cas dobghu pro piedvolbu &.2

0.1~210sec

5 sec

Frekvence pro piedvolbu ¢.3

0-240Hz

0 Hz

11

Cas rozb&hu pro piedvolbu &.3

0.1~210sec

5 sec

12

Cas dobéhu pro piedvolbu &.3

0.1~210sec

5 sec

13

Frekvence pro piedvolbu ¢.4 (Jog)

0-240Hz

5Hz

14

Cas rozb&hu pro piedvolbu &.4

0.1-210 sec

0.1 sec

15

Cas dobghu pro piedvolbu &.4

0.1-210 sec

0.1 sec
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® sEzNAM PARAMETRU

5 . Vychozi ;
e
16 Horni mez nastaveni frekvence 0-240 Hz 60 Hz
17 Dolni mez nastaveni frekvence 0-240 Hz 0 Hz
. 0 : vypnuta
18 DC brzda (DC braking) 1+ zapnuté 0
19 Energie DC brzdy 1-30 5
20 Cas DC brzdy 0.1-10 sec 3 sec
0 : vpied i vzad (FWD+REV)
21 Volba sméru ota¢eni motoru 1 : pouze vpied (FWD) 0 sk
2 : pouze vzad (REV)
0 : bez korekce
22 Korekee frekvence podle proudu 1 : pouze pfi rozbéhu
(prevence vypadku motoru) 2 : pouze pii dobchu 0
3 : pfi rozbéhu i dobéhu
23 Automat.kompenzace momentu 0-17 kompenzace momentu 3 *
pfi nizké frekvenci Souvisi s c02
24 Zpozdéni 150% nadproudové 0.1-20 sec 10 sec %k
ochrany
. 2 : 0: beze zmén
Ob hozih t;
25 riova vyehoziio nastavent 1: nacteni vychoziho nastaveni 0 *
e . 0:0-120Hz
26 Rozsiteni rozsahu rychlosti 1 - 0-240Hz 0 sk
27 Uzamceni zmény parametrii 0: odemceno 0
1: zamc¢eno
28 Reserva
29 Reserva
30 Spinaci frekvence PWM 1:3kHz (nad 55 kW) 3 kHz
2:6kHz (40~45kW) 6 kHz
3:8kHz (22~30 kW) 8 kHz
4:10 kHz (11~18.5kW) 10 kHz
5:12 kHz (5.5~7.5kW) 12 kHz
6 : 15 kHz (motory do 4kW) | 15 kHz
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CE - PROHLASENi 0 sHoDE (Y

( 14 CE - prohlaseni o shodé )

1. Products satisfied CE-conformity
LS600-20-5, LS600-2001, LS600-2002 , LS600-2003,
LS600-2005, LS600-4001, LS600-4002, LS600-4003,
LS600-4005

2. Conformed institution

SGS United Kingdom Ltd

Address: South Industrial Estate
Bow burn
CO.Durham
DH65AD United Kingdom
Tel: +44(0)1913772000
Fax: +44(0)1913772020

3. All CE-conformity satisfied the standards describe in the document.
TCF No: INV-1-1998
Date : Fed.2.1998

The document has two copies, one is for our company and the other is
for SGS United Kingdom Ltd.
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@ CE - PROHLASENI O SHODE

4. Certificate of compliance

5. Technical construction file
assessment report

INSTALACE PRIDAVNEHO FILTRU

15 Instalace pfidavného EMC filtru )

DSES o

o e Chest. Loy Sheray Eboctrom:
el o, Lid

B PR —
e e
-y - - s

Hisn, Taman. RO.C

Certificate of Compliance

Prostuc IGBT Space Viectoe lverner

Beand Name Long Shen Electrosic Ca._ Lsd

Mol LE5052015, LS605-2001, |5400-3002, | £400-3001,
1505 3005, L S400-4001_ LSH0-4002 LS600-4001,
15004008

escnpres Thin products are IGHT space vector isveners | has & variows
Featares wnchiding 3 whoms Sesign Sogh procision, smooth curost
st emall

e ute 148 My 1958 S5 sorial mumbar DU 30481

Tochrical Cortrecton Fie (TCF) refomnce mamber ENV-11938
Tochesad Comrection Fig Duse.  2ad P 1958
Conchuson  Masad o review of the sbove Techeical Construsion i i the opsmsen
of S5 EMIC Serviom o o b e 1 comply ot
o riremmames of the EMC Directive §5116EEC 1s amendd by
TV EEC, SUSUERC

- ——

Austhorised Sigraory

—_— e $GS United Kingdom Lid.
REES i

[
ey

TCF Raterarsce: hv-1-1998
Mafaitorer. Lirg Shenq Electromica €. Lid.
Aibdenns! 3rd Flosr, MO 88, Whs Ehusn Tth Rlosd

Wo K s Ot W s Shang
Taspss Husan, Tarwan. R 0. €

Beand Hama! Long Sheng Elecuromics Co. Lid.
Pradusr Irveernr LA motis speed contriler]
el LE600-20-5. L5800-2001, LEB0O-2002,

L5800 2003, LS800- 2008, LSBO00-4001
LS80 4002 L5A00-4003, LEBO0-4005.

Description of: The products ars KBT pce Wetes Mvarters.

Expuipmant It ha 8 various fastures inchading » sbent design
high precisson, smaoth custent and small sire.

Rasponmitis Parsan M1 Hsseh Wen-Ko

Telaphane: 00 B88-3-2904002

Fax: 00 88821984181

Oparating Envirsnment:  Industrial

7. Technical rationale and test data

Extaenal Photographa:  Prstographa of the product can be found in the
ProduGt Ineranare and 1881 1880TS fesund in the
TCF

Unigusty Iderrified Pagas

Tha pages of tha TCF are nat uniquely idenified. 555 EMC Sanvcas will
eatain  copy t SG5 for fls raference.

AMALYSES OF TECHNMICAL CONSTRUCTION FILL
Tachoical Dascrigtion of Asoarstus

Drawings: Tuen block dugrama of ta squipment can be fausd
in wection 7 o4 the TCF, Thay refer o the Twa.
diffaentt supely ranges avalable for thess
Brocucts. The chrum diagrama of e aftarest
mestels can sk be feursd in ssction 3 of the TCS,
Thary have reterance rumbers | insus and

e,

Parts List: A parts st can ba found in ssction 2 of tha TCF,

Cables The ks dhagram incisatis thers e 3 cabies.
atie 15 the fiter s then froem the fiter 1o the
irvarter A cable a3 Connects the inverter 1o &
mates

Pradust Visiasts:  Thase see rine madel visiasts mnchused in this TCF.

Tha main ffarances batween the models inchals
th ingrt wolage and motor pawer. A table

wing tha wariations in the medel can ba found
in section 1 of the TCF,

[r— The iataason prosachrs e etated i the
matraction

Oparating Principlen:  This it explainad in tha inatructisn manal found in
the TCF.

Tha maruilacturer has Mot the operating srrsrment i industrisl
s civaded the rine medels inta bw geoups By input votags. The Righast
14t el . tha A0 QIOVPH haree been Choder s The worbe case and
trsted, Thass twa madels harvs been tsted 16 EN 500812 119541 for
vmiasiona s 4 S3O82.2 114981 ot rrety by s B35

Labaraasry. TosT raparTs 1os oth smissons and meurity can Ge found in
the TEF shewang compbance with thess anduds.

Conchaion

11 h o f S5 EMC Sarvices that the et shat e g 12
with: the racursmants of the EMC desetive S5/3I8.EEC. a8
amu- eecmoes S231EES and YABAREC.
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(1) Zapojeni piidavného EMC filtru
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(2) Pro zapojeni pouzijte stinéné kabely. VSechny piistroje dobie uzemnéte.
Pro uzemnéni pouzijte vodié s prifezem 4 - 6 mm’.

(3) Délka kabelu mezi filtrem a méni¢em by méla byt pod 1 metr, vodice
k motoru a vodice k filtru by se mély vést oddélené.

(4) Pfi instalaci ménice v obytném a obchodnim prostiedi pouzivejte jediné
kovovy rozvadéc.
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(® TesTovaci PODMINKY

( 16 Testovaci podminky ( Vytah 2 dokumentu
TCF NO: INV-1-1998, P5)
Voltage 200V (3 Phase } 400V ( 3 Phase )
Model 20-5 | 2001 2002 | 2003 [ 2005 | 4001 | 4002 | 4003 | 4005
MAX. Meter (KW) 0.4 Q.75 15 22 37 0.75 15 22 3.7
Nominal Output Capacity 1.2 17 2.8 42 6.1 2 3.2 4.2 70
Nominal Output AMP 3 4.5 7.5 11 16 25 4.5 7.0 9.0
300V~
MAX. Gutput Voltoge ;'?::e\; pzhi(::’matched voltage i‘fl?e\::};s:matched voltage
Highest Cutput Frequency | Up to 120Hz by parameter setting or specified up to 240Hz
Nominal Voltage & (3 Phase) 200/208/220V 50Hz 3 Phase
Frequency 200/208/240V 60Hz 380/400/415/440/460V 50/60Hz
Allow Voltaage Variance |+10%
Control Principle PWM sine wave, voltage space vector control
Rg:f;:f Frequency 0.5~240Hz
Frequency Precision Digital Command : 0.1%(-10-40°C) Analog Command : 0.5% (25°C+10°C)

PoznamKy  (Vytah z dokumentu TCF NO: INV-1-1998, P16 )

Ls600 model inverter has 4 kinds of initial testing specifications for
LS600-2002, LS600-2005, LS600-4002, LS600-4005. The result
certifying large electric current will occur powerful radiation
interference and electric conduction interference. Thus, we decide
LS600-2005 and LS600-4005 to be our representative testing
models.

The electric circuit of LS600-2005, LS600-2001, LS600-2002,
LS600-2003, LS600-2005..etc, specification are same,. But
different in capacity. When power HP is great, the capacity of used
parts are large.

The electric circuit of LS600-4001, LS600-4002, LS600-4003,
LS600-4005 are same. The fixed capacity of inverter is bigger, it
needs to select large capacity of spare parts.

To sum up above, LS600-2005 and LS600-4005 are representative
testing models.
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