6 5 0 M d CT/VT SERIES AC DRIVE
OACL Navop k Pouzm

Univerzalni frekvenéni ménicé

Verze 1.0

Modely: 1-fazovy/3-fazovy 230/400V

CT: pretizitelnost 150%, 60 sekund (vhodny pro extrudery,
dopravniky a vSeobecné pouziti)

VT: 120%, 60s (pro ventilatory, vodni erpadla apod.)




Predmluva

Tato pfirucka obsahuje podrobné pokyny k instalaci (véetné provozu, udrzby,
kontroly a oprav), zapojeni silovych i ovladacich obvodii, popis a nastaveni
parametri a podava kompletni popis typu a technického provozu méni¢t LS650.

Prostudujte si prosim bezpecnostni informace a upozornéni pied pfipojenim
meénice.

Tato piirucka popisuje frekvenc¢ni méni¢ do detailti které neni nutné pro
vétSinu aplikaci znat. Struény postup nastaveni a uvedeni do provozu v
typické aplikaci je uveden v kapitole “IV - Uvedeni do provozu”. Podle
popisu v této kapitole meénic¢ uvedete bezpecné do provozu pii vynechani
detailti které je mozno prostudovat pozdéji.

Dékujeme vam za diveru kterou jste vlozili do nasich vyrobkda.

Pretizitelnost Err9
CT série : (150%, 60s) (175%, 27.5s) VT série : (120%, 60s) (145%, 27.5s)

(200%, 3s) (170%, 3s)
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Spole¢nost si vyhrazuje pravo na zménu modelt a specifikace bez pfedchoziho upozornéni.
Autorské prava a viechna prava jsou vyhrazena. Zadna Gast této publikace nesmi byt
reprodukovana v jakékoli formé bez védomi spolecnosti.




@ Kazdy méni¢ je od vyrobce uz nastaven. Neni-li to tieba, neméiite prosim svévolné
vnitini hodnoty parametri. Pokud hodlate pouzit vystupni frekvenci nad 60Hz, ujistéte se
prosim piedtim Ze to va§ motor a mechanicky systém umoziuje.

@ Tento manual si prosim pieététe pred instalaci anebo jakoukoliv jinou manipulaci s
frekvenénim ménicem a postupujte podle pokynti v tomto navodu uvedenych. V piipadé @

Minimalni kvalifik: tiebnd k instalaci deni d je Osob: 14 |
jakékoli pochybnosti prosim kontaktujte nas anebo svého mistniho prodejce. 1nimani kvauti <ace potfebna k mstalac a uvedent €o provozu Je £)soba znala ve smysiu

§5 dle Vyhl. 50/1978 Sb.

@ Aby se zabranilo zranéni nebo $koddm na majetku v disledku neocekavané havérie, fid'te
se prosim striktné pokyny v tomto navodu.

@ Pred instalaci ménice se ujistéte zda je okolni prostiedi k tomu vhodné (viz dale).
Instalujte méni¢ svisle na pevny podklad a zajistéte aby se do n&j béhem montaze

4@ Ulozte tento manudl tak, aby jej obsluha zafizeni méla po ruce. nedostaly nedistoty, zvisté kovové piliny.

4@ Pokud je méni¢ instalovan uvniti rozvadé&e, pamatujte na piidavny ventilator pro
cirkulaci vzduchu.

Upozornéni Upozornéni jehoz opomenuti mize vést k zranéni osob.
CAUTION
, . P . @ Pied prvnim zapnutim se prosim ujistéte Ze viechny vodice jsou pripojené, svorky spravné
. Vystraha jejiz opomenuti miZe vést k zranéni osob a ke dotazen¢ a frekvenéni meéni¢ a motor jsou uzemnéné.
Vystraha $kodam na majetku.
WARNING @ Pied prvnim zapnutim se prosim ujistéte Ze nap&ti v siti odpovida jmenovitému napéti

frekvencniho ménice. Zv1asté se ujistéte ze nedoslo omylem k zapojeni napajeni na svorky
® pro motor. Takova chyba by vedla ke zni¢eni ménice.

Zakaz Zakaz jehoz opomenuti miize vést k zranéni osob a ke skodam

na majetku. 4@ Uvniti méni¢e se pracuje se stejnosmérnym napétim az 565 V (verze s napdjenim

400V AC) piipadné 323 V (verze s napajenim 230V AC); proto se nikdy nedotykejte
rukama zadnych internich dilt a neodstranujte ochranné kryty. Pfed jakoukoliv ¢innosti
na odkrytém ménici se ujistéte ze interni ¢ervena kontrolka “CHARGE” je zhasnuta a
pomoci multimetru se ujistéte ze mezi svorkami N a P neni stejnosmérné napéti. V ménici
se pouzivaji velké kondenzatory a proto je zde napéti i néjaky ¢as po vypnuti.

INHIBIT

@ Pokud neni uvedeno jinak, oznatenim "Série 650" nebo "Série LS650" se v tomto

manudlu mini typy LSCT650 a LSVT650. @ Na svorkach uvnitf ménice miZe byt nebezpetné napéti i kdyZ je motor zastaveny. Proto

se svorek nikdy nedotykejte holyma rukama. Pred jakymkoliv zasahem se ujistéte ze
je napajeci piivod vypnuty, interni kontrolka “CHARGE” zhasnuta a poté pro jistotu
pockejte alespoit 5 minut .

@ Pokud plénujete deli odstavku ménige, vypnéte napéjeci napéti a zajistéte ménié proti
vniknuti prachu a vlhkosti.




OBSAH

Piedmluva
Bezpecénostni upozornéni 2
I. Instalace
# Pirevzeti ménice 1-1
+ Volba mista pro instalaci 1-2
+ Stitkové ndaje ménice 1-3
¢ Soucasti ménice 1-4
¢ Demontaz krytu 1-5
¢ Provozni poloha a okolni prostor 1-7
# Chladici ventilator - funkce a idrzba 1-8
II. Zapojeni
+ Popis a zapojeni dopliki 2-1
¢ Zapojeni dynamické brzdy 2-3
¢ Silova svorkovnice 2-4

¢ Zapojeni silovych obvodi
e 1-fazové napajeni (100-120V) ..
o 1-fazové napéjeni (200-240V) ....
o 3-fazové napajeni - 1 (typy do 11 kW véetng) ...

e 3-fazové napajeni -2 (typy nad 11 kW)

+ Uzite¢na upozornéni

# Prifezy vodici a jisténi 2-10
¢ Ovladaci svorkovnice 2-12
# Zapojeni ovladacich obvodi (kabelaz) 2-15

® UZiteCna UPOZOINENT .....vvviiiiiiieiiieiiieieteiet et

e Analogové vstupy (Ail, Ai2, AVG) ..

e Digitalni vstupy (Dil~Di8, COM)

o Digitalni vystupo (Do, DCM) .......ccccovviiiiiiiiiiiccccceccs
¢ Ovladaci svorkovnice

¢ Zapojeni ovladacich obvodii

OBSAH
II1. Ovladaci panel
< Popis 3-1
¢ Funkéni klavesy 3-2
# Nastavovani parametri 33
4 Ovladani ménice 3-4
¢ Zobrazeni stavu digitalnich vstupii (Status) .....cececececrcecrercscscscnes 3-5
IV. Uvedeni do provozu
¢ Uvedeni do provozu 4-1
o Nastaveni dle druhu aplikace 4-1

® Charakteristiky CT @ VT ....ccoeiiiiiiieiriiiieieceeeeeeeeeeeeenne

e Uzitecna upozorneéni .....
o Kontrola pfed prvnim zapnutim

® ZKUSebNT SPUSTENT .....vviiiiiiiiie s
® Co provefit /checklist ......ooveciieinviciiieccce

¢ Zakladni nastaveni

# Spusténi snadno a rychle

© ZaKIadni NASTAVENT .....cueeieiciicieieiicce e

® RUCHT TIZENT L.vviviiieicieiiiicc e
o Automatické fizeni

o Multifunkéni PID regulator .........
e Rizeni gerpadla podle tlaku (Sleep PID control) ............ooooocvcvvvrrers
e MODBUS komunikace
V. Popis parametru
+ Rizeni ¢erpadla
4 Chovani ménice po restartu napajeni
¢ Zobrazeni na ovladacim panelu
4 Provozni parametry
¢ Omezeni vystupni frekvence (otacek motoru) ........ceceeeceeenencee
¢ Piedvolby frekvence/ vicestupiiové Fizeni otacek .........ceeueunee
+ Casy rozbéhu a dobéhu
¢ Analogové vstupy

4 Analogovy vystup 0-10V (AO) 5-12




OBSAH

VL.

VII. Udriba, kontrola a testy
VIII. Brzdici obvody

IX.

< Digitalni vstupy
< Digitalni vystup (Do)
¢ Preskoceni frekvence

¢ Ochrany motoru - nastaveni
+ Stitkové udaje motoru
¢ V/F kiivky (zavislost napéti na freKvenci) .......coceceveueecrcensuccncens
¢ MODBUS komunikace
¢ Zaznam o chybach
¢ Externi PID
¢ Automatické Fizeni
¢ Obnova parametrii do Stavu Z VYTODY .....cceereneecrenseeneneaenenes
# Rizeni vodniho &erpadla (sleep PID)

Chybova hlaseni a FeSeni potiZi
¢ Chybova hlaseni

5-14
5-17
5-18
5-19
5-21
5-23
5-26
5-33
5-34
5-36
5-38
5-39

6-1

6-3

¢ Postup i‘eSeni potizi

Volba brzdiciho odporu
Appendix / Dodatky

7-1

8-1
8-3

9-1

¢ A: Specifikace jednotlivych typi
¢ B: Vychozi nastaveni z vyroby

¢ C: Piehled parameri
¢ D: Chybova hlaSeni /Err codes
¢ E: Rozméry ménici a prisluSenstvi

10-1
11-1
12-1
13-1

I Instalace

¢ Prevzeti ménice

4 Volba mista pro instalaci .......cceeceeervueriinnnnnen.
+ Stitkové idaje ménice

¢ Soucasti ménice

¢ DemontaZ Krytu ....eeeeeeeieicceiessnsssneneeenenenecnes
¢ Provozni poloha a okolni prostor ............
¢ Chladici ventilator - funkce a udrzba ................



I -Instalace Instalace- I

[ Prevzeti ménice ] [ Volba mista pro instalaci ]
Deékujeme Vam za divéru projevenou zakoupenim frekvencéniho ménice
Model 650 AC DRIVE. Vyhnéte se prosim instalaci v mistech kde by byl méni¢ v kontaktu s témito
materialy a vlivy:

Pfed instalaci ménice si prosim zkontrolujte nasledujici zalezitosti:
o Hoflavé materialy napf.dievo.
Odpovida typ a specifikace ménice Vasi objednavce? ® Prach, kovové piliny a ole;j.

Ujistéte se, prosim, zda se stitkové tidaje ménice shoduji s tim co jste si e Radioaktivni materialy a silné elektromagnetické pole (EMI).

objednali - §titek naleznete na bo¢ni stran¢ ménice. e Korosivni plyny, kapaliny a vysok vihkost vzduchu.

Zkontrolujte prosim zda nedoslo k poskozeni pti doprave. ® Vibrace.

e Umisténi na pfimém slune¢nim svétle nebo pfi teplotach okoli pod
Nejsou uvolnéné Srouby/ kryty? -10 °C anebo nad +45 °C.

Pokud ano, dotahnéte je prosim. o Nadmoské v{ska nad 1000m.

Vystaveni ménice vy$e zminénym vlivim muze vést k jeho
selhani, zvySenému opotiebeni nebo dokonce k pozaru.
4Zkontro'h§jte'si prosi‘m' ?ﬁ prevzeti napajeci napéti, s.peciﬁ,lfacre a WARNING
jmenovity vykon ménice. Chyba v druhu a velikosti napajeciho
napéti muze vést ke zni¢eni ménice.
WARNING Dovolena teplota a vlhkost okoli
Druh instalace Okolni teplota Vlhkost vzduchu
0,
V uzaviené skiini | -10~+40°C Pod 95% RH
(nekondenzujici)
0,
Na panelu -10 ~ +45°C Pod 95% RH
(nekondenzujici)




I -Instalace

[ Stitkové idaje

)

Stitek naleznete na pravé bo¢ni strané. Obsahuje model, specifikace, tfidu
kryti a vyrobni ¢islo, viz tento ptiklad:

Model
Napajeni
Vystup

Kryti

Vyrobni ¢islo

—

—
—
—
—

MODEL LSXX650-24K0-XX (VER 1.0)
AC 3Ph 200~240V 50/60Hz
OUTPUT AC 3Ph 0~240V 6.0KVA
16.0A cont 24.0A int
4.0KW SHp
PANEL. 1P20 NEMA 1
S/NO XXXXXX

LSCT650-24K0-XX
v

LS ac drive family code

LSCT650
LSVT650

standard
standard

LSCT650M  miniaturni

LSVT650M

miniaturni

Napéajeni
1=100~ 120V
2=200~ 240V
4 =380~ 460V

+ Seznam modeli a vykon

N: Bez dynamické brzdy
D: Vestavéna dynamicka brzda

S: 1-fazové napajeni
T: 3-fazové napajeni
L X: napajeni 110V, output 220V

Max. piikon motoru

0K7=0,75 kW 2K2=2,2 kW
.

Model No. Vykon Model No. Vykon Model No. Vykon
0K2 0.2 kW 011 11 kW 075 75 kW
0K4 0.4 kW 015 15 kW 090 90 kW
0K7 0.75 kW 018 18.5 kW 110 110 kW
1K5 1.5kW 022 22 kW 132 132 kW
2K2 22kW 030 30 kW 160 160 kW
4K0 4.0 kW 037 37kW 185 185 kW
5K5 5.5kW 045 45 kW 220 220 kW
TK5 7.5kW 055 55 kW 260(VT series) 260 kW

Instalace- 1

[ Soucasti menice

@ Kryt svorkovnice

@ Stitek

@ Prichodky pro kabely
@ Diry k upevnéni ménice
® Ovladaci panel

® Horni kryt

@ Chladi¢

Ventilator

Kontrolka napéti
na kondenzatorech
(CHARGE)

Silové obvody

Chladici ventilator

Ovladaci panel

Ovléadaci svorkovnice
a deska procesoru

Silova svorkovnice
(namisto P-P1 je mozné
instalovat DC tlumivku)




I -Instalace Instalace- 1

[ Demontaz krytu ] 5.5 kW~30 kW |
0.5 kW~4.0 kW P

Krok 1: Stisknéte palcem zapadku.

Krok 1: Uchopte panel v misté Sipek Krok 2: Oddélte kryt.
PULL-UP a zatlacte nahoru.

40 kW~260 kW

~

Krok 2: Zatlacte nahoru a od sebe, zvednéte a oddélte kryt svorkovnice.

Krok 1: Odsroubujte 4 Srouby Krok 2: Opatrné¢ oddélte kryt.
drzici kryt.

Step 3: K oddéleni celého krytu kvili servisu stisknéte obéma palci
dvé zapadky v dolni ¢asti nad ventilatorem.

S

Step 4: Uchopte kryt a zvednéte jej nahoru.

Krok 3: Odlozte kryt stranou.

1-5 1-6
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[ Provozni poloha a okolni prostor ]

Pro udrzeni dobré cirkulace vzduchu musi byt méni¢ instalovan ve svislé
poloze s dostatenym okolnim volnym prostorem. Je tfeba mit na paméti
ze interni ventilator se nachazi v dolni ¢asti ménice a zajistit aby proudéni
vzduchu nic nebranilo.

Na co dat pozor p¥i instalaci:

(1) Pokud by mohla okolni teplota piekroéit 40°C, instalujte prosim méni¢

na misto s dobrym piistupem vzduchu anebo zajistéte nucené chlazeni.
(2) Pokud je pouzita dynamicka brzda, je potieba mit na paméti ze brzdici

rezistor kratkodobé generuje dalsi teplo a zajistit tomu odpovidajici
ptistup chladiciho vzduchu.

(3) V okoli ménice by se nemély vyskytovat hotlavé materialy.

(4) Zajistéte minimalni volny prostor kolem ménice dle nasledujici
tabulky, v zavislosti na typu ménice.

Pred otevienim krytu méni¢ vypnéte a pockejte
pét minut aby se vybily interni kondenzatory.

CAUTION

|
=—|
|
[

HHH!—I

to

1 =l sl sl

Il
=

[ Chladici ventilator - funkce a idrzba ]

Minimalni okolni prostor

Smér
Vzdileno A B C D
Typ ménice

do 2.2kw >100 mm >100 mm >50 mm >50 mm
4.0kw ~ 11kw >120 mm >120 mm >50 mm >50 mm
15kw ~ 22kw >150 mm >150 mm >100 mm >100 mm
30kw ~ 37kw >200 mm >200 mm >150 mm >150 mm
45kw ~ 75kw >300 mm >300 mm >200 mm >200 mm
90kw ~ 260kw >400 mm >400 mm >250 mm >250 mm

# Uvniti ménice se nachazi chladici ventilator ktery se samo¢inné spusti
pokud teplota uvniti méni¢e dosahne +40°C. Pokud by kvili pfetiZeni,
$patnému piistupu vzduchu anebo vysoké teploté okoli teplota uvnif
méniée dosahla +85°C (+5°C), vypne tepelna pojistka ménic a zobrazi se
chybové hlaseni "prehtati ménice" (Errl0).

# Pravidelné ¢isténi chladiciho ventilatoru a chladice od prachu je nezbytné
pro zajisténi spolehlivé funkce ménice, zvlasté v prostredi kde se
vyskytuje prach, textilni vlakna a podobné.

1-7
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[ Popis a zapojeni doplikii

3-fazové napajeni 230V/400V, modely do 20 kW (vCetné)

Soucasti si prosim vyberte podle svych potieb

Napajeni
Pojistky/
Jisti€

— == —— Styka¢

AC tlumivka

0/
0/
00

Radiovy
(( ) ) odrusovaci
feritovy filtr

EMI filtr

Brzdici
odpor

Radiovy
(( )) odrusovaci

feritovy filtr

AC tlumivka

AC indukeni
motor

Napajeni

Dovolené tolerance napajeciho napéti
viz Pfiloha A (strana 9-1).

Pojistky/jisti¢

Pri volbé jistice/pojistek zohlednéte
narazovy proud proud pfi zapnuti ménice
nez se nabiji kondenzatory.

Viz tabulka na strané 2-11 (jisténi).

Stykac

Pokud je v napajeni ménice zapojen
stykac, nepouzivejte jej prosim k
zapinani a vypinani stroje.

Mezi dvéma zapnutimi napajeni ménice
by mél byt interval alespon 30 minut.

AC tlumivka
(vstupni)

Vstupni tlumivka slouzi k omezeni
narazového proudu a vylepSeni ucinniku.
Doporucuje se ji pouzit pokud je méni¢
napdjen z transformatoru o vykonu nad
600 kVA anebo pokud jsou na stejné
napdjeci sbérnici pfipojena zafizeni
zpusobujici zkresleni proudu jako jsou
velké tyristorové regulatory a velké
frekvenéni ménice.

Vzdalenost mezi tlumivkou a ménicem byl
méla byt max.10m.

Radiovy
odrusovaci
feritovy filtr

Je to pravlekovy feritovy filtr k odruseni
radiovych frekvenci, zvlast¢ AM do 10
MHz.

EMI filtr

Miize byt pouzit k potlaceni
elektromagnetickych interferenci.

Brzdici odpor

Slouzi ke zkraceni doby dob&hu
motoru, viz podrobnosti v kapitole 8.

AC tlumivka
(vystupni)

Doporucuje se pii vzdalenosti mezi
méni¢em a motorem nad 30m.

Jejim tcelem je omezeni namahani
izolace motoru napétovymi $pickami.

Soucasti si prosim vyberte podle svych potteb

Napajeni

Pojistky/
Jistic¢

— Stykac

g g gACtIumivka

Radiovy

D)) odrusovaci

feritovy filtr

EMI filtr

jednotka

Radiovy

D ) odruSovaci

feritovy filtr

AC tlumivka

AC indukéni
motor

3-fazové napajeni 230V/400V, modely nad 20 kW

Napajeni

Dovolené tolerance napajeciho napéti
viz Ptiloha A (strana 9-1).

Pojistky/
jisti¢

Pii volbg jisti¢e/pojistek zohlednéte
narazovy proud proud pii zapnuti ménice
nez se nabiji kondenzatory.

Viz tabulka na strané 2-11 (jisténi).

Styka¢

Pokud je v napajeni ménice zapojen
stykac, nepouzivejte jej prosim k
zapinani a vypinani stroje.

Mezi dvéma zapnutimi napajeni ménice
by mél byt interval alespon 30 minut.

AC tlumivka
(vstupni)

Vstupni tlumivka slouzi k omezeni
narazového proudu a vylepSeni t¢inniku.
Doporucuje se ji pouzit pokud je méni¢
napajen z transformatoru o vykonu nad
600 kVA anebo pokud jsou na stejné
napajeci sbérnici pripojena zafizeni
zpusobujici zkresleni proudu jako jsou
velké tyristorové regulatory a velké
frekvencni ménice.

Vzdalenost mezi tlumivkou a méni¢em b;
méla byt max.10m.

Radiovy
odrusovaci
feritovy filtr

Je to privlekovy feritovy filtr k odruseni
radiovych frekvenci, zv1aite AM do 10
MHz.

EMI filtr

Mize byt pouzit k potladeni
elektromagnetickych interferenci.

Brzdici
odpor

DC tlumivka

Slouzi ke zkraceni doby dobé&hu
motoru, viz podrobnosti v kapitole 8.

DC tlumivka slouzi k potlac¢eni
harmonického zkresleni proudu. Je
zapojena mezi vstupni usmérnovac a
filtra¢ni kondenzatory.

AC tlumivka
(vystupni)

Doporucuje se pii vzdalenosti mezi
méni¢em a motorem nad 30m.

Jejim ucelem je omezeni namahani
izolace motoru nap&tovymi §pickami.

2-2
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[ Zapojeni dynamické brzdy ]

Zapojeni brzdiciho rezistoru a ochrana proti jeho prehrati

Aby byl brzdici rezistor (pokud jej pouzijete) chranén proti piehtati, zapojte
jej nasledujicim zpusobem (volba rezistoru viz kapitola 8-3). Brzdici
rezistor je pfipojen pies styka¢ ktery odpadne pfi rozepnuti tepelné pojistky
(bimetalu) na rezistoru.

Modely 0.4 kW~18 kW (napajeni 230/400V)
0V 200V 400V

O O O
[ T 7T
POWER

:I P
o ° MC ac drive
MC 25 o
B
Tc R2

Modely 22 kW~260 kW (napajeni 230/400V)

0V 200V 400V Brake module —

P
ac drive

N

Thermal relay contact —

2-3
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[ Silova svorkovnice ]

0.25 kW~1.5 kW (LS650M)
L1[L2]L3] |

RIS|IT|=||UlVIW|L [R[s[T[L

cloeol oolee [selceesless

0.4 KkW~11 kW(230/400V series)

Bl
El
=
<
=

15 kW~37 kW (400V series) 15 kW~37 kW (400V series s brzdou)

R|S|T|N|PI|P|U|V L|R|S|T|B|P1P|U|V W

DD DD DD D DD DD DD DD
(- (-

@I+

Bl=
@

45 kW~75 kKW (400V series) 45 kW~75 kW (400V series s brzdou)

RIS|[TINIP1PIU|VIw] [R[S|T[BIP1PIU|VIW]
EREEEE R R R GEREEE
Zemnici svorka je zvenku na skiini Zemnici svorka je zvenku na sk¥ini

90 kW~260 kW (400V series)

LIIR|S|IT|N|P1P

VW
D| DD D DD DD DD
1

C

Zemnici svorka je v levém dolnim rohu svorkovnice.
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[ Zapojeni silovych obvodi ]

1-fazové napajeni 100-120V

1-fazové napajeni 115V, typy LS650M-10K2-SX, LS650M-10K4-SX
LS650M-10K7-SX

Output 0~240V

Input

AC 12 100V~120V
50/60 Hz

(1) Skiiih ménice i motoru musi byt dobfe uzemnény pro ochranu pied
pfepétim anebo urazem.
(2) 1-fazové napajeni 115V se piipoji do svorek L1 a L3,

CAUTION svorku L2 nechte prosim nezapojenou.
Typy ménict
LSO0650M-10010-8X 0K2 Ok4 0K7
Max.piikon motoru (kW) 0.2 0.4 0.75
o Max.ptikon motoru v (HP) 0.25 0.5 1
g
= Vykon ménice (kVA) 0.6 1.2 1.7
=3
3
% Trvaly jmenovity proud (A) 1.6 32 4.5
8
g' Vystupni frekvence 0.01 ~300.00 Hz
2
PretiZitelnost CT series: 150% jmenovitého proudu, 60s
Max.vystupni napéti 2x vstupni 1-fazové napéti
2 Napdjeci napéti / frekvence 1-faze 100V~120Vac * 50/60Hz
3
%%— Tolerance napé&ti +10%
% 2 Tolerance frekvence +5%
=
“ Napéjeci proud (A) 6 9 17

2-5

1-fazové napajeni 200-240V

1-f4zové napajeni 230V, typy LS650M-20K2-S, LS650M-20K4-S,
LS650M-20K7-S a LS650M-21K5-S

Input

AC 10 200V~240V
50/60 Hz

Output 0~240V

(1) Skiin ménice i motoru musi byt dobfe uzemnény pro ochranu pied

piepétim anebo urazem.

(2) 1-fazové napajeni 230V se ptipoji do svorek L1 a L2,

CAUTION svorku L3 nechte prosim nezapojenou.
Typy ménici 0K2 0K4 o |
LSOO650M-2000-8 K K K7 K5
Max.ptikon motoru (kW) 0.2 0.4 0.75 1.5
9 Max.ptikon motoru (HP) 0.25 0.5 1 2
g
E Vykon ménice (kVA) 0.6 1.2 1.7 2.7
=1
3
‘(5}; Trvaly jmenovity proud (A) 1.6 32 4.5 7.0
8
§‘ Vystupni frekvence 0.01 ~300.00 Hz
- Pretizitelnost CT series: 150%, jmenovitého proudu, 60s
: VT series: 120% jmenovitého proudu, 60s
Max.vystupni napéti 3-fazové napéti stejné jako napéjeci napéti
2 Napajeci napéti / frekvence 1-faze 200V~240Vac * 50/60Hz
i3
%’5 Tolerance napé&ti +10%
%. B Tolerance frekvence +5%
=
- Napajeci proud (A) 4.9 l 6.5 l 9.7 l 15.7

2-6
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3-fazové napajeni -1
(LS650-20K4, LS650-20K7, LS650-21KS5, LS650-22K2,
LS650-24K0, LS650-25K5, LS650-27KS5, LS650-2011)
(LS650-40K7, LS650-41K5, LS650-42K2, LS650-44KO0,
LS650-45K5, LS650-47KS5, LS650-4011)

MCCB Output

AC 3-phase

power Supply
Input
Brake resistor (optional)
(1) 3-fazové modely 230V a 400V s vykonem do 15 kW
jsou vybaveny internim brzdicim obvodem. Viz kapitola 8-3 pro
volbu odporu a jeho vykonové zatizitelnosti.
CAUTION (2) Skiin ménice i motoru musi byt dobie uzemnény pro ochranu pied

prepétim anebo trazem.

svorkovnice modeli 0.4 kW ~ 11kW

Symbol | Popis

| Rl S | T |@| P |B |U |V|W| R.S.T | Napijeci piivod 3-fize

AC Output

MCCB P . o
PB Pro pripojeni brzdiciho
Brake . odporu (pokud je pouzit)
Resistor

AC 3-phase power (optional)

Supply input = E
U.V.W | Motor 3-faze

@or =L | Zemnici svorka

2-7

Zapojeni- 11

3-fazové napajeni -2
(LS650-2015, LS650-2018, LS650-2022, LS650-2030, LS650-2037,
LS650-2045, LS650-2055, LS650-2075, LS650-2090, LS650-2110)
(LS650-4015, LS650-4018, LS650-4022, LS650-4030, LS650-4037,
LS650-4045, LS650-4055, LS650-4075, LS650-4090, LS650-4110,
LS650-4132, LS650-4160, LS650-4185, LS650-4220, LS650-4260)

Output

[SNO
V@

AC 3-phase
power Supply
Input

E

(1) 3-fazové modely 230V a 400V s vykonem vétsim nez 15 kW nemaji
interni brzdici jednotku. Viz kapitola 8-1 pro vybér brzdici jednotky
a pfislugného odporu.
CAUTION (2) Brzdici obvod 15~75kW je mozné zabudovat do skiiné ménice.
(3) Skiiii ménice i motoru musi byt dobf'e uzemnény pro ochranu pred
pfepétim anebo urazem.

svorkovnice modeli nad 15kW

Symbol Popis

[rls [r[@[n]ri]p]u]v[w]
-

R.S. T | Napgjeci ptivod 3-faze

mces (oot P (+) aN (-) svorky pro
PN pripojeni externi brzdici
. jednotky. Nelze na né pfipojit
AC 3-phase power supply input € brzdici odpor pfimo.
Pro piidavnou DC
(With Brake) PLP | umivia,

Pro ptipojeni brzdiciho odporul
B.P (brzdici obvod je vestavén v
menici).

[r[s [rle]s[n]e]u]vw]
-

MccB AC Output
@ @ or L | Zemnici svorka
AC 3-phase power supply input U.VW

Vystup pro motor 3-faze

= E

2-8
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[ UZiteCna upozornéni ]
(1) Silové obvody

.V zadném piipadé nesmi dojit k zaméné svorek napdjeni ménice (R.S.T) a

—_

vystupnich svorek pro motor (U.V. W). Doslo by k vaznému poskozeni ménice.

N

Na vystup ménice nepfipojujte kondenzatory ani LC, RC ¢leny apod.

. Silové vodice by mély byt vedeny oddélené od ovladacich vodicu aby se
predeslo nezadoucim interferencim.

Dotahnéte prosim peclivé svorky v silovém obvodu aby se piedeslo uvolnéni
§roubil vibracemi a naslednému jiskieni.

K propojeni ménice s motorem pouzijte prosim stinény kabel. V zavislosti
na vzdalenosti mezi méni¢em a motorem zapojte pfidavné tlumivky, viz
nasledujici tabulka.

58}

b

i

Vzdalenost Vzdalenost
Vzdalenost mezi napéjeci sbérnici a o o
ménidem 2~30 metri 30~300 metrt
Vzdalenost mezi méni¢em a motorem| 2~25 metrii 25~200 metrii
P Instalace vstupni a vystupni Instalace vstupni a vystupni
Doporuceni tlumivky se doporucuje tlumivky je nutnd

Pri velké délce kabelu vznikaji vlivem induk¢nosti a kapacit napétové
$picky které miizou poskodit méni¢ a/nebo prorazit izolaci motoru.
Instalaci piidavnych tlumivek se tento jev omezi.

CAUTION

(2) Zemnici vodice
1. Z diivodu bezpecnosti a kvtli snizeni ruseni uzemnéte prosim méni¢
samostatnym vodi¢em, ptipojenym na svorku ©
2. Ujistéte se ze uzemnéni neni spolecné s jinymi vykonovymi pfistroji jako jsou
svareci stroje a snazte se vést uzemiiovaci vodi¢ oddélené od silovych kabelt.

(3) Odpojeni privodu
Kviili ochrané obvodu je tieba instalovat do napajeciho piivodu k méni¢i vhodny
Jistic.
Pouziti proudového chranice :
1. Pokud je v napajeni ménice zapojen proudovy chranic, je tieba aby to byl

2-9

typ s vypinacim proudem 30mA a vic (pro vic méni¢i 30mA na kazdy z nich).

2. Pokud je proudovy chrani¢ spole¢ny, zvolte prosim typ s vypinacim proudem
200mA a vétsim a zpozdénym vypnutim (0.1s), typ pro frekvencni ménice.

(4) Odruseni

K civkam stykacu, relé, solenoidi apod. v okoli ménice pfipojte paralelné
odrusovaci ¢len abyste piedesli ovlivnéni chodu ménice rusenim. Hodnoty v
odrusovacim ¢lenu zvolte dle nasledujici tabulky:

Napéti Druh civky Hodnoty odrus.¢lenu
Velké indukenosti jiné nez AC250V 0.5uf 200Q

200V relé
Ridici relé AC250V 0.1uf 100Q
400V Totéz AC500V 0.5uf 220Q

[ Prirezy vodicu a jiSténi ]

CAUTION

WARNING

©) Pred zapojovanim ménice si prosim zkontrolujte zda jeho napajeci
napéti odpovida napéti v siti.

© Zvolte odpovidajici velikost svorek a dbejte aby byly pevné
dotazené.

©) Na sledu fazi napajeciho privodu (R,S,T) nezalezi.
Piipadnou zménu sméru otaceni motoru proved’te zaménou
libovolnych dvou fazi na vystupu ménice (U,V,W).

©) Pted zménami v zapojeni méni¢ vypnéte a pockejte az se interni
kondenzatory vybiji (zhasne display a napajeci LED kontrolka).

© Do napajeciho pfivodu zafad'te prosim vhodny jisti¢ (viz tabulka),
Jisti¢ slouzi k vypinani a ochrané¢ ménice.

© Nezapomeiite ptipojit uzemnovaci vodic, je to potieba pro
ochranu obsluhy pied urazem a pied rizikem pozaru.
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Tabulka (I) M¢énice s napajenim 200~240V It , .
Vol Ovladaci svorkovnice
Parames 20K2| 20K4 | 20K | 21K5 | 22K2 | 24K0| 25K5 | 27K5 | 2011|2015 | 2018 | 2022|2030 2037 | 2045 | 2055 2075 | 2090 [ 2110
02]04]075]15]22|40[55]75] 11 15 |185[22 [ 30|37 |45 (55| 75|90 |110
Vykon kW/HP | / VTN T T Vo T e T T T LS650M Control board (Motherboard)
025[05| 1| 2|3 |5 |75|10|15|2025|30 405060 |75]|100]125]150
Jisteni piivodu(A) | 6 | 6 [ 10| 16 [ 20 [ 32| 50 [ 60 | 75 [125| 150|175 | 225250 | 300 [400] 450 | 500 | 550
Prifez silovych 20 35(55(80] 14 30 50 [ 60 | 80 | 100 150
vodi¢i (mm~)
Svorky M4 M5 | M6 M8 Mi0 Mi2
Pritfez ovlidagich 0.5 mm~ 1.25 mm?
voditii (mm?) I
|uu A
[_ - FEFETTE f.J Lr
RS54 D3 83
X oy - TER1 M 650 I 700M- MAIN- mA
Tabulka (IT) Ménice s napajenim 380~460V Konektor pro i
Model] i} ol VT ovladaci panel Ll
F— 40K7] Ks(4011(4015[40 1260 volba indikaéniho
075 1s[22]4a0]ss[ 7.5 1] 1s [18s[ 22 [ 30 [ 37 45 [ 55 [ 75 [ 90 [110[132]160]185]220 260 I\ vystupu AO/DO
Vkon kW/HP || T\ L T e T e e T
1| 2] 3|5 |75|10|15]20]25[30]40|50]60]|75|100]125150 (175|200 250{300(350
Ja
Jisteni pivodu(A) | 6 |10 [16[20] 32 [50]| 60| 100 [125]150(175|200(225]250 275(300 350 400{450 |530 Yolba
Priifez silovjch 20 35 ‘ 55 8.0 ‘14 2| 38 |50|60 100 120 napajeciho napéti
vodi¢a (mm-~) pro Cidla
Svorky M4 ‘ M5 ‘ M6 M8 MI0 M2
Pritfez ovladagich > :
vodicd (mmd) 0.5 mm?® ~ 1.25 mm’ 3
volba druhu Ai1
idiciho vstupu
0-10V/0-20mA
JP1
aktivuje MODBUS

komunikaci =

@&&&@@@vﬂ)&

SG+ SG- T
MODBUS linka

L OVLADACI SVORKOVNICE

* Chcete-li pouzit MODBUS komunikacni linku, je tfeba nejprve nastavit parametr
F73 (Di8=15 MODBUS communication) a pak propojit jumper JP1.

* Pozor: pokud je pouzita MODBUS komunikace (SG-, SG+), je tieba odpojit
vestavény ovladaci panel. Sdileji totiz jeden port na procesoru a ovladaci panel
pouziva (je-li zapojen) jiny protokol nez MODBUS. Piipojeni obou by vedlo k
chybovému hlaseni.

* Popis dalsich jumpert (J1, J3, J4) a svorek naleznete na strance P2-16.
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LS650 Control board (Motherboard)

4 e wy >
( 553.1, S ucomen(E T o
TR ceo =1 =
I --g;wqu@wil'ﬂ":‘?m =

A1 ‘j‘”"'" M-.J\JA;“J F
il

L]
K
n volba typu
3 indikaéniho
1Y vystupu
H  A0IDO
B
5

TER1 4

konektor pro

ovladaci panel
Ja
napajeni Cidel

53 (10 nebo 15V)

volba typu Ai1
Fidiciho vstupu
0-10V/0-20mA

SG+ SG- L
MODBUS linka Ovlédaci svorkovnice

* Chcete-li pouzit MODBUS komunikacni linku, je tfeba nejprve nastavit parametr
F73 (Di8=15 MODBUS communication) a pak propojit Di8 a COM.

* Pozor: pokud je pouzita MODBUS komunikace (SG-, SG+), je tieba odpojit
vestavény ovladaci panel. Sdileji totiz jeden port na procesoru a ovladaci panel
pouziva (je-li zapojen) jiny protokol nez MODBUS. Pfipojeni obou by vedlo k
chybovému hlaseni.

* Popis dalsich propojek (J1, J3, J4) naleznete na strankach P2.16 a P2-14 ~ P2-18,
zde naleznete i popis ovladacich signali

@ LS650M - propojovaci kabel mezi méni¢ a ovladaci panel

1. Tento kabel se pouzije pokud
cheete ovladaci panel oddélit od
ménice a umistit jej napiiklad na
dvefe rozvadéce (plati pouze pro
typ LS650M, viz dale)

@ LS650 - propojovaci kabel mezi ménic¢ a ovladaci panel

2. Pro typ LS650 (bez -M) se pouzije
tento kabel. Konektory jsou RJ45,
stejné jako pro pocitacovou sit’ LAN.

@ Ovladaci svorky
LS650M - ovladaci svorky:

Tc

’ Dil ‘ Di3 ‘ Di5 ‘DCM‘ Do

Ail ‘ Ao

G

’ Di2 ‘ Di4 ‘ Di6 ‘COM‘ Ai2

+10V‘ AVG‘

LS650 ovladaci svorky:

Te

Dil ‘ Di3 ‘ Di5 ‘ Di7 ‘DCM‘ Do | Ail ‘ Ao

]

’ DiZ‘ Di4‘ DiG‘ Di8 ‘COM‘AQ ‘HOV‘AVG Tb ‘

* Pouzijte prosim maly plochy anebo kiizovy §roubovak, vodice piived'te otvorem
ve viku naproti ovladaci svorkovnici

Prectéte si prosim upozornéni na nasledujici strané P2-15.
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[ Zapojeni ovladacich obvodi ]

Vseobecna upozornéni pro zapojeni ovladacich obvodi
Pro zapojeni ovladacich obvodi by mély byt pouzity stinéni a zkroucené
vodice (napi.kabel JYSTY), stinéni je tieba uzemnit.

WARNING

M Ovladaci vodice je tieba vést oddélené od silovych.

[ To samé plati pro komunikaéni kabel a kabely s Fidicimi signaly 0-10V/0-20mA.
Pokud mozmo je vést v jiném zlabu nez silové vodice.

[ Jakékoliv pripojovani a odpojovani ovladacich vodicii provadét jen kdyz je ménic¢
vypnuty. Po vypnuti je potieba pockat az se vybiji filtratni kondenzatory, zhasne
indikator interniho DC napéti.

Analogové vstupy (Ail, Ai2, AVG)

[ Slabé analogové signaly jsou nachylné k interferenci od silovych vodi¢i. Proto by
kabel s analogovym fidicim signalem nemél byt delsi nez 20 metri a mél by byt
stinény. K pfipojeni stinéni je urcena svorka AVG.

[ Pokud by i piesto dochazelo k ruseni
analogového signalu, je mozno do piivodu
zapojit feritovy toroid dle obrazku.
Kabelem s analog.signalem vytvofit
nékolik zavith a na strané fidiciho PLC
pripojit filtra¢ni kondenzator (napi.0. luF).

Same phase shall be wound for
3 turns or more than 3 turns

Ai1/Ai2
ﬁ

M K ovladani je tieba pouzit nezavisly kontakt, tzn. nepfipojovat na vstupy zadné externi
napéti. Vstupy pracuji s malym proudem (okolo 5mA) a proto se doporucuje pouzit
k fizeni relé s kvalitnimi kontakty.
Meénic je také mozno fidit tranzistorovymi vystupy z PLC (typ NPN).

Ferrite core

Digitalni vstupy (Dil~Di8, COM)

Indikaéni vystup (Do, DCM)

[ Pokud je na tento vystup pfipojena civka externiho relé, je tieba ji opatfit odrusovacim
¢lenem (diodou). Dejte pozor na spravnou polaritu diody.

Zapojeni- 11

. ,
[Funkce ovladacich svorek ]
* Popis odpovida vychozimu tovarnimu nastaveni.
Oznaceni :
svorky Funkce Popis
Dil | FWD povel (VPRED) spojit Dil-COM pro start, rozpojit pro STOP
Di2 | REV povel (VZAD) spojit Di2-COM pro reverzni chod, rozpojit pro STOP

=
£ | Di3 | Externi STOP signal (NC) Externi signal STOP pii spojeni Di3-COM (neni tieba pouZit)
£ | Di4 | Reset chyby Di4-COM nuluje chybovy stav ménice
=l
2
g Di5 | Volba frekvence | Kombinaci téchto vstupt Ize piepinat 4 riizné vystupni frekvence
;L_ Di6 | Volba frekvence 2 (tzn.fidit otacky motoru). Frekvence se nastavi v predvolbach F18-21.
=l
£ | Di7 | Krokovni Krokovini vystupni frekvence
g — - LS650M nema
3 ] Pii spojeni Di8-COM méni¢ prestane generovat vstupy Di7 a Dig
5 | Di8 | Volny dobéh vystupni napéti na nechd motor volné zastavit (bez
g brzdeni)
@ —
COM | Spoletnd svorka digitdlnich Spolecna svorka digitalnich vstupit
vstupi
+15V napajeni ¢idel Napdjeni DC+15V (max.proud 30mA) pro externi ¢idla
+10V

+10V pro voli¢ frekvence

Napajeni DC+10V (max.proud 10mA) pro voli¢ frekvence

Pozn.1: Jestli bude na této svorce +10V nebo +15V se voli propojkou J4 (vychozi nastaveni je +10V).

dmyos Kouanbaiy Soreuy

Spoleend svorka pro volié o ] N
AVG frekvenee Spolecné svorka pro vstupy Ail, Ai2, AO.
Ail Analogovy vstup - nap&fovy nebo | Vstup napéti DC 0~10V, vstupni impedance 30kQ anebo proud DC
1 proudovy signal 0~20mA; vstupni impedance 5002, druh signalu se voli propojkou J3.
Ai2 | Analogovy vstup - napétovy Vstup napéti DC 0~10V, vstupni impedance 30kQ.
AO | Analogovy vystup Multifunkéni analogovy vystup (DC 0~10V); viaci spolecné svorce AVG
DO | Dosazeni frekvence Tento kontakt sepne pfi dosazeni zvolen¢ frekvence (piedvolba F76).

Pozn 2: MuZe byt pouzit pouze jeden

z nich (AO nebo DO), propojkou J1. Kromé propojky je tieba nastavit

[euruLd) ndino euondUNIHNA

parametry F63~F65 pro AO a parameter F75 pro DO.
DCM| Spolecna svorka pro vystup DO | Spole¢na svorka pro vystup DO
Ta Toto relé signalizuje chybovy stav ménice (zareagovala ochrana apod).
["Tb | Chybovy vystup (relé) * Ta-Te sepne pfi chybé (NO kontaki)
Tc * Tb-Tc rozepne pfi chybé (NC kontakt)
E Zemnici svorka Pro piipojeni stinéni ovlddacich vodici.

INHIBIT

Nepfipojujte zadné externi napéti na fidici vstupy.
K ovladani pouzijte nezavislé kontakty.
Jinak miZe dojit k po§kozeni ménice.

2-16
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Napajeni
3-f 200-240V 50/60Hz
(typy 20K2-21K5)

(K10108§-x%2 18 FuIos

paepuess) induj [euonsuny

LS650M

JISTENI

Terminal to be
conneeted by shielded
I & shrouded wire
1] | power supply
+10V/+15V For Sensor
o o 11 +15V(30mA)
IS in +10V(10mA)
23 ‘ ‘ Auxiliary power supply
33 3 P for sefting frequency
0 2 0~+10V B
s 2 SKH—f Ai2 (0 ~+10V)
o g_ ( Input impedance 30K Q) )
3 — Ail (0 ~+10V/ 0~20mA)
3 N (Input impedance 30K/5008
B ‘ ‘ 5 g-0v
‘3‘ J ‘ AVG 0~20mA
s000  JPL
VOLBA FREKVENCE
symbol popis
AVG ¥ [ pro signal DC+10V (volba frekvence)
spoleén svorka
CoMv pro signal DC+12V (digitdlni vstupy)
S Uzemnéni skiiné, pfipojit na PE
E | Uzemnéni pro stinéni kabelu od motoru a ostatni stinéni
7 or== | Zemnici bod skfing, spojen s E a @

VYSTUP

205 Multifunkeni

analogovy vystup
0-10V/1mA

Multifunkéni tranzistorovy vystup
max.24V DC/ 50mA
(otevieny kolektor)

Multifuncni rele

maxAC 250V/ 1A

max DC 30V/ 1A

z vyroby nastaveno jako
chybovy vystup

)

B/SG-

A/SG+

aktivace MODBUS, nejprve nastavte
F73 (Di8=15) a pak propojte JP1.
Dale je potfeba odpojit oviadaci panel.

AC MOTOR

NAPAJENI

~200-240V 50/60Hz
(typ 20K4-2110)
NEBO
~380-460V 50/60Hz
(typ 40k7-4260)

(K10308)-X0 18 SUINAS

prepuess) ynduj [euonouny BN

Pro MODBUS komunikaci

JISTENI

je tfeba nejprve nastavit F73

(Di8=15) a pak propojit Di8-COM
*poté je tfeba odpojit ovladaci panel

I
1
Il
I

LS650

m BRZDNY ODPOR (JE-LI POUZIT)

VYSTUP

e[

06 -
N

@)

AC MOTOR

E

U
\Y
w
S

20k Multifunkéni
analogovy vystup
DC 0-10V/ TmA

+12V 8mA
M

Terminal to be
connected by
shiclded &
shrouded wire

ovy

vystup max. DC 24V/ 50mA

Power supply otevieny kolektor
+10V/+15V  For Sensor
1 +15V(30mA)
s m 14 +10V(10mA) Multifunkéni reléovy vystup
3 ‘5:, 3 ‘ | Auxiliary power supply max.AC 250V/ 1A
E g 2 0~+i0v for setting frequency max DC 30V/ 1A
8 B SK [ |‘_ Ai2 (0 ~+10V) vychozi nastaveni je
~ s 1 ( Input impedance 30KQ ) chybove relé
g Ail (0~+10V/0~20mA)
§ P ( Input impedance 30K/500€) )
£ [ B ga0v B/SG- O
g ModBUS linka
Ll 0~20mA

5000




III Ovladaci panel

+ Popis 3-1
¢ Funk¢éni klavesy 3-2
¢ Nastaveni parametri 33
4 Ovliadani ménice 3-4

¢ Zobrazeni stavu digitalnich vstupu (status) ...... 3-5



I1I - Ovladaci panel

Indikagni LED

: l | | l Display

Vstup do
volby parametri

Potenciometr frekvence

Potvrzeni

Klavesy pfidat/ubrat

Ovladéni ménice: VPRED, VZAD, STOP

Funkce ovladaciho panelu

Ovladaci panel slouzi k fizeni chodu ménice, tj. start, stop a ovladani
frekvence (otacek) a k nastaveni parametri a zobrazeni stavu a chybovych
hlaseni atd.

Rychlé zobrazeni za chodu

Kazdym stisknutim klavesy » se piepne na zobrazeni dalsiho parametru
v nasledujicim pofadi: Frekvence zvolena — Frekvence vystupni — Proud
vystupni — Napéti vystupni — Unitless.

50 - B - B

Output

Frequency Output

command /25|

Output

frequency /¥ 2] curent &) volage @ () Unitless (5]

3-1

Ovladaci panel - I11

[ Funk¢ni klavesy ]

Druh

Klavesa

Popis funkce

e Rullq|
/ IojoweIed

Vstup do rezimu nastavovani parametrti

Cteni a zapis hodnot parametrii

Potvrzeni zmény parametrt, ilozeni zmén do interni EEPROM

SAS JUSWISIOAP “JUSWAIOUT YIYS

<

|

\4

Posunuti kurzoru doprava pii zadavani parametrt

* Za chodu se kazdym stiskem zméni zobrazeni v nasledujicim
poradi:

- “ E F: Frekvence zvolena — H: Frekvence vystupni — A: Proud vystupni
U: Unitless < E: Napéti vystupni Q
r N | Stiskéte pro zvétseni zobrazené hodnoty +1

>

Nastaveni frekvence pokud je F8=0 (jinakl se frekvence voli
potenciometrem anebo pies analogové vstupy)

=
]

r
-

Stisknéte pro zmenseni zobrazené hodnoty -1

Vstup do monitorovani riznych parametri, dle nastaveni F4

sKoy puewod uonerdd

Povel VPRED

To serve as a function key to execute the stop running command when
setting the revolving direction is not limited to the FWD command.

Povel VZAD (REVERZ)

To serve as a function key to execute the stop running command when
setting the revolving direction is not limited to the REV command.

Povel STOP

Reset ménice z chybového stavu

puBwIod
paodg

,.\3
‘an?®

Volba frekvence pokud je F8=1 (frekvence dle potenciometru na
panelu)

3-2




III -Ovladaci panel

[ Nastaveni parametri ]

V tomto modu mizete ménit interni parametry. Pro zménu prosim pouzijte
klavesy $ipka nahoru, Sipka dolu, Sipka vpravo a ENTER/DATA pro ulozeni
zmén a opusténi nastavovaciho modu. Pro podrobnéjsi popis prosim
nahlédnéte do kapitoly “Seznam parametri” v ptiloze.

Postup nastaveni parametri

‘ Zapnéte napajeni ménice |
v

LS-650
blikajici F, indikuje

sgnse __, frekvenci
se objevi na display

stisknout FUN pro

emmees #* vstup do nastaveni
FUN parametr(
________________ Sipkami zvolit
parametr ktery
v 1 chcete zménit

B + poté stisknout DATA
- pro preéteni hodnoty

parametru
___________ ---» Zménit hodnotu
‘ ‘ ‘ P na Zzadanou
_--» a potvrdit zménu
STOP DATA |- !
| A ‘ | v | | > | RESET L"NI'L‘R" stiskem
; DATA/ENTER
navrat k / A
pavodni _/
hodnoté

3-3

Ovladaci panel- 111

[ Ovladéni ménice |

Nasledujici diagram ukazuje jak fidit chod ménice a jak zménit druh
zobrazené hodnoty za chodu. Vychozi zobrazeni je zadana frekvence, je
mozno zobrazit i frekvenci skutecnou, vystupni proud, vystupni napéti a
dalsi hodnoty (viz parametr F4). Volba se provede tlacitkem "Sipka vpravo"

Postup ovladani ménice a zobrazeni hodnot za chodu
‘ Zapnéte napajeni ménice

blikajici F indikuje

zvolenou frekvenci <« --
stisknate FWD o ____
(anebo REV)
pro start motoru
display zobrazi

> XXX
Sipkou vpravo zménit zvolenou hodnotu
zobrazenou hodnotu pro chod ménige
F: frekvence zvolena @
H: frekvence vystupni RESET
A: proud
. vystupni * ‘

' v
> vl (4] (o]
v

' > * . Zména frekvence
pFepnoul_ ‘ zobrazit volba ¢ pokud je F8=0
‘ zobrazeni nastaveni frekvence funkce
v T I
vstup do zmény .- [ 7 7 +
parametru F4 :
zméni zobrazenou | A ‘ | v | ‘ > zména parametrd - -
hodnotu a jejich uloZeni

za chodu méniée

ulozit DATA
parametry ENTER

Pozn.: pokud neni parametr F8=0 (Frequency command source : digital
operation panel mode), pak frekvenci nejde volit tlacitky.

3-4



III -Ovladaci panel

[ Zobrazeni stavu dig.vstupi (status) ]

* Pristup pres F4=11: Din (zobrazit stav digitalnich vstupii)
Za chodu ménice lze takto zobrazit stav digitalnich vstupt

Di8 | Di7 | Di6 | Di5 | Di4 | Di3 | Di2 | Dil Svorky
Priklad Hodnota
128 64 32 16 8 4 2 1 Vaha bitu
" 0 OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | yochny vstupy
X X X X X X X X vy
OFF | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON [ OFF | juonusvstupy
2 42 P .
X X 32 X 8 X 2 X Di2, Di4 a Di6
OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | ON | ON | Zapnuté vstupy
3 87 Dil, Di2, Di3,
X | 64 | X 16 | X 4 2 1 Di5 a Di7
4 176 ON | OFF | ON | ON | OFF | OFF | OFF | OFF [ i vstupy
128 | X 32 | 16 X X X X (e
ON | ON | OFF | OFF | OFF | ON | ON | ON | Zapnuté vstupy
5 199 Dil, Di2, Di3,
128 | 64 X X X 4 2 1 Di7 a Dig
ON | ON | OFF | ON | ON | OFF | OFF | OFF | Zapnutévstupy
6 216 Did, DiS, Di7 a
128 | 64 X 16 8 X X X Dig
ON | ON | OFF | ON | ON | ON | ON | OFF | Zapnuté vstupy
7 222 Di2, Di3, Did,
128 64 X 16 8 4 2 X Dis, Di7 a Di§
o 555 ON | ON | ON | ON | ON | ON | ON | ON |,apnut¢ vicchny
128 | 64 32 16 8 4 2 1 vstupy

* Tato funkce slouzi k provéfeni zda vstupy funguji normalné bez toho
abychom museli otevirat kryt ménice a méfit na svorkach.

Priklad 1 : celkova hodnota je 0, svorky Dil~Di8— jsou vSechny neaktivni (vypnuté)
Piiklad 2 : celkova hodnota je 42, svorky Di2, Di4 a Di6—jsou aktivni (zapnuté).
atd.

* Objasnéni prikladu 2: 'vaha' svorky Di2 je 2, 'vaha' svorky Di4 je 8
a 'vaha' svorky Di6 je 32; takZe display ukaze 2+8+32=42, cozZ je
soucet 'digitalnich vah' téchto tFi vstupi.

3-5

Uvedeni
do provozu

¢ Uvedeni do provozu 4-1
.43
. 4-4

¢ Zakladni nastaveni parametri ...

4 Spusténi snadno a rychle ...

o Rucéni Fizeni
o Automatické Fizeni
o Multifunkéni PID regulitor ...

o Rizeni &erpadla podle tlaku (sleep PID)
© MODBUS KomuniKace ........cccecvreeeeuesecesuennnnn




IV-Uvedeni do provozu

[ Uvedeni do provozu ]

# Kontrola vhodnosti aplikace :
* Pred pouzitim ménice se prosim ujistéte odpovida zamyslenému pouziti
(CT=konstantni kroutici moment, VT=variabilni kroutici moment):
* CT (150%, 60 seconds): Extrudery, dopravniky a pohony v§eobecné
* VT (120%, 60 seconds): Chladici ventilatory, dmychadla, vodni ¢erpadla

# Parametry které maji vliv na chod pohonu

Parametr

Aplikace

CT/VT selection

Volba max.krouticiho momentu a pretizitelnosti (CT) 150%
a(VT) 120%

Cas zrychleni / zpomaleni
(F35~F50)

Nastaveni doby rozbéhu a dob&hu

Pribéh zrychleni / zpomaleni
(F51~F52)

Nastaveni pribéhu zrychleni/ zpomaleni

Preskoceni frekvence (F77~F79)

Pro vyvarovani se mechanickych rezonaci pohonu pfi
urcité frekvenci

Filtr analog.vstupti (F58 - F62)

Pro odstranéni vlivu rusivych signalii na analogové Fidici vstupy

Ochrana pfed zablokovanim
(F80~F85)

Prevence motoru pted zablokovanim (stall) anebo prepéti v DC
obvodu pfi velkém momentu setrva¢nosti pohonu a velkém
zrychleni/ zpomaleni. Toto nastaveni obvykle neni potfeba
meénit, nechte je ve vychozim stavu pokud vyhovuje

# Charakteristiky CT and VT (konstantni / variabilni kroutici moment)

CT /zavislosti napéti / frekvence (V/F) CT « VT/ zavislosti V/F
0:3-point straight line setup 1:2-point curve setup
v
F98 F98
98
L Curvature 0% (CT)
F100] e L Curvature 50% (CT, VT)
F100 |- o L Curvature 100% (CT, VT)
F102 : Fl02 |- F102 -
F101 F99 F97F F101 F99 F97F F101 F97 F

CT charakteristika, 3-bodova kiivka, kroutici VT charakteristika, kroutici moment se
moment pii zméné otacek zlistava kontantni kvili snizuje pfi snizeni otacek
piekonavani tfecich a gravitacnich sil.

# Upozornéni:

* v rezimu VT, rozsahu kiivky 30% ~ 100% a pfetizeni 120% mize méni¢ béZet max.60 sekund s
nasledujicim omezenim parametri:
(1) F 97 >=50.00 Hz or 60.00Hz (2) F 98 <=200.0V or 220.0V / 380.0V or 440.0V/

(3) F 101 <=2.00 Hz,

(4)F 102 <=8.5V or9.5V/17.0V or 19.0V

(5) F 103 >=30.0%, omezeni se aktivuje pfi prekroceni hodnot a zobrazi se varovani Errr=16

Uvedeni do provozu- IV

# Predstartovni kontrola:

©) Po zapojeni vodici a pied zapnutim napajeni si prosim projdéte tento seznam:

. Jsou vodice spravné zapojené?Zejména zda napajeni ménice je pfipojeno na
svorky R.S.T a motor je ptipojen na svorky U.V.W.
Chyba v tomto zapojeni by vedla ke zni¢eni ménice.

. Prohlédnéte vnitiek ménice a prostor svorek zda tam nejsou odsttizky vodi¢i a
nebo vodivé piliny. Ujistéte se Ze tomu tak neni.

. Jsou svorky a Srouby jsou pevné dotazené?

. Neni na svorkach zkrat nebo nezadouci spoj se zemi?

. Odpovida napéti v siti dovolenému napéjecimu napéti ménice?
200V class: jedno/ anebo 3-fazové napajeni AC200 ~ 240V 50/60HZ
400V class: 3-fazové napajeni AC380 ~ 460V 50/60HZ

[

[V NN}

# ZKkuS$ebni start

©) Vychozi nastaveni od vyroby je open loop V/F control mode, tzn. start/stop je fizen
klavesami na ovladacim panelu a frekvence potenciometrem na ovladacim panelu
(parametry F7=0 a F8=1). Pfed zapnutim napéjeni otocte prosim potenciometr na
panelu nadoraz doleva.

1. Zapnéte napajeni

2. Ujistéte se ze display ukazuje cilovou frekvenci (danou potenciometrem)
3. Stisknéte FWD pro chod vpied (nebo REV pro chod vzad)

4. Pomalu otacejte potenciometrem doprava a sledujte chod motoru

5. Stisknéte STOP pro zastaveni motoru

Kontrola chodu:

© Bézi motor spravnym smérem? Pokud ne, zaméiite libovolné dvé faze na svorkach
pro motor pro zménu sméru ota¢eni. Zména na piivodu nema na smér vliv.

© Bé&zi motor hladce?

© Nevibruje motor abnormalné?

© Je zrychleni a zpomaleni hladké?

© Je vystupni proud v pofadku? (Stisknéte klavesu ¥ pro piistup k parametru F4=2:
vystupni proud, anebo klavesu » cyklicky az se zobrazi parametr 'A' tj.vystupni
proud)

4.2



IV-Uvedeni do provozu

[ Zakladni nastaveni ]

U

edeni do provozu- IV

[ Spusténi ménice snadno a rychle ]

Cislo parametru

Popis Rozsah Jednotky Nastaveni od vyroby |~ Stranka

Uréuje které hodnoty pijde zobrazit na

© Toto je nejjednodussi postup jak ménic¢ nastavit a uvést do provozu. Spociva v

nastaveni Ctyt parametra (F7, F8, F35 a F36). Ve vétsing pripadt neni tieba

nastavovat nic dalsiho.
© Prvni je F7: Zputisob fizeni ménice a druhy je F8: Zptsob volby frekvence

Funkce parametru Popis ovladni ‘N”Fave‘" “I Stranka
vyrob:
F7 : Zpusob fizeni ménice
Stisknéte| lavesu (kdyz display ukazuje F xx.xx)
0 : Vestavény ovladaci ¢
panel ( nebo MODBUS
. Ps-3
* Vénujte prosim pozornost sméru otéeni motoru
. Ovlbdact <v - Spojte svorky Dil-COM pro chod vpied P5-3
1+ Ovladaci svorkovnice (kontrolka FWD se rozsviti), rozpojte je pro STOP P5-14
F8 : Zpusob volby frekvence
0 : Tlacitka na panelu Zména frekvence je mozna po stisknuti klavesy A
1 : Potenciometr na panelu| Otoéte vestavénym potenciometrem na prednim panelu
2 : Analogovy vstup Ail Frekvence se fidi externim analogovym signalem na svorce Ail.
(0-10V/0-20mA) Jeho druh (napéti/proud) se voli propojkou J3 pod krytem ménice

3 A('(‘)"‘ll%g\;’)vy VSP A2 | prowvence se idi analogovym signilem 0-10V na svorce Ai2
4: Ail+AR Frekvence se fidi souctem obou analogovych signali Ail+Ai2 1 P5-3
5:Ail, Ai2/MAX Frekvence se Fidi vétsi hodnotou z téchto dvou (Ail, Ai2)
6: Ail, Ai2/MIN Frekvence se fidi mensi hodnotou z téchto dvou (Ail, Ai2).
7:PID Frekvence se fidi vystupem interniho PID regulatoru
8 : Digital terminals for

speed acceleration or | Frekvence se idi externimi digitalnimi signaly (pFidat/ubrat)

deceleration

5 display za chodu 0= ! 5l
0 Zidand frekvence (F) 5+ Interni DC napéti (Vdc) 10 : PID vystup (%)
1 Vystupni frekvence (H) 6 Interni DC napéti pred startem (Vde) 11 : Stav digitélnich vstupii (status)
2: Vystupni proud (A) 7 : Stav interniho potenciometru (VR)% 12 : Tlak vody pfi fizeni cerpadia
3 : Vystupni napét (E) 8 Stav vstupu Ail (V/mA)% 13 : Cycle No., Stage No.
4 Unitless (U) 9 Stav vstupu Ai2 (V)% 14 : Verze Software
15~ 16 : Rezerva
F7 [ Zpiisob tizeni menice [ o [ [ 0 [ P53
0 : Ovlidaci panel ancbo MODBUS linka 1 Ovlidaci svorkovnice
8 [ Zpisob nastaveni frekvence [ 0w ] [ 1 [ P53
0: Ovlidaci panel tlacitka 31 Ai2 (analogovy vstup) i1-Ai2/MIN
11+ Ovlidaci panel piotenciometr (VR) 4 : Ail+Ai2 7:PID
2: Ail (analogovy vstup) 5: Ail-AIZMAX 8 : digit.vstupy pro zrychleni/zpomalen
Fil [ Zpiisob zastaveni [ o2 ] [ 1 [ P54
0': Volng dobéh 1 : Dynamické brzdeni 2 : Dynamicke brzdeni + DC brzda
Fl4 | Omezeni volby sméru otaceni [ o3 ] [ 1 [ pss
0: Vpfed i vzad 2: Pouze vzad
1 : Pouze vpied 3 : Otaceni vzad je mozné zépornym fidicim signdlem
FIs Dolni mez frekvence (F15 <= F16) 0.00-300.00 Hz 0.00 P5-5
Fl6 Homi mez frekvence (F15 <= F16) 0.00-300.00 Hz 60.0/50.0 P55
F17 Volba pro Min. vystupni frekvenci 0-1 0 P5-6
0 : Maze byt =0 1 : Nastavit dle parametru (F101)
F35 Zikladni frekvence, doba rozbehu 0.0-3000.0 Sec 100 P57
F36 Zikladni frekvence, doba dobéhu 0.0-3000.0 Sec 10.0 P57
F67 Funkce vstupt Dil a Di2 02 0 P5-14
0: Dil (FWD/STOP), Di2(REV/STOP) 1: Dil(RUN/STOP), Di2 (FWD/REV)
2 : Di3(FWD/REV), Di2(Stop). Dil (Chod), tim se vyfadi nastaveni v parametru F68
F80_ | Ochrana pred zablokovanim (Stall) 031 7 P5-19
bitd : AVR Voltage-regulating function  bit3 : ochrannd funkee F84 bit2 : ochrannd funkce F83
bit] : ochrannd funkce F82 bit0 : ochrannd funkee F81
T I soowoo [ w00
F82 Blokovaci napéii pro rozbéh 30.0-200.0 % 170.0 520
F83 Blokovaci proud pro chod 30.0~190.0 % 160.0
F84 Proud clekironické tepelné ochrany 1.01-2.00 90 150 bt
F85 Zpozdéni elektronické tepelné ochrany 0.1-1200 Sce 60.0
[ (Pagu-1) dt (T* o121 )xToL
F88 Imenovité frekvence motoru 40.0070.00 Hz 60.00 | 5000
F89 RST napiijeci napéi (efektivni hodnota) ;Zggif;g Vac jﬁgg iggg Ps21
90 Imenovity proud (efektivi hodnota) 0.1~(F95%1.3) A F95
F93 Spinaci frckvence PWM 200016000 Hz 5000 P523
4-3

© Treti je F35: Doba rozbghu a &tvrty je F36: Doba dobéhu. Vychozi nastaveni je

10 sekund, ve vétSiné piipadi je vhodné tyto Casy zkratit.
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IV-Uvedeni do provozu

# Ruéni Fizeni

Verze CT (konstantni kroutici moment) anebo VT (variabilni kroutici moment) je
dana z vyroby, viz oznac¢eni ménice na jeho $titku.

F xx.xx

CT mode VT mode

Please set up the following

Please set up the following
parameters prior to the operation

parameters prior to the operation

g * Rated frequency 2| Fss : Rated frequency

E‘ 5 R.S.T Input voltage §_ E F89 : R.S.T Input voltage

54 : x:ej Cr““:“ 2 & | F90 : Rated current

i - Ratecsp frequency S8 Fo1 : Rated slip fi

H § : Slip-offset coefficient s E Fo2 ¢ S; < ;lpt reql;fen.cy o
g : PWM carrier frequency g B Eaa

T
12 12 l

F96 V/F curve selection

F96 V/F curve selection
0 : 3-point straight line setup

1 : 2-point curve setup

Please see P.5-23 for use
description relevant to
F97~F102.

|

F96 V/F curve selection
1 & 2-point curve setup

]

F103 curve adjustable gain
0.0%~100.0%

Please see P.5-23 for use
description relevant to
F97~F102.

Il

F103 curve adjustable gain
30.0%~100.0%

12

| Select F7 operation control source |

!

| Select F8 frequency command source

!

| Take <10Hz to perform test run |

]

4.5

Uvedeni do provozu- IV

# Automatické Fizeni

V tomto rezimu jsou prarametry F7: Zplsob fizeni ménice a F8: Zpisob fizeni
frekvence neaktivni protoze frekvence je fizena internim sequencerem.

set up the following

neters prior to the operation

F88 : Rated frequency

F89 : R.S.T Input voltage
F90 : Rated current

F91 : Rated slip frequency
F92 : Slip-offset coefficient
F93 : PWM carrier frequency

-
X
b3
QAL 9E pue
10J0W JO SINOWERIR]

F123 Auto-operation mode setup

v 12

hutd: follows a reci ing type

0 : Auto-operation mode disabled s

2 : Shutdown follows a cyclic type operation

3 : Master speed follows a reciprocating type
operation

4 : Master speed follows a cyclic type operation

!

F124 : Number of cycle

!

F125~F140 auto-operation time : Master

speed~ Stage 15 time (-30000~30000) seconds

3% Positive and negative symbols denote the
running direction.

S —

F18~F33 F35~F50
frequency setup for master Acceleration/deceleration
speed ~ stage 15 speed time setup
[ ]
]

F68~F73 Digital input Di setup, two typical
Di setup examples: F72 =11 : Enable the
auto-operation and F73 = 12 : Pause the
auto-operation.

!

F14 Restriction of revolving direction
0 : FWD and REV running

4-6



IV-Uvedeni do provozu Uvedeni do provozu- IV

# Multifunkéni PID # Regulace na konstantni tlak (Sleep PID)

* Regulator fidi frekvenci na zaklad¢ signalu z tlakového ¢idla tak aby udrzoval na
¢idle konstantni tlak. Pokud neni odbér vody, méni¢ se zastavi.

* Pii aktivaci PID fizeni je ticba nastavit ¢asy rozb&hu a dob&hu F35 a F36 na dvé

sekundy a méné. .

* Please set up the following

parameters prior to the operation

V tomto rezimu je tieba nastavit ¢asy rozb&hu a dobéhu F35 a F36 na dvé
sekundy a mén¢.

o . 3% Please firstly confirm the 3% Please firstly confirm the
| bt 8 ksl ey llowing setup before following setup before
2 5| F89 : R.S.T Input voltage n: operation:
g § F90 : Rated current
F91 : Rated slip frequenc Note 1 : When the F116 = PID Setup display 5 .
g‘- S F92 : Slip-o ﬂ'szt cogfﬁcie}x,n Feedback command source is F4 = 12:Water pressure of pump g IS & IRt sy
@ é X P A Ail(4~20mA) with 4~20mA XXX XX s F89 : R.S.T Input voltage
F114 PID mode | F93 : PWM carrier frequency corresponding to 0~ 10V, the Target value  control value S | F90 : Rated current
range of F55 bias ratio shall S | F91 : Rated slip
1 ) be :-25.0%~-27.0%. i z
1+ Shut d PID : Di g sy
0 : Disable PID Iy R e } F143 Enable the water- € | P92 : Slip-offet
2 : Shut down and reserve lues to Note 2 : Please confirm the pump functions 1 : Enable ] coefficient
PID values values to zero) working voltage of pressure 2 ) :
4 : Di enabled sensor and make a selection 1 g | F93 : PWM carrier
(Shut down, reserve PID for J4 (+10V or +15V); please g frequency
F8 frequency values) the descriptive chart in P2-15 F7 operation control source s
command =7 : PID i for details, or supply the power 1 : Digital input terminal
to the sensor from outside.
F8 frequency l
lrilily = P[([)) f:(ly:x:lzr;and source| command =7 : PID F8=7: PID
11 Ai(V.R) | 1
2t Ail F68~F73 digital input Di . .
3 A2 setup, set one of Di setup ; l A | (G 11525 FEmnils
T F72 = 13 : Di enables PID F36 D¢ time: 1.5~2.5 seconds
F147~F153 1
F116 = PID feedback source Set up the
0 Ail accomingm the system Fl114 ~ F116~F121
1: AR requirements. Set up the parameters according
to the system requirements.
¥ T~ (Please see P5-34 for details)
Set up the parameters according to l
the need of system (Please see the F96~F103

contents in P5-35 for details)
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Set up the parameters according
to the system requirements.
(Please see P5-23 for details)

i

F144 : Sleep-detecting time
F145 : Sleep level
F146 : Wakeup pressure error
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IV-Uvedeni do provozu

# MODBUS komunikace
* Méni¢ je Fizen a sledovan z PC nebo PLC pies sériové rozhrani MODBUS.
* Pro aktivaci MODBUS u verze LS650M je tieba nastavit F73 (Di8=15 MODBUS
komunikace) a propojit propojku JP1 (viz Poznamka 1)
* Pro aktivaci MODBUS u verze LS650 je potieba nastavit F73 (Di8=15 MODBUS
komunikace) a propojit vstup Di§-COM. (viz Poznamka 1)

* Poznamka 1: vestavény ovladaci panel sdili stejny port jako MODBUS linka.
Takze pti MODBUS komunikaci musi byt ovladaci panel odpojeny.
MODBUS se ptipoji na svorky (SG-, SG+)

* Please set up the following

parameters prior to the operation

F88 : Rated frequency

F89 : R.S.T Input voltage
F90 : Rated current

F91 : Rated slip frequency
F92 : Slip-offset coefficient
F93 : PWM carrier frequency

QALIp 9E pue
10J0UI JO SIPUWERIE]

0 : Digital operation panel / 1 : Digital input terminals
MODBUS communication F67 : Dil - Di2 setup

v 3% Take the DO output of PLC

F8 Frequency command source to actuate Dil ~ Di2

0 : Digital operation panel (master speed) l

1‘7 Select F8 frequency command source
F104~F107 2 : Ail~8 : Increasing &
Set up the parameters according to the decreasing of digital terminals
need of system (See P5-3 for details)
(Please see the contents in P5-26 for details) 3% Take DO or AO output of PLC to
actuate the multi-stage speed

l commands of Di3 ~ Di7 or analog

® F73(Di8) = 15 : MODBUS A > AT

@ COM and Di8 short-circuited

I

Remove the digital operation panel and connect
the MODBUS communication circuit

l

@ Execute PC or PLC setup
@ Set up the parameters according to the

need of system.
Command function codes
(Please see contents in P5-29 for details) ———»| Perform the test run
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V-Popis parametri

O : parametr je moZzno ménit za chodu
X : parametr neni mozno ménit za chodu

[ Rizeni ¢erpadla ]

Nastaveni
z vyroby

Mozno ménit

@ egn Parametr Rozsah Jednotka

Zadana hodnota tlaku

C x

Pro nastaveni Zadané hodnoty tlaku pfi fizeni ¢erpadla.

[ Chovani ménice po restartu napajeni ]

Fl

@ 0: je-li trvale pfitomen povel START (FWD/REV) a dojde k vypnuti
a zapnuti napajeni, méni¢ se sam rozb&hne

Chovani ménice po vypadku a

obnoveni napajeni 0~1

|

B 1 menicse po vypnuti a zapnuti napajeni v této situaci sim nerozb&hne.
Povel START (FWD/REV) je potieba zrusit a pak znovu zapnout.

Vyse popsané plati pro nastaveni F7=1 (fizeni ménice ze svorkovnice)

Povelem START (FWD/REV) se mysli Ze jsou spojeny svorky Dil/Di2-COM

[ Zobrazeni na ovladacim panelu ]

F4 Volba proménné ktera bude
zobrazena na display panelu

Ovladaci panel je vybaven 7-segmentovym display a LED kontrolkami pro
sledovani stavu ménice. Parametr F4 uréi, ktera hodnota bude zobrazena po
zapnuti ménice. Dalsi hodnoty lze nalistovat tlac¢itkem »

0~16 | | 1 ‘

Hodnota

0 Zadana frekvence (F) Zobrazi zvolenou frekvenci

1 Vystupni frekvence (H) | Zobrazi aktualni frekvenci

2 Vystupni proud (A) Zobrazi proud do motoru (svorky U,V,W)

3 Vystupni napéti (E) Zobrazi vystupni napéti (svorky U,V,W), rms

4 Otacky (U) Zobrazi otacky motoru, souvisi s parameterem F5 F5
5 Interni DC napéti (Vdc) | Zobrazi DC napéti na internich kondenzatorech
6 Interni DC napéti pied| Zobrazi DC napéti na internich kondenzatorech

startem (Vdc) pred rozbéhem motoru
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Popis parametri- V

Popis

Nastaveni frekvence

g (z%o]vladamho panelu ® Zobrazi v % aktudlni analogovou hodnotu F8=1
Nastaveni Ail ® Slouzi k monitorovani piipadného rueni indukovaného
8 (V/mA)% do Fidiciho vstupu, na zékladé tohoto sledovani pak F8=2
n 2 AD muzeme provést odruseni ¢i filtraci
9 nastaveni Al F8=3
M%
10 | PID(%) Zobrazi vystupni hodnotu interniho PID regulatoru v %

Stav digitdlnich Zobrazi stav digitalnich vstupt Dil-Di8 jako dekadické
11 Vstupi (st%\tus) Cislo v rozsahu 0-255 (nahlédnéte prosim na stranku P3-5 | F67~F73
P pro podrobnéjsi popis)

Zobrazi tlak vody v atmosférach (kg/cm?). Fo

12| Tlak vody Postup: (Cilova hodnota) xx.x xx.x (Regulovani hodnota)

Zobrazi drahu v podobé poctu cykli a ¢isla kroku - v
automatickém rezimu fizeni frekvence. F124

13 Qislo cyklu, e Cislo cyklu zobrazi jako dekadické ¢islo (0~9) F125~F140
&islo kroku o Cislo kroku zobrazi hexadecimalné
¢ 8 1234567189RbedEF
14 | Verze software Zobrazi ¢islo verze software

15~16 | Rezerva

Nastaveni
z vyroby

Mozno ménit
za chodu

¢ Tento parametr se mize pouzit k zobrazeni ota¢ek motoru anebo vystupni
hiidele z prevodovky (zada se do né&j pfevodni pomér)

¢ Pii nastaveni F4=4 (U) se vynasobi zvolena frekvence hodnotou F5
Priklad: frekvence 50Hz, F5=30.00, F4 (U) = 1500 (otacky 4-polového motoru)

“ F6 Zobrazi ¢as filtrace vstupti | 0~15 | | 6 |

¢ Tato funkce slouzi k filtraci analogovych fidicich signald, snizeni jejich
nachylnosti na indukované ruseni

+ Filtrace se provadi skrze interni dolni propust (LPF). Nenastavujte prosim
zbyte¢né vysokou hodnotu, zpomalovala by se doba reakce na zménu povelu.

Parametr Popis Rozsah Jednotka

Koeficient pro zobrazeni otaéek | 0.01~300.00

5-2



V -Popis parametrii

[ Provozni parametry ]

Mozno ménit . Nastaveni
7a chodu Parameter Rozsah Jednotka oy

Zpusob fizeni ménice

B -

@ 0 : Vestavény ovlidaci panel/l MODBUS

Povely START, STOP, REVERZ se voli na vestavéném ovladacim panelu
(tlacitky) anebo prostiednictvim komunikacni linky MODBUS (viz nastaveni
F73=15), v takovém ptipadé je tieba propojit Di8-COM a odpojit kabel k
vestavénému ovladacimu panelu.

@ 1: Digitalni vstupy (svorkovnice)

Povely START, STOP, REVERZ se voli pies vstupy Dil, Di2 na ovladaci
svorkovnici. Jejich chovani souvisi s nastavenim parametru (F67).

F8 Zpusob fizeni frekvence 0~8 | | 1

¢ Tento parametr uruje jak se zada pozadovana frekvence.
Souvisi s nim parametr (F123) ktery ma nad F8 prioritu.

# Priorita zpisobu fizeni frekvence je: Automatické Fizeni>Krokovani>
Predvolby z Di>Fizeni podle parametru F8.

@ 0: Tladitka na ovladacim panelu — fizeni tlacitky pfidat/ubrat na panelu.

@ 1: Potenciometr na ovlidacim panelu — fizeni zabudovanym
potenciometrem, je napajen internim napétim DC 5V.

2 : Analogovy vstup Ail (0-10V/0-20mA) — jestli bude analogovy vstup
Ail napétovy nebo proudovy se voli propojkou J3 pod krytem ménice.

@ 3 : Analogovy vstup Ai2 (0-10V)

@ 4: Analogové vstupy Ail+Ai2 — souctem obou signalti Ail, Ai2
Nastavenim parametru F14=3 je mozno dosdhnout i reverzace motoru.
Souvisi taktéz s parametry F53, F55, F59 (nastaveni offsetu)

W 5:Ail-Ai2/MAX - fizeni vétsi hodnotou z téchto dvou (Ail, Ai2)

@ 6:Ail-Ai2/MIN - fizeni mensi hodnotou z téchto dvou (Ail, Ai2)

Popis parametri- V

@ 7:PID (%) - fizeni internim PID regulatorem. Souvisi s nastavenim
parametrtt F114 ~ F122. Pfi nastaveni F14=3 je mozna i reverzace sméru
otaceni hodnotou vystupy PID regulace

@ 8 : Digitalni vstupy piidat/ubrat — fizeni z ovladaci svorkovnice povely
pridat/ubrat

F9 Doba brzdéni pred startem | 0.0-120.0 | Second | 00 |

¢ Tento parametr je k nastaveni doby po kterou bude méni¢ pied startem provadét
dynamické brzdéni motoru. Nastavenim hodnoty '0' se tato funkce vytadi.

F10 Proud brzdéni pied startem | 0.0-1000 | % | 300 |

¢ Tento parametr ur¢uje procento brzdiciho proudu (z jmenovitého proudu
meénice F95), pokud je funkce brzdéni pied startem aktivni.
Nastavenim F10=0 pfi nenulovém F9 se jen zpozdi start motoru.

F11 Zpusob zastaveni | 0~2 | | 1 |

¢ K volbé zplsobu zastaveni motoru, zavisi na druhu pohonu a stroje

@ 0: Volny dobéh (setrvaénosti) — po signalu STOP se vystupni obvod
meénice odpoji od motoru a ten dob&hne vlastni setrvaénosti.

@ 1:Dynamicka brzda — zpomaleni a zastaveni motoru se provede
podle nastavené doby dob¢hu aktivnim brzdénim obvody ménice.

@ 2 : Dynamickd+DC brzda — totéz jako pii hodnoté F11=1, a navic k tomu
brzdéni obvody ménice pokracuje (po zvoleny ¢as) i v zastaveném stavu,
takZze po tento ¢as (F12) neni mozné samovolné ota¢eni motoru.

Ujistéte se Ze pii tomto zptisobu brzdéni nedojde k prehtati motoru.

5-3

X Doba brzdéni pro STOP 0.0~120.0 Second 0.0
X Proud brzdéni pro STOP 0.0~100.0 % 30.0

* Nastavenim hodnoty “0” se tato funkce vyradi.
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V -Popis parametri

[ Omezeni sméru a rychlosti otaceni ]

Mozno ménit
za chodu

Nastaveni

Parameter Rozsah Jednotky 2 viroby

F14 Omezeni sméru otaceni

@ 0: Zména sméru oticeni je povolena
@ 1: Oticeni pouze vpited (FWD)
@ 2 : Oticeni pouze vzad (REV)

@ 3 : Reverzace zipornym offsetem povolena

¢ Pro hodnotu F14=3 je tfeba fizeni analogovym signalem (viz parametr F8) a
odpovidajici nastaveni parametrt (F53, F55, F59). Pii zaporném offsetu dojde
k reverzaci sméru otaceni motoru

* Pozor : pii nastaveni F14=14 si zkontrolujte si vychozi smér
otaceni pro kladny fidici signal.

WARNING
X Dolni mez frekvence 0.00~300.00 HZ 0.00
X Horni mez frekvence 0.00~300.00 HZ  |60.00{50.00

4 Nastavte tyto parametry s ohledem na mechanické vlastnosti pohonu.
Utelem je piedejit pFilis malym nebo velkym otackam p¥i chybném povelu
od obsluhy. Frequency

—— . , e Upper

Pfi nenulovém nastaveni F15 a fizeni limit
analogovym vstupem (nebo PID) bude

nulové hodnoté z analog.vstupu (PID)

odpovidat vystupni frekcence F15

(viz obrazek vpravo). }ower
imit
PRI Analog
* Hodnota F16 musi byt vétsi nebo rovna F15 OHz o input
o 100%
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Popis parametri- V

Nastaveni
z vyroby

Mozno ménit
za chodu

‘Volba minimalni frekvence
Aty (souvisi s F101)

Parameter Rozsah Jednotky

@ 0: Povolena nulovi frekvence — pokud F15<F101 a zadana frekvence je
mensi nez F101, vystupni frekvence bude nulova.
Pokud je F15>F101, pak bude vystupni frekvence rovna F15.

@ 1: Nejnizsi frekvence dle predvolby F101 — pokud F15<F101 a zadana
frekvence je mensi nez F101, pak bude vystupni frekvence rovna F101.

* Pro F15>F101 bude nejnizsi mozna vystupni frekvence rovna F15.

[ Piedvolby frekvence/otacek ]

prepinni predvolengch otdcek | Povel4 | Povel3 | Povel2 Povel 1
Zikladni rychlost | OFF OFF OFF OFF 0.00~300.00HZ | Hz 5.00
Piedvolba 1 OFF OFF OFF ON 0.00~300.00HZ Hz 5.00
Predvolba 2 OFF OFF ON OFF 0.00~300.00HZ | Hz | 10.00
Piedvolba 3 OFF OFF ON ON 0.00~300.00HZ Hz 15.00
Piedvolba 4 OFF ON OFF OFF 0.00~300.00HZ Hz 20.00
Piedvolba 5 OFF ON OFF ON 0.00~300.00HZ Hz 30.00
Piedvolba 6 OFF ON ON OFF 0.00~300.00HZ Hz 40.00
Predvolba 7 OFF ON ON ON 0.00~300.00HZ | Hz | 50.00
Piedvolba 8 ON OFF OFF OFF 0.00~300.00HZ Hz 0.00
Predvolba 9 ON OFF OFF ON 0.00~300.00HZ | Hz 0.00
Piedvolba 10 ON OFF ON OFF 0.00~300.00HZ Hz 0.00
Predvolba 11 ON OFF ON ON 0.00~300.00HZ Hz 0.00
Piedvolba 12 ON ON OFF OFF 0.00~300.00HZ Hz 0.00
Piedvolba 13 ON ON OFF ON 0.00~300.00HZ Hz 0.00
Predvolba 14 ON ON ON OFF 0.00~300.00HZ | Hz 0.00
Piedvolba 15 ON ON ON ON 0.00~300.00HZ Hz 0.00

¢ OFF a ON v tabulce se mysli rozpojeni piislusné svorky na ovladaci
svorkovnici s COM (OFF) anebo jeji spojeni s COM (ON).

¢ Chceme-li vyuzit vSech 16 piedvoleb, je tfeba odpovidajicim zptisobem
nastavit parametry (F68 ~ F73). Ve vychozim nastaveni z vyroby jsou funk¢ni
jen prvni 4 piedvolby (vstupy Di5, Di6). Zménou parametrit F68-F73 se dalsi
dva vstupy pouziji jako piepina¢ pfedvoleb (viz tabulka nahofte).

F34 Krokovaci frekvence | 0.00-300.000z | Hz | 600 |
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V -Popis parametri

[ Casy rozbéhu a dobéhu ]

Nastaveni

Mozno ménit
Gin Parameter Rozsah Jednotky 2 vyroby

za cho

Cas rozbéhu pro zakladni
frekvenci a pro piedvolbu 8 0.0~3000.0
(viz tabulka na pfedch.strang)
Cas dob&hu pro zékladni
o Gl 00000 | S
(6] Cas rozb&hu pro piedvolby 1,9 | 0.0~3000.0 Second 10.0
6] Cas dobéhu pro predvolby 1,9 0.0~3000.0 Second 10.0
(@] Cas rozbéhu pro predvolby 2,10 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(0] Cas dobéhu pro predvolby 2,10 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(6] Cas rozb&hu pro piedvolby 3,11 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(6] Cas dobéhu pro predvolby 3,11 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(@] Cas rozbéhu pro predvolby 4,12 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(0] Cas dobéhu pro predvolby 4,12 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(6] Cas rozbéhu pro piedvolby 5,13 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(6] Cas dobéhu pro predvolby 5,13 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(@] Cas rozbéhu pro predvolby 6,14 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(0] Cas dobéhu pro predvolby 6,14 | 0.0~3000.0 Second 10.0
€] Cas rozbéhu pro piedvolby 7,15 | 0.0~3000.0 Second 10.0
(6] Cas dobéhu pro predvolby 7,15 | 0.0~3000.0 Second 10.0
X S-ktivka pro rozb&h 0.0~100.0 % 0.0
X S-ktivka pro dob&h 0.0~100.0 % 0.0

¢ S-kiivky pro rozbéh a dobéh snizuji zatizeni ménice pfi rozbéhu a dobéhu.

¢ S-kiivky jsou funkéni pouze pii F8=0 : fizeni frekvence tladitky z ovladaciho
panelu tlacitky a pfi fizeni frekvence pomoci pepinani ptedvoleb.
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Popis parametri- V

Frequency
Objasnéni: pii aktivaci S-kiivek
® ® se snizuje zatizeni ménice v
okamziku pfichodu povelu
_ START nebo STOP coz méa na
Time jeho chod pozitivni vliv.
Toto ma vyznam hlavné u
pohont s velkym momentem
@ ® setrvacnosti.
Time
Q@ the 0@ the /
characteristics without S curve characteristics with S curve enabled.
Piili§ kratké Gasy rozbéhy/dobéhu muzou vést k nebezpeénému naristu
napég’ a proudt v obvodech ménice a k vypadku a piipadné az k poskozeni
menice.
CAUTION

[ Analogové vstupy |

Nastaveni
z vyroby

Mozno ménit
za chodu

Parameter Rozsah Jednotky

Ai : OV vstupni offset % | -300.00~300.00 % 0.00

Ai : 5V vstupni zisk % | -300.00~300.00 % 100.00

# Parametry F53 a F54 slouzi k definovani offsetu pro analogovy vstup z
potenciometru na ovladacim panelu Ai (V.R).
Parametru F53/0V muze byt pouzit k zapornému piedpéti pro potenciometr v levé
krajni poloze (aby ptipadné ruseni nevyvolalo chod motoru malou rychlosti),
piipadné pro dalsi ucely (reverzni chod potenciometru, viz ptiklad 2);
Parameter F54/5V je zesileni signalu z potenciometru. Max.frekvence je omezena
parametrem F16. (Viz nasledujici pfiklady).

F

4 4 A
F16 1207 . F16
@ Q, g
FI6
80% ©
Inverse slop
[©) @
(6H2)10% ®
¢ >V 0 > o Voasv v
ov sv ov 416V 5V -10% 7 5 s
Figure 1 Figure 2 Figure 3



V -Popis parametri

* viz obrazky 1, 2, 3 na predchozi strané

Kiivka @ | Kiivka @ | Kiivka @ | Ktivka @ | Kiivka ® | Kiivka ©)
F8 zpiisob nastaveni 1 1 1 1 1 1
frekvence Ai (potenciometr)
F16 horni mez frekvence 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz
F53 Ai:0V offset 0.0% 100% 0.0% 0.0% 10% -10%
F54 Ai:5V zisk 100% 0.0% 120% 80% 100% 100%

¢ Ai max. vystupni frekvence = (F16) horni mez frekvence x (F54) Ai zisk

¢ Frekvence pro kladny offset = (F16) horni mez frekvence x (F53) Ai offset
Priklad: kiivka ® = 60Hz x10%=6Hz

# Napéti pro zaporny offset = [SV(Ai) / (F53 offset + F54 zisk)] x F53 offset
Priklad: kiivka ® = [5V(Ai) / (10% + 100%)] x 10% = 0.45V (znaménka se pii
tomto vypoctu ignoruji)

The max. voltage x The max. operating frequency

Operati 1t V)=
# Operating voltage (V) The upper limit of frequency x gain ratio
Ex. : Curve ® SVX—60HZ _
4.16V

60Hz x 120%

5V x48H
Ex. : Curve ® oY XAz =5V

60Hz x 80%

The max. voltage x The max. operating

¢ Gainratio = — -
The upper limit of frequency x operating voltage

Ex.: Curve®5v><—60HZ —120%
60Hzx4.16V
5V x48H
Ex.: Curve® 2rxEE 80%
60Hz x 5V
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Mozno ménit
za chodu

Nastaveni

Parameter Rozsah Jednotky Z viroby

Ail:0V offset % -300.00~300.00 %
Ail:10V zisk % -300.00~300.00 % 100.00
Ail: pasmo necitlivosti

Dead Band) 0.00~85.00 % 0.00
Ail: Filtra¢ni ¢as 0.01~5.00 Second 0.30
Ai2:0V offset % -300.00~300.00 % 0.00
Ai2:10V zisk % -300.00~300.00 % 100.00
Ai2: pasmo necitlivosti

Dead Band) 0.00~85.00 % 0.00
Ai2: Filtracni ¢as 0.01~5.00 Second 0.30

# Tyto parametry slouZi k definovani vystupni frekvence ktera odpovida max.hodnoté na
analogovém vstupu (10V anebo 20mA), pii¢emz max.hodnota frekvence je omezena
parametrem F16.

4 Analogové vstupy Ail a Ai2 maji stejnou funkeli, s tim rozdilem Ze u Ail Ize propojkou
J3 zvolit zda vstup bude napét'ovy nebo proudovy (0-10V/0 - 20mA) zatimco vstup Ai2
je pouze napétovy (0-10V).

# F57 pasmo necitlivosti slouzi k eliminaci pfipadnych rusivych napéti ktera by mohla
zpusobovat nezadouci pohyb motoru v oblasti kolem nulové frekvence.

A A

F16 F16 F16
0]
FWD @/ FwD
area area
OHZ 5 OHZ oz,
+1ov
REV
area 2 o
(o} REV
arca
Fl6 > Fl6 >
ov 5V 10v ov EY 10v
Figure 1 Figure 2
* nasledujici tabulka se vztahuje k obrazkim 1, 2
Kfivka @ Kfivka @ Kiivka @)
F8 Zpusob fizeni frekvence 2:Ail/10V 2:Ail/10V 2:Ail/10V
F14 Omezeni volby sméru otéten ~ 3:reverzace ~ 3:reverzace 3 reverzace
zapornym offsetem | zapornym offsetem | zapornym offsetem
F16 Horni mez frekvence 60Hz 60Hz 60Hz
F55 0V: offset -200% -100% -100%
F56 10V: zisk 200% 100% 100%
F57 Pasmo necitlivosti 10% 10% 0%
F58 Filtracni cas 0.30 Second 0.30 Second 0.30 Second
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V -Popis parametri

A A
125% 150%
A " v
16 P16 Uppertimi
@
@
© ® &
©)
@ 9

Lover limit

10% (S0 of frequency <1

0 / > y 0 1 >
VsV v 0 2v VN 10V20mA” 0V 33V 7V 10V
4mA 20mA 4mA -10%
2%
Figure 3 Figure 4 Figure 5

* nasledujici tabulka se vztahuje k obrazku 3:

T ) L) T e e
F8 Zpuisob fizeni frekvence 2:AI/10V | 2:AI/10V | 2:AII/I0V | 2:Ail/10V | 2:Ail/10V
F16 Horni mez frekvence 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz
F55, F59 0V(0 mA): offset 0.0% 0.0% -25% 100% 100%
F56, F60 10V(20 mA): zisk 200% 100% 100% 0.0% 10%

* nasledujici tabulka se vztahuje k obrazktim 4, 5:

0 T T ) ) e
F8 Zpusob fizeni frekvence 2:AI/10V | 2:AI1/10V | 2:AII/10V | 2:AII/T0V | 2:Ail/10V
F15 Dolni mez frekvence 0.0Hz 0.0Hz 20Hz 20Hz 20Hz
F16 Horni mez frekvence 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz
F55, F59 0V(0 mA): offset 100% 125% 0.0% -50% -75.18%
F56, F60 10V(20 mA): zisk -10% 0.0% 100% 100% 150%

 Zaporny offset v % = dolni mez frekvence / [(horni mez frekvence — dolni mez

frekvence) / zisk]

# Napéti pro zaporny offset = [10V / (zaporny offset % + zisk)] x zaporny offset %
# Frequency voltage = [horni mez frekvence X (zisk + zaporny offset %)] / 10V

(znaménka ignorovat)

# Pracovni rozsah (V) = horni mez frekvence / frequency voltage

 Upper limit of frequency / full voltage = increased voltage + negative bias voltage

Popis parametri- V

Popis :

Kiivka @ Zaporny offset = 20Hz / [(60.0Hz - 20.0Hz) / 100%] = - 50%
Napéti pro zaporny offset = [10V / (50% + 100%)] x 50% = 3.33V
Frequency voltage = [60Hz x (100% + 50%)] ~ 10V =90Hz / 10V =9 Hz/V
Pracovni rozsah (V) = 60Hz / 9 Hz/V = 6.66V
Horni mez frekvence / plny rozsah = 6.66V + 3.33V = 9.99V

Kiivka @ Zaporny offset = 20Hz / [(60.0Hz - 20.0Hz) / 150%] = - 75.18%
Napéti pro zaporny offset = [10V / (75.18% + 150%)] x 75.18% = 3.33V
Frequency voltage = [60Hz x (150% + 75.18%)] / 10V = 135.1Hz / 10V
=13.51 Hz/V
Pracovni rozsah (V) = 60Hz / 13.51 Hz/V = 4.44V
Horni mez frekvence / plny rozsah = 4.44V + 3.33V = 7.77V

[ Analogovy vystup AO ]

Nastaveni
z vyroby

Mozno ménit
za chodu

Parameter Rozsah Jednotky

‘Volba proménné pro AO 0~7

AO : hodnota pro 0V -32767~32767 0

AO : hodnota pro 10V -32767~32767

# F63 : Analogovy vystup (AO) a F75 : Digitalni vystup (DO) sdileji spole¢ny port na
procesoru a proto muZe byt aktivni jen jeden z nich. Pokud jsou aktivovany oba
soucasné, priorituy ma AO; dale musi byt piislusnym zptisobem propojena propojka J1
(viz strana P2-17 pro zapojeni fidiciho obvodu.

+ Pokud aktivujete F63:AO analogovy vystup, deaktivujte prosim digitalni
vystup nastavenim F75=0 (nemiiZou fungovat oba najednou)

# F65 : hodnota pro 10V - nahlédnéte prosim do tabulky na nasledujici strang.

# Nasledujicich 8 prikladti ukazuje jak na analogovém vystupu AO sledovat stav
analogovych vstupii (Ai) a vystupni hodnoty ménice (otacky, proud, napéti)




V -Popis parametri

F63 F65 B F63 F65 o
Proménna Hodnota Refcz‘ggcm Proménna Hodnota Refir:gcm
pro AO pro 10V pro AO pro 10V
0 : Vypnuto X X 4 :Ai (obr.1) 16384 Aix(F53, F54)
1: Otacky 5. Ail
nebo frekvence 4096 F88 (obfézek 1 16384 Ailx(F55, F56)
(obrazek 2)
2 : Vystupni 6: A2
proud 8192 F95 (obrd n h 16384 | Ai2x(F59, F60)
(obrézek 4) obraze
F89
3 : Vystupni
napéti 2200 2200V 7:PID 16384 100%
(obrazek 3)
3800 3800V
4:Ai
5:AiQl
61 A2 F88 1 Rpm frequency F89 3: Output voltage F90  2: Output current
.......... 100% 2 oo 100% oo 100% L e -2 ,100%
1oV d g d E] ] E ]
i = i = i 2 i
! H ' g i 2 i
i £ i 2 i 5 i
1 | £ PoE :
: : : :
ov Lt OHZ Lt V Lt A Lt
Y v Y ¥
T S— RIUICONPPAVY S 100% gy fommmm e RIUCONTIVY B ,100%
| 1 1 |
AO i i AO i i
output } output } output } output }
ov } t ov } t oV } t ov ; t
Figure 1 Figure 2 Figure 3 Figure 4
Popis: @ Na obrazku 1 je parametr F63 = 4 (zobrazeni vstupniho analogového

signalu), parametr F65 = 16384, referencni bod je Ai x (F53, F54 zisk),
maximalni stav AO vystupu je +10V DC

@ Na obrazku 3 je parametr F63 =3 (zobrazeni vystupniho napéti), F65
je nastaven na 2200, referen¢ni bod je 220V, a maximalni stav AO vystupu
je +10V DC pro vystupni napéti 220V.

Popis parametri- V

[ Digitalni vstupy ]

Mozno ménit

Parameter
za chodu e

Perioda Cteni vstupu

Nastaveni

Rozsah Z viroby

Jednotky

# Tato funkce slouzi k potlaceni p¥ipadného ruseni indukovaného do ovladacich
vstupd.
4 Perioda ¢teni vstupt = F66 x 0.1ms (vychozi hodnota je 1ms)

F67

Funkce vstupii Dil, Di2 |

02 | [ o |

# Tato funkce slouzi k nastaveni funkce vstupti - viz nasledujici obrazky.
0: Dil chod vpied, Di2 chod vzad (za chodu museji byt trvale sepnuté)
1: Dil Start/Stop, Di2 pfepinani sméru (za chodu museji byt trvale sepnuté)
2: Dil, Di2 tla¢itka Start/Stop (spinaci a rozpinaci), Di3 prepinaani sméru.

@ 0: Dil (FWD/STOP). Di2(REV/STOP), 2-way control

FWD/STOP

pa—
REV/STOP
- —

F7 (Operation control source) =1 (Digital input terminal)
F14 (Restriction of rotating direction)= 0 (FWD/REV available)
F67 (Dil, Di2) =0

Dil Open : STOP, Close : FWD operation
Di2 Open : STOP, Close : REV operation
COM

@ 1:Dil(RUN/STOP). Di2(FWD/REV), 2-way control

RUN/STOP

*— Dil Open: STOP, Close: FWD available

F7 (Operation control source) =1 (Digital input terminal)
F14 (Restriction of rotating direction)=0 (FWD/REV available)
F67 (Dil, Di2) =1

FWD/REV
e—— Di2 Open: STOP, Close: REV operation

COM

RUN
STOP |
ole ¢ Dil Close : Running (push button one time)
F7 (Operation control source) =1 (Digital input terminal) Di2 . .
en : Sto] sh button one time
F14 (Restriction of rotating direction)=0 (FWD/REV FWD/REV l Open:: Stop (pu v ne time)
available) e——1 Di3 Open: FWD, Close : REV

F67 (Dil, Di2) =2 com




V -Popis parametri Popis parametri- V

@ 10 : Krokovani — krokovani frekvence, pokud je aktivni, ma prioritu hned za

Di3 funkce 0~14 | 1 automatickym fizenim frekvence.
Did funkee | * Multifunkén vstupy, jejich funkee je volitelnd. 0-14 I @ 11 : Automatické Fizeni — pokud je aktivni, ma prioritu nad ostatnimi
Di5 funkee | « Nenj zadné pravidlo ktera funkee musi/miize byt 0~14 | 6 zpusoby Fizeni frekvence. Tzn. pokud chtete zvolit jiny zpUsob Fizeni
Di6 funkee |  Prifazend které z téchto Sesti svorek. 0~14 | 7 rekvence, musite tuto volbu nejprve deaktivovat.
Dvéma vstuptim ov§em nemitize byt pfifazena stejna
DURIEERN  funkce, mimo “0: disabled” (4. Z4dn4 funkce). 0-14 g [ 12 : Pause auto operation — Pozastaveni (a znovustusténi) provadéni
Di8 funkce 0~15 | 3 posloupnosti volby frekvence v automatickém rezimu. Pokud je vstup
automatického fizeni frekvence deaktivovan a znovu aktivovan,
@ 0: Disabled — Toto nastaveni znamena Ze vstup nema zadnou funkei. pokracuje provadéni posloupnosti znovu od zacatku.
@ 1: Enabled at external failure — Aktivaci vstupu se méni¢ vypne a vystup @ 13 : Di enables PID — Aktivace PID fizeni frekvence.
se odpoji, typicky externim stop tlacitkem.
@ 14 : Di enables Ail — pokud je aktivni, je frekvence fizena analogovym
W 2: RESET — Aktivaci vstupu se nuluje chybovy stav ménice. vstupem Ail, povinné bez ohledu na ostatni volby.
* Pokud je fizeni pies Ail aktivovano takto, ostatni parametry které na n¢j
® Nikdy pro reset nepouzivejte spinac ktery je trvale spojeny, obvykle maji vliv jsou nyni neu¢inné (napiiklad F8, F115 a F116).
vzdy jen tlagitko. * Priorita fizeni frekvence: Auto operation > Krokovéani > Di enables Ail >
INHIBIT vicestupnové fizeni s pomoci predvoleb > F8: nastaveni.

@ 15 : MODBUS — po nastaveni F73=15 propojte Di8-COM. Pak bude ménic¢

@ 3 : Free run stop — Aktivaci vstupu se vypne vystup ménice a motor dob&hne Fizen pres rozhrani MODBUS.

vlastni setrvacnosti.
@ 4: Master speed increases — Pro zvy3ovani zakladni frekvence povelem ze

A noomoan Din4 - vstups | Din3 -vstups | Din2 - vstups | Dinl - vstup s
svorkovnice. Pro F35 vétsi nebo rovno 20 sekundam se vezme doba Rl g pniivn vihou vihou vahou vihou
piedvoleb 23_ 2oy ooy 20|
zrychleni z parametru F35; pro F35 < 20 sekund se vezme hodnota 20s =8 = = -
hleni (rozbéh motoru) Zékladni rychlost OFF OFF OFF OFF
ro zrychleni (rozb&h motoru).
pro zry L Predvolba 1 OFF OFF OFF ON
@ 5: Master speed decreases — Pro snizovani zékladni frekvence povelem ze Predvolba 2 OFF OFF ON OFF
svorkovnice. Pro F36 vétsi nebo rovno 20 sekundam se vezme doba Predvolba 3 OFF OFF ON ON
zpomaleni z parametru F36; pro F36 < 20 sekund se vezme hodnota 20s Piedvolba 4 OFF ON OFF OFF
pro zpomaleni (dobéh motoru). Piedvolba 5 OFF ON OFF ON
@ Pro vySe zminéné dvé funkcee je tieba aby zaroven byl parametr F8: zplisob Predvolba 6 OFF ON ON OFF
Fizeni frekvence nastaven na 8 : zrychleni/zpomaleni pres digitalni vstupy Predvolba 7 OFF ON ON ON
Predvolba 8 ON OFF OFF OFF
Ptedvolba 9 ON OFF OFF ON
Predvolba 10 ON OFF ON OFF
@ 6: Plepinal predvoleb 1 Predvolba 11 ON OFF ON ON
@ 7: Piepinaé piredvoleb 2 Tyto povely slouzi k piepinani pfedvoleb r;/chlosti. Piedvolba 12 ON ON OFF OFF
— Kombinacemi t&chto ¢tyf vstupi 1ze navolit =
[ 8: Prepinat piedvoleb 3 az 16 predvoleb rychlosti. Viz tabulka na strané 5-6. Predvolba 13 ON ON OFF ON
@ 9: Piepina& pitedvoleb 4 Predvolba 14 ON ON ON OFF
Predvolba 15 ON ON ON ON
(Table 1)




V -Popis parametri Popis parametri- V

Nastaveni
z vyroby

[ Digitalni vystup DO, signalizaé¢ni relé ] Mozno ménit | o

za chodu

4 Multifunkéni vystup bude aktivni kdyz vystupni frekvence bude > F76 a bude
neaktivni pokud frekvence klesne 0.5Hz a vice pod hodnotu v F76.

Frekvence k dosazeni 0.00~300.00

Nastaveni
z vyroby

Mozno ménit
za chodu

Parametr Popis Range Unit

Funkce relé 1

4 Indikace stavu ménice

DO setup

* To set up ¢ Pokud je F75 nenulovi
control power, vvstup DO akti

rpm Command
Setting frequency

X please see F63 nastavte prosim 10 F76 : Frequency to reach 0.SHZ
parameter for pro deaktivaci v
description. | A’y (memiiz
(B5-12) oba zirovei) Time
(F74~F75) 8 : frequency
@0 : Disabled - vystup neni aktivni (pouZije se pokud je aktivni vystup AO). (F74-F75) 10 : frequency to reach
o ex , . PR ~ v ey F7 : operation control command
@1 : Chyba ménice (NC) - vystup je aktivni kdyz nastane chyba ménice.
3 . - P z 3 3 - el = L
W 2: Chod - vystup je aktivni pfi normalnim (bezchybném) stavu ménice. Preskoceni frekvence
M 3 : Nulova rychlost - vystup je aktivni kdyZ je vystupni frekvence = 0.
X Frekvence k pieskoceni 1 0.00~300.00 HZ 0.00
W4:FWD - vystup je aktivni pfi chodu ménice vpied a frekvenci > OHz. X o 0.00-300.00 HZ 0.00
W 5: REV - vystup je aktivni pfi reverznim chodu a frekvenci > OHz. X Pasmo preskodeni 0.00~10.00 HZ 0.00

M 6 : Zrychlovani - vystup je aktivni béhem rozbéhu na cilovou frekvenci.

# Funkce pfeskoceni frekvence je ur¢ena k eleminaci ptipadnych rezonanénich

vibraci v mechanice pohonu nebo v motoru. Méni¢ pii rozbéhu/dobéhu pak tyto
frekvence piesko¢i. Rozpéti frekvenci které budou pieskoCeny se nastavi v F79.

@ 7 : Zpomalovini - vystup je aktivni pfi dob&hu na cilovou frekvenci.

M 8 : Chod ustilenou rychlosti - vystup je aktivni pii chodu zadanou rychlosti.

Toto nastaveni neni vhodné pouzivat pokud je frekvence zadavana
analogovym signalem.

@9 : Vystraha pied pietiZzenim - vystup je aktivni kdyz méni¢ detekuje
pretizeni. V tomto stavu motor stale jesté bézi ale zaroven uz odpocitava
doba zpozdéni elektronické tepelné ochrany (F85)

Pretizeni = F90 (jmenovity proud motoru) x (F84) prah reakce elektronickeé tepelné
ochrany %

10 : DosaZeni frekvence - vystup bude aktivni kdyz méni¢ dosahne zvolené
vystupni frekvence (tato frekvence se nastavuje v parametru F76).

5-17

+ Nastavenim hodnot OHz se funkce pfeskoceni frekvence vyfadi.

puewtwod Aouanbaiy Surdwng

Frequency ——
jumping  T777
point

frequency command
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V -Popis parametri

[ Ochrana motoru ]

Changeable
during Parameter Description Range Unit
operation

Ex-factory
setting

X F80 Zpusob chovani ochrany

M bit0 : Ochrana pro dobéh F81 — aktivuje ochranu proti DC piepéti béhem
dobé&hu motoru.
M bitl : Ochrana pro rozbéh F82 — aktivuje ochranu proti nadproudu béhem
rozb&hu motoru.
M@ bit2 : Ochrana pro chod F83 — aktivuje ochranu proti nadproudu pii chodu
ustalenou frekvenci.
M bit3 : Ochranna funkce F84 — aktivuje funkci elektronického tepelného relé.

@ bit4 : AVR regulace napéti — aktivuje funkci regulace napéti na vystupnich
svorkach pro motor (U,V,W).

* Tabulka pro hodnoty F80 = 0 az 31

Set
values

AVR
2%=16

Set ) 8
values 29=16 2°=8

16
17
18
19
20
21

22

23
24
25
26
27
28
29

® 9L R W N~

il il el bl el bl el B Bl ks Kl Kl ke
O|O|O[O|O|O|O|O M| M|»[p] > | > ||
O|O|O|O|X|X|X[X|O|O[O|O| % |»[|>
O|O| XX [O|OX[X|O|O[M|X|O[O[M]|>
OX|O[X|O|X|O[X|O|X|O[X|O|X|O|
O|O|O|O|O|C|O|O|0|0|O|0|C|0|O
O|O|O|O[O|O O[O XM [D| | ¥ [»[ ]
O|O|O|O[X| XX [X|O|O[O|O| X |»|]>
OO XX [O|O|X|[X[O|O|X|[X|O|O|> |

O [HX|O|X[O[X|O|X[O|X|O[X[O]|X|O|*

*0: ochranna funkce aktivni
X : ochranna funkce vypnuta, pro hodnotu 0 v pfislusném bitu.
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Popis parametri- V

Mozno ménit

Nastaveni

Parameter Unit Z viroby

za chodu

330.0~400.0
660.0~800.0

Ochrana pro dob&h F81

# Piisobenim setrvaéné hmoty pohonu na motor béhem zpomalovéni se v motoru
generuje energie, které zpiisobuje zvySeni napéti na interni DC sbérnici ménice.

Proto méni¢ pozastavi zpomalovani Ouiputfrequency

motoru (vystupni fekvence ztistane

beze zmény) jakmile napéti

na DC sbérnici piekro¢i (F81)

Po poklesu pod tuto hodnotu

zpomalovani (dobéh) motoru

pokracuje - viz obrazek vedle.

Characteristic curve of deceleration when enabled
the function of over-voltage stall protection

e

Frequency maintained

time

1 Designated ha
deceleration
duration
X Ochrana pro rozbéh 30.0~200.0 % 170.0
X Ochrana pro chod 30.0~190.0 % 160.0

# Pii rozbéhu motoru do ngj tece zvyseny proud. Ochrana pozastavi zrychlovani
dokud se narust proudu nevrati pod hodnotu nastavenou v F82; poté rozbéh motoru
pokracuje.

# Povolena hodnota proudu pro rozbéh = (F95) jmenovity proud ménice x (F82)
povolené procento nadproudu pfi rozbéhu

4 Povolena hodnota proudu pro chod= (F95) jmenovity proud ménice x (F83)
povolené procento nadproudu

Priklad : povolena hodnota proudu =4Ax170% = 6.8A

F82 setup for stalling current during acceleration F83 setup for stalling current during operation

current current

\_/kd

Output Frequency Output Frequency

' Output Frequency '«—>! Output Frequency decreasing
) > | suspension increasing progressively
time time
Function for stalling current protection during acceleration Function for stalling current protection during operation



V -Popis parametri

Nastaveni
z vyroby

Mozno ménit

e Parameter s Rozsah Unit

Proud pro elektronické
tepe]neP relé L0200
Zpozdéni reakce
el(le}m'onického tepelného 0.1~120.0 Second 60.0
reie
¢ Pokud je jmenovity vykon ménice vétsi nez jmenovity ptikon motoru, nastavte
prosim parametry motoru do parametrii F§8-F90 abyste predesli spaleni motoru.
# Tyto parametry nastavuji funkci electronichého tepelného relé které chrani motor
pred prehfatim. Tato ochrana bere v tivahu i vystupni frekvenci protoze pfi nizsich
otackach se snizuje i chlazeni motoru (pokud neni instalovano chlazeni nucengé).
¢ Pokud trvaly zatéZovaci proud piekro¢i hodnotu v parametru (F90) jmenovity
proud motoru, spusti se asovac elektronické tepelné ochrany.

* (I’A(pu)-1)dt > (I*OL*-1)xTOL, overload is overtime.

Omezeni vystupniho | » | | |

+ Pokud vystupni proud pfekroci tuto hodnotu, ménic snizi vystupni napéti aby
predesel aktivaci nadproudové ochrany motoru
Idealni nastaveni je aby F83 bylo o vic 20% mensi nez F86.

“ F87 Potlageni oscilaci proudu 0.0~100.0 | % | 15.0

+ Pii urcitych frekvencich miizou v soustavé méni¢-motor vznikat oscilace proudu
V takovém prlpade zvétete hodnotu tohoto parametru. Oscilace se u motort s
vét§im vykonem pii nizsich frekvencich. Nexvysujte hodnotu zbyte¢né, jen po
mez kdy oscilace ustanou.

Fo0

[ Stitkové parametry motoru ]

Nastaveni
z vyroby

Mozno ménit

Parameter
za chodu e

F88 Jmenovita frekvence 40.00~70.00
. p 150.0~255.0 220.0 | 200.0
F89 Jmenovité napéti (rms) 300.0~510.0 \ 4200 | 3800
Jmenovity proud (rms) | 0.1~(F95x1.3) A viz F95
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Popis parametri- V

+ F88-F90 je ticba nastavit podle udaji na $titku motoru. Pak bude spravné fungovat
ochrana proti pfetizeni motoru.

* Note: Pokud je provedeno resetovani ménice zpét do vychoziho nastaveni z
vyroby (skrze parametr F141). hodnota F90 se nastavi na stejnou hodnotu
jako ma F95 (jmenovity proud ménice).

+ F89 : jmenovité napéti motoru by mélo byt stejné jako aktualni napajeci napéti
ménice.
Dolni mez napéti = Vdc < 200V (200 Series) / Vdc <400 V (400V Series).
Horni mez napéti = Vdc > 414V (200 Series) / Vdc < 827 V (400V Series).
Napéti kdy se aktivuje brzda = 360 Vdc + 3% for AC 200V Series,
720 Vdc + 3% for AC 400V Series,
Nastaveni brzdy je dano hardwarem a nelze jej ménit.

Nastaveni
z vyroby

Mozno ménit
za chodu

Parameter is Rozsah Unit

FI1 Jmenovity skluz 0.00~10.0 Hz 4.00

F92 Kompenzace skluzu 0.0~200.0 % 50.0

# Pii zvétSeni zatéze motoru se zvétsuje i skluz. Méni¢ na zakladé¢ téchto parametri
skluz kompenzuje a snazi se drzet synchronni otacky, potlacuje vliv zmén
zatéze na otacky mototru.

+ Jmenovity skluz motoru Ize ziskat z jeho Stitkovych udaju takto:

Piiklad:
Otacky motoru x pocet polii (p) Fol = 60 1720(RPM) x 4(P) —2.6(H2)
= —_— z

120 120

F91=60-

F92 = F91 x 90%(Note) = 2.34(Hz)

* Note : Kompenzace skluzu F92 se zadava %, nastavte prosim 90% .
Pro motory s hor§im chovanim pokud jde o skluz nastavte tuto hodnotu vy3si.
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V -Popis parametri

Mozno ménit
za chodu

4 Timto parametrem lze zménit spinaci frekvenci PWM.
4 Spinaci frekvence PWM ma vliv na elektromagnetické ruseni z vystupu ménice, akustické
projevy motoru a tepelné ztraty vystupnich IGBT prvki ménice, viz tabulka nize:

Nastaveni

Parameter Popis Rozsah Unit Z viroby

Spinaci frekvence PWM

2000~16000

P Akusticky P 4o Kroutici Podil
Spinaci frekvence Tt et Spinaci ztraty | Tepelné ztraty moment | harmonickych

2kHz Veétsi Mensi Mensi Vetsi Mensi

16kHZ Mensi Veétsi Veétsi Mensi Vetsi

F94 Vdc zisk (pouze pro ¢teni) | 50~300 | Fold | 140 |

# Tento parametr slozi pro vnitini Gi¢ely ménice, souvisi s interni DC sbérnici.
Hodnotu napéti na sbérnici (na kondenzatorech) lze zobrazit (F4 =5 : Vdc).

F95 Jmenovity proud ménice | 1.0~500.0 | A | 50 |
pouze pro ¢teni)

# Tento parametr slouzi k zobrazeni jmenovitého vystupniho proudu ménice.
Je nastaven z vyroby a nelze jej zménit. Proud motoru se zadava do F90.

( KFivky V/F |
B Volba V/F kivky o1 | | 0

@0 : 3-bodovi sloZen4 z piimek — vhodna pro vseobecné aplikace jako jsou
ptimé dopravniky, kroutici moment ziistiva stejny bez ohledu na frekvenci.

M 1 : 2-bodovi kitivka —vhodna pro aplikace kde se kroutici moment méni pii
zméné zatéze, jako tieba chladici ventilatory, cerpadla apod.

X Frekvence pro max.napéti 0.10~300.00| Hz 60.00 | 50.00
AT 0.1~255.0 220.0 | 200.0
X Max.vystupni napéti 0.2~510.0 v 240.0 | 3800

¢ Hodnoty F97 a F98 nastavte prosim podle $titku motoru - jmenovita frekvence
motoru a jeho jmenovité napéti.

 Nastaveni F97 na mensi hodnotu neZ je jmenovité napéti motoru muze vést k
proudovému pfetizeni ménice a k jeho vypnuti elektronickou ochranou.
Nastaveni F97 na vétsi hodnotu nez je jmenovity proud motoru miize vést ke
snizeni krouticiho momentu.
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Mozno ménit
za chodu

nastaveni

Parameter Popis Rozsah Unit Z viroby

F99 Stiedni frekvence kiivky 0.10~300.00 Hz 3.00 2.50
0| Stredni napéti kivky rerdina @
F101 Min. vystupni frekvence 0.10~20.00 Hz 1.50 1.25
90| Min, vistupni napéti ey A

# Nastaveni parametrtt F99 - F102 by mélo byt zalozeno na nasledujicim vztahu
(sklonu kfivky) odvozeném z jmenovitého napéti a frekvence motoru:
220V (jmenovité napéti) / 60Hz (jmenovita frekvence) = 3.67 V/Hz

Referen¢ni hodnota pro stiedni napéti kiivky :

F100=3.67 x F99 (stiedni frekvence z tabulky je 3Hz) x Procento zvySeni napéti %

Pt. : F99 = 3Hz, Procento zvyseni napéti 150%_(Nemélo by prekrocit 180%)
F100 =3.67 x 3Hz x 150% = 16.5V

Referen¢ni hodnota pro minimalni napéti :
F102 =3.67 x F101 (min.frekvence z tabulky je 1.5Hz) x zvySeni napéti %

Pt. : F101 = 1.5Hz, zvySeni napéti 175%_(Nemélo by piekrotit 200%)
F102=3.67 x 1.5Hz % 175% = 9.6V

4 Nahlédnéte prosim do pfilohy Appendix B (P10-1 a P10-2) kde naleznete
vychozi nastaveni hodnot z vyroby.

# Volba zvySeného krouticiho momentu p¥i nizké frekvenci (Figure 3) by se
méla pouZivat jen pokud je kabel k motoru delsi nezZ 150m anebo pokud je v
misté instalace podpéti (v béZnych podminkach tuto ki'ivku nepouZzivejte).

4 F102 — Minimalni vystupni napéti ma vliv na vystupni proud, pokud je potfeba
pouzit velky kroutici moment v nizkych otackach, zvysujte hodnotu postupné
a sledujte vystupni proud do motoru.

. . . . F . . F
F101 F99 F97 F101 F99 F97 F101 F99 F97
Figure | Figure 2 Figure 3

(General application) (FAN, water pump machines) (high start torque)
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Mngécl)Kr;\iinit Parameter Rozsah Unit Nastayent [ MODBUS komunikace ]

z vyroby

F103 Prohnuti kiivky 0.0~100.0 F104 RS485 adresa | 1~254 | | 1 |

¢ Adresa F104 miZze byt v rozsahu 1~254.

AY4 Pozor : v té samé siti nemiiZou byt dvé (anebo vice nez dv¢) zafizeni se stejnou
adresou.
F98
F105 Prenosova rychlost | 0~4 | | 2 |
Curve 0% (CT) M0:2400  @1:4800 W2:9600 m3:19200 @4:38400
Curve 50% (CT » VT) # Pienosova rychlost se udava v bitech za sekundu. 2400 bps znamena 300 bajtt

(bytes) za sekundu (protoze 2400 / 8 = 300 bytes/second, 1 Byte = 8 biti1)
C 100% (CT « VT
urve % ( ) Pienosova rychlost souvisi s délkou a kvalitou komunika¢niho kabelu. Pro dlouhé

F102

- F Pouzijte krouceny dvouzilovy kabel s impedanci okolo 120 Ohm, ur¢eny pro
F101 F97 datové prenosy.

(FAN, water pump machines) Pokud je pozadovana velka rychlost odezvy méniée na povely, pak kromé vyssi

pienosove rychlosti F105 nastavte co nejmensi zpozdéni odpovédi v parametru

F107.
* Zménu tohoto nastaveni provadé a nenastavujte zbyte¢né velké hodnoty. LA Lot ottt | e | | ¢ |
MmO :8, N, 1RTU (1 start bit + 8 datové bity + 1 stop bit )
* Pouze VT modely mizou s 2-bodovou kiivkou podle tohoto obrazku a @ 1:8,E, I RTU (1 start bit + 8 datové bity + 1 Even bit + 1 stop bit )
nastavenim (F103) mezi 30%~100%. M2:8,0,1 RTU (1 start bit + 8 datové bity + 1 Odd bit + 1 stop bit )
W3 :8,N,2 RTU ( 1 start bit + 8 datové bity + 2 stop bit )

* ‘s o - L o o
Pokud ménite V/F kiivky, dodrzujte prosim nasledujici dvé pravidla: r—

F97>F99 >F101, F98>F100> F102. Znozdenipdnoycd | 350 [ ms [ 5

* Zpozdéni odpovédi je prodleva, po které méni¢ odpovi na povel z Master zafizeni.

* Pro VT modely plati nasledujici omezen : Zavisi na nastaveni Master zafizeni a na pfenosové rychlosti. Nastaveni pili§
(1) F97 > 50.00 Hz or 60.00Hz kratkého zpozdéni mize vést k tomu ze méni¢ vysle prvni znak odpovédi v dobé
(2) F98 < 200.0V nebo 220.0V / 380.0V nebo 440.0V kdy Master zafizeni jesté nepfepnulo na piijem a tim se odpovéd’ zkomoli.
(3) F101 <2.00 Hz
(4) F102 < 8.5V nebo 9.5V / 17.0V nebo 19.0V SO Divod chyby pijmu | 0-8 | | 0 |

(5) F103 >30.0%, pfi piekro¢eni rozsahu dojde k omezeni a zobrazeni
varovného hlaseni Err = 16.

@0 : Receiving normal @ 5 : Set parameter unchangeable
* Nahlédnéte prosim do piilohy Appendix B (P10-1) pro vychozi hodnoty z vyroby. @ 1 : Function code error during operation
M2 : CRCL error [ 6 : Parameter code error
@3 : CRCH error @ 7 : Parameter value out of range
W 4 : Packet-receiving time @ 8 : Locked parameter, unchangeable
over 0.2 second set values (except F4.F18..F142)
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LS650M Series :

J485 ’ Dil ‘ Di3 ‘ Di5 ‘DCM‘ Do E | Tc

Ail ‘ Ao

JP1

Di2 ‘ Di4 ‘ Di6 ‘COM‘ Ai2

+10V‘ AVG

Ta

;

"

* Pro aktivaci komunikace MODBUS je potieba nastavit parametr F73=15
(MODBUS komunikace) a propojit propojku JP1 (viz Note 1).

LS650 Series :
J485

’ Dil ‘ Di3 ‘ Di5 ‘ Di7 ‘DCM‘ Do Te

Ail ‘ Ao

E
’ DiZ‘ Di4‘ Dié‘ Di8 ‘COM‘AiZ +10V‘AVG‘ Ta

Tb‘

* Pro aktivaci komunikace MODBUS je potieba nastavit parametr F73=15
(MODBUS komunikace) a propojit svorku Di8 na COM (viz Note 1)

* Note 1 : MODBUS linka (SG-, SG+) sdili port s pfipojenim vestavéného

ovladaciho panelu. Ovladaci panel pouziva jiny protokol a proto nemiZzou

byt linka MODBUS a ovladaci panel ptipojeny soucasné.
Jinymi slovy: pokud chceme pouzit MODBUS, musime vestavény
ovladaci panel odpojit.

+ Postup nastaveni komunikace RS485 MODBUS:

(1) Zaprvé, nastavte pomoci ovladaciho panelu F73 = 15 : MODBUS
(Zatim nezapojujte svorku Di8 ani neodpojujte panel).
(2) Nastavte parametry komunikace F104 az F107 :

F104 : Adresa ménice na lince RS485 (1~254)

Pozor : adresa musi byt v rozsahu 1 aZ 254; nastaveni adresy na 0 zpusobi Ze
méni¢ nebude odpovidat na povely (broadcasting).

F105 : Pfenosova rychlost (0~4)
0:2400, 1 : 4800, 2:9600, 3 : 19200, 4 : 38400

F106 : Format komunikace (0~3)

0:(8,N, 1) RTU (I Start bit + 8 data bits + | stop bit)

' '«—— 8-Databit alphabetic string —————»

e 10-bit (Character frame) —————————————»!

1:(8,E,2)RTU (1 Start bit + 8 data bits + 1 Even bit + 1 stop bit )
T T Even ! Stop
Parit 1 Bit

' l«— 8-Databitalphabetic string —— '

W Il-bit (Character frame) —— 4

2:(8,0,2)RTU (1 Startbit + 8 data bits + 1 Odd bit + 1 stop bit )

Start 1 | | | | | e
3‘110;1‘2‘3‘4‘5‘6‘7

T0dd 1 stop
Parit | Bit

| '«—— 8-Data bit alphabetic string ———> !

}-7 11-bit (Character frame) 4>

3:(8,N,2)RTU (I Start bit + 8 data bits + 2 stop bit)
Ly Stop ! Stop
Bit H Bit

' i«—— 8-Data bit alphabetic string ————— '

57 11-bit (Character frame) 4>

F107: Zpozdéni odpovédi ménice (3~50ms)

(3) Déle nastavte parametr F7 = 0 (zptsob fizeni ménice: ovladaci panel/MODBUS)
a F8 = 0 (zpusob fizeni frekvence: ovladaci panel).

(4) Odpojte prosim ovladaci panel od ménice a propojte svorku Di§ a COM
(u ménice LS650M nasad’te misto toho propojku JP1)

(5) Pokud komunikace nefunguje (méni¢ neodpovida) zjistite pfic¢inu piectenim
parametru (F108).
K tomu ovSem musite ptipojit ovladaci panel zpatky a rozpojit Di8-COM.

@0 : Receiving normal [ 5 : Set parameter unchangeable during operation
@ 1 : Function code error [ 6 : Parameter code error

M2 : CRCL error [ 7 : Parameter value out of range
@3 : CRCH error M 8 : Locked parameter, unchangeable set values
[ 4 : Packet-receiving time (except F4,.F18.F142)

over 0.2 second
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Struktura komunikacnich dat (Cisla jsou v 16-bitovém formatu) 2. [03h] Cteni provoznich hodnot z display ménice (D2=03h, D3=21h)
L Za@a data na Vl"}?e 2 10ms vi. D5 : Data (H) Priklad : Chceme piedist provozni hodnoty ménice (2101h, viz Note 1,
ii. D1 AAdresva menice vii. D6 : Data (L) vystupni frekvence). Odpovéd’ je : 60.00 Hz (viz Note 2)
iii. D2 : Funkéni kod MODBUS viii. D7 : Check code (CRCL) *Note 1 : 2101h=8449 dekadicky, Pocet polozek: 1
. 3431 : gfsio paramegﬁ EE)) IX. I%Sd Ch(ka codle (CRCI'R) Note 2 : Data budou vyslana bez desetinné tecky, takze 60.00Hz=6000=1770h
V. : Cislo parame X. adna data na lince > 10ms
(6) Funkéni kédy MODBUS PLC (PC) vysle: Méni¢ odpovi:
u i k
03h : Cteni ) L Adresa ménice 0lh Adresa ménice 0lh
 teni parametru z menice Funkéni kod 03h Funkéni kéd 03h
06h : Zapis parametru do ménice
08h : Loop detection Identifikace hodnoty (H) 21h Pocet polozek 02h
1. [03h] Cteni nastaveni parametru z méni¢e (D2=03h, D3=00h) itsiiatienee mineidy (0L) Oth Hodnota (H) 17h
A PLC (ngbo PC) vyl B, Monic odoovi Pocet polozek (H) 00h Hodnota (L) 70h
. nebo vysle : . €nic odpovi : = =
DI: Adresa ménice (01~FEh) DI: Adresa ménice (01~FEh) Pocet polozek (L) Olh [
D2: Funkéni kod (03h) D2: Funkéni kod (03h) CRCL DFh CRCL B6h
D3: Horni byte #parametru (00h) D2: Pocet datovych byte 2*(Onh) CRCH F6h CRCH 50h
D4: Dolni byte #parametru  (00~D2h) D3: Obsah parametru 1 (H) (00~FFh) -
D5: Pocet polozek (H) (00h) D4: Obsah parametru 1 (L) (00~FFh) 2100h: Zédand frekvence (F); 2101h: Vystupni frekvence (H);
y y 2103h: Vystupni napéti (E); 2104h: Otacky (H);
D6: Pocet polozek (L) Onh) | 2106h: Napéti v DC obvodu (Vdc);  2107h: Napéti DC pred startem (Vdo); 2108h:
D7: CRCL ] 2109h: Stav vstupu Ail(%); 210ah: Stav vstupu Ai2(%); 210bh: PID(%);
D8: CRCH Dm-3: Obsah parametru n (H) (00~FFh) 210ch: Stav digitalnich vstupi Dil-Dig; 210dh: ERR; 210ch: Reserved;
Dm-2: Obsah parametrun (L) (00~FFh)
Dm-1: CRCL
Dﬁ‘ (C?RgH Hodnota na display : Hodnota na display :
* Pocet poloZek n = 1~12 * gslo bytem=5+2%*n 0 : Zadana frekvence (F) XXX, XX(F) 8 : Stav potenciometru Ai (%) XXX, X
Piiklad : Chceme piedist z ménice s adresou 1 hodnoty parametri F18 a F19 1+ Vystupni frekvence(H)| > Xx(H) | 9 : Stav vstupu Ail(%) jalaiatie
(viz Note 1). Hodnoty jsou : F18=60.00Hz, F19=5.00Hz (viz Note 2) 2 : Vystupni proud (A) XXX X(A) 10 : Stav vstupu Ai2 (%) XXX X
* Note 1 : F18=0012h (protoze 18 dekadicky je 12 hexa), Pocet polozek: 2 . — "
Note 2 : Data v odpovédi budou vyslana bez desetinné tecky, 3+ Vystupni napéti (E) XXX X(E) | 11:PID (%) xxxx
takze 60.00Hz=6000=1770h, 5.00Hz=500=01F4h 4: Otagky (H) xxxx x(H) | 12: Stav digitalnich vstupt Di8 ~ Dil
PLC (PC) vysle: Méni¢ odpovi: 5 : Otacky (L) xxxx %(L) | *Stav digitalnich vstupti je zobrazen jako ¢islo
G e 01h D 0lh v rozsahu 0 - 255 (pro detailni popis nahlédnéte
——— o ——— o * (215=65535) je zobrazeno jako celé &islo prosim na stranu P3-5 této prirucky)
bez znaménka (unsigned 16-bit; N
Parametr ¢.18 (H) 00h Pocet datovych byte 04h Cislo vetsi nez (65535), se zobrazi jako 13 BRR) 1~ 17 >
. = unsigned 32-bit (2°") v poradi (H, L)
Parametr ¢.18 (L) 12h Obsah parametru F18 (H) 17h _ * Chybové hléseni ERR se zobrazi jen jako islo
Pocet polozek (H) 00h Obsah parametru F18 (L) 70h 6: ?\I/age)tl v DC obvodu XXX viz strana P5-26 pro podrobnosti
C
Pocet polozek (L) 02h Obsah parametru F19 (E) Oth 7+ Napéti v DC obvodu * To display the content with decimal points, the first
- Obsah parametru F19 (L) F4h . YreF(’i startem (Vdc) XXX X digit of decimal point will be divided by 10 and the
CRCL 64h CRCL FEh preds second digit will be divided by 100.
CRCH OEh CRCH 4Bh * Note: (-) znamena chod opa¢nym smérem, reverz.*
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3. [06h] Zapis parametru do ménice (D2=06h, D3=00h)

A.

PLC (PC) vysle :

Meéni¢ odpovi :

5.[08h] Loop detection (D2=08h)

(7) 08h: Loop detection

D1: Adresa ménice (01~FEh) | DI: Adresa ménice (01~FEh)
D2: Funkéni kod (06h) D2: Funkéni kod (06h)
D3: Horni byte #parametru (00h) D3: Horni byte #parametru (00h)
D4: Dolni byte #parametru (00~D2h) | D4: Dolni byte #parametru (00~D2h)
D5: Obsah parametru (H) (00~FFh) | D5: Zapsany obsah parametru (H) (00~FFh)
D6: Obsah parametru (L) (00~FFh) | D6: Zapsany obsah parametru (L) (00~FFh)
D7: CRCL D7: CRCL
D8: CRCH D8: CRCH

4. [06h] Zapis povelu do ménice (D2=06h, D3=20h, D4=00h)
A.PLC (PC) vysle : B. Méni¢ odpovi :
D1: Adresa ménice (01~FEh) | DI: Adresa ménice (01~FEh)
D2: Funkéni kod (06h) | D2: Funkéni kod (06h)
D3: Horni byte #povelu (20h) | D3: Horni byte #povelu (20h)
D4: Dolni byte #povelu (00h) | D4: Dolni byte #povelu (00h)
D5: Obsah parametru (H) (00h) | D5: Zapsany obsah povelu (H) (00h)
D6: Obsah parametru (L) (00~05h) | D6: Zapsany obsah povelu (L) (00~05h)
D7: CRCL D7: CRCL
D8: CRCH D8: CRCH

A.PLC (PC) vysle :

D1: Adresa ménice

D2: Function code

D3: Test content of parameter (1)
D4: Test content of parameter (2)
D5: Test content of parameter (3)
D6: Test content of parameter (4)
D7: CRCL

D8: CRCH

(01~FEh)

(08h)
(00~FFh)
(00~FFh)
(00~FFh)
(00~FFh)

<

B. Méni¢ odpovi :

DI1: Adresa ménice (00~FEh)
D2: Function code (08h)
D3: Test content of parameter (1) (00~FFh)
D4: Test content of parameter (2) (00~FFh)
D5: Test content of parameter (3) (00~FFh)
D6: Test content of parameter (4) (00~FFh)
D7: CRCL

D8: CRCH

Ex. : Loop testing commands

Calling commands at PC side are as follows :

Responding data from ac drive are as follows :

1: FWD

2:REV

2000h (D6 povely pro ménic ):
0: Stop

3: Inching FWD

4: Inching REV

5: Failure reset

F18 : (Zakladni frekvence, Master speed)

Priklad : @ Nastavit frekvenci méni¢e na 50.00Hz
@ Spustit méni¢ povelem FWD (povel 2000h: 1, viz tabulka vySe)
* Note 1 : F18=0012h, 50.00Hz=5000=1388h

Note 2 : Cislo registru pro povely = 2000h=8192, povel FWD =0001h

Communication address 0lh Communication address 0lh
Functional code 08h Functional code 08h
Content of test parameter (1) 0lh Content of test parameter (1) 0lh
Content of test parameter (2) 02h Content of test parameter (2) 02h
Content of test parameter (3) 03h Content of test parameter (3) 03h
Content of test parameter (4) 04h Content of test parameter (4) 04h
CRCL 41h CRCL 41h
CRCH 04h CRCH 04h

PLC (PC) vysle: DS0Hz | @FWD | nenic odpovi tako: Qe | @
Adresa ménice 0lh 0lh Adresa ménice 0lh 0lh
Funkéni kod 06h 06h Funkéni kod 06h 06h
Cislo parametru (H) 00h 20h | Cislo parametru (H) 00h 20h
Cislo parametru (L) 12h 00h Cislo parametru (L) 12h 00h
Obsah parametru (H) 13h 00h Obsah parametru (H) 13h 00h
Obsah parametru (L) 88h 0lh Obsah parametru (L) 88h 0lh
CRCL 24h 43h CRCL 24h 43h
CRCH 9%h CAh CRCH 9%h CAh
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CRC - postup vypoctu :

1. CRC =FFFFh

2. CRC =(CRC) XOR (D1)
3. Uréit zda Bit0 CRC’s = 1?

Ano : CRC = (CRC >>1 ) XOR (A001h)

Ne :CRC=CRC>>1

* >>] : rotace vpravo o 1 bit bez Carry (do hornich bitt ptijde 0).
4. Opakovat krok 3 celkem 7x (tzn.krok 3 bude proveden celkem 8x)

5. Nacist hodnotu D2.
6. Opakovat kroky 2~4

7. Opakovat kroky 5 a 6 dokud nebudou zpracovany vsechna data (D1~D6)
pak vysledek je hledana hodnota CRC.

8. D7 je dolnich 8-bitit CRC zatimco D8 je hornich 8-biti CRC.
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[ Zaznam chybovych hlaseni ]

Nastaveni

Mozno ménit
z vyroby

za chodu

Parameter Rozsah Unit

F109 Aktualni chybové hlaseni
F110 Minulé chybové hlaseni 0~20
F111 Ptedminulé chybové hlaseni 0~20
F112 Pred-piedminulé chybové hlaseni 0~20

o |o|o|e

Pocet pokust o restart kviili 0~10
nulovani chyby

F113

¢ F113 (nastavte = 0 pokud chcete funkci auto-reset deaktivovat) restartuje méni¢
pii vyskytu chyby. Takové chovani by mohlo byt proti bezpe¢nostnim zvyklostem,
v takovém piipadé funkci nepouzivejte (od vyroby uz je deaktivovana).

# Po piekroceni nastaveného poctu restarti resetujte meénic tlacitkem RESET na
ovladacim panelu anebo z ovladaci svorkovnice. Tim se pocet restartii vynuluje.

¢ Vychozi prodleva mezi pokusy o restart je 6 sekund. Pokud setrvaéné hmoty
pohonu vyZaduji tento ¢as delsi, nastavte jej pomoci parametris F9 ~ F10.

# F113 auto-reset nefunguje pro chybové stavu které nastanou v klidovém stavu
ménice (kdy je na display F xx.xx). V takovém pfipadé pouzijte tlacitko RESET.

+ Pokud je zpiisob fizeni ménic¢e F7=0 (ovladaci panel), pak F113 automaticky
ménic resetuje a nuluje chybové hlaseni. Pokud toto chovani nevyhovuje,
deaktivujte auto-reset funkci nastavenim F113=0.

+ If the operation control source is set to F7:1 Digital input terminal, then F113 will
auto reset and operate under the current control mode when a failure taken place.

Popis parametri- V

Error

ek Descriptions

Err 7 DC podpéti (L.V) za chodu

Err 8 Elektronické tepelné relé aktivovano

Err 9 Meéni¢ pretizen déle nez je dovoleno (150%, 60 sekund/CT, 120%, 60 sekund/VT)

Err 10 | Prehrati anebo porucha nabijeciho obvodu (PF or PUF)

Err 11 | Parametry jsou uzaméeny a neni je mozno ménit

Err 12 | Parameter setup error 0 (Mimo rozsah)

Err 13 | Parameter setup error 1 (Funkce uZ je pfifazena jinému vstupu Di)

Err 14 | Parameter setup error 2 (F101 > F99 > F97, F15>F16)

Err 15 | Parameter setup error 3 (F90 > F95x1.3)

Err 16 | VT parameter setup error (F97,F98,F101,F102,F103)

Err 17 | Program code error

Err 18 ~ Err 20 reserved for failure signals.

Error

e Popis

Err 0 | Chyba komunikace s ovladacim panclem

Err 1 Prepéti nebo nadproud v klidovém stavu (hardwarova detekce a ochrana)

Err 2 Prepéti nebo nadproud pfi rozb&hu (hardwarova detekce a ochrana)

Err3 Prepéti nebo nadproud pfi dobéhu (hardwarové detekce a ochrana)

Err 4 Prepéti nebo nadproud béhem chodu (hardwarova detekce a ochrana)

Err 5 External failure

Err 6 DC piepéti (O.V) - na internich kondenzéatorech

[ Externi PID |

Mozno ménit : Nastaveni
7a chodu Parameter Rozsah Unit 2 viroby

S0 PID mode

@0 : PID disabled — PID fizeni vypnuto.

@ 1 : Stop and reset PID value to Zero — Piijde-li povel STOP za chodu PID
regulace, méni¢ se zastavi a hodnoty PID vynuluji.

[ 2 : Stop and reserve PID value — Pfijde-li povel STOP za chodu PID
regulace, ménic se zastavi a hodnoty PID zachovaji. Tyto hodnoty se pak

pouziji jakmile znovu piijde povel START.

M 3 : Di enabled (Stop and reset PID value to zero) — PID fukce se aktivuje
nékterym digitalnim vstupem Di3-Di8 ze svorkovnice (viz nastaveni
parametru F68 ~ F73=13); parametry PID regulace se vynuluji povelem
STOP.

[ 4 : Di enabled (Stop and reserve PID values) — PID fukce se aktivuje
nékterym digitalnim vstupem Di3-Di8 ze svorkovnice (viz nastaveni
parametru F68 ~ F73=13); parametry PID regulace se zachovaji pii povelu

STOP. Tyto hodnoty se pak pouziji jakmile znovu pfijde povel START.




V -Popis parametri Popis parametri- V

Mozno ménit Parameter Rozsah Unit Nasgaveni PID blOkOVy dlagram H
za chodu z vyroby F115
2 B o ]
F115 PID zdroj povelu F122 4*\< v Ept e Upt U MaX
@0 : F122 PID command value setup @1:Ai(V.R) M2:Ail M@3:Ai2 Ai L Kp+— —| — Upp
) F119,F120
X PID zpétnd vazba [ o | [ o Ail 2 o
+ Ur¢uje na kterém vstupu je ¢idlo pro zpétnou vazbu (odezvu). Ai2 ud
Fl116 Function Popis 1 | Xpr
0 1 input 4 Analogové vstupy 0-10V a 0-20mA Ail =F117/2.3 Fi2t
1 A2 input # Jejich chovani zavisi na parametrech F55~F62 A 1 |,
[ o I Cas vstupniho filtru D 0.05-10.00 | Second [ 0.20
o - P [ Automatické Fizeni ]
+ D vstup je dolni propust k odfiltrovani vysokofrekven¢niho ruseni

Casova konstanta T=F117/2.3

Mozno ménit a Nastaveni
PID omezeni rozsahu vystupu 0.00~100.00 | % 100.00 zachodu arameter Rozsah Unit | roby

Kp - proporcionalni konstanta 1.00~300.00 % 100.00 _
Ki - integra¢ni konstanta 0.00~300.00 % 25.00
Kd - derivaéni konstanta 0.00~300.00 % 2.00
PID command value setup 0.00~100.00 % 50.00

F123 Auto operation mode

M0 : Auto operation mode disabled — Automatické fizeni vypnuto.

[ 1 : Stop follows a reciprocating operation — To perform a reciprocating
Operation from master speed to stage 15 speed.

o|o|o|o|0o

) Reciprocating operation — To run from the master speed— stage 1 stage
4 Kp control : K nastaveni odezvy proporcionalné k odchylce odezvy. Cim je hodnota vy3si, tim speed...15 speed —stage 15 speed —stage 14 speed...master speed —
je odezva regulac’e rychlezjsn Prilis vysoké hodnota vede k oscilacim, pfili§ nizka master speed ..., etc.; that is, running from forward sequence to backward
hodnota k pomalé odezvé regulace. : N
sequence as one cycle for 32 speeds in total and the operation follows

# Ki control : Nastaveni zisku regula¢ni smycky. Pfili§ vysoka hodnota vede k oscilacim. to run reciprocally and continuously. The number of cycle can be set by

To adjust an operating gain of output integral deviation so that the feedback value F124 while the number of cycle and the stage speed can be displayed in
and the target value can be identical and effective. An entry of big integral gain will the 7-stage display screen; after the number of time of operation cycles
obtain a fast response speed, but a too-big gain will cause oscillation. are over, the operation stops automatically.

4 Kd control : To adjust an operating gain of differential deviation so as to respond the drastic B2 : Stop follows a cyclic operation —To perform the automatic operation from
variation as soon as possible. Entry of a big differential gain will attenuate the the master speed to the stage 15 speed in a clockwise manner.
oscillation induced by the occurrence of deviation. However, an entry of too-big Cyclic operation — Master speed— stage 1 speed...stage 15 speed—

differential gain will cause oscillation instead. master speed—stage 15 speed..., etc. in a clockwise manner; 16

4 PID command value setup control is to set a parameter as the constant command target value to speeds 1r} total for one cycle, and operation follows to run cycl.lcally
proceed the control. and continuously. The number of cycle can be set by F124 while the
number of cycle and the stage speed can be displayed in the 7-stage
display screen; after the number of time of operation cycles are over, the
operation stops automatically.
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V -Popis parametri Popis parametri- V

[ 3 : Master speed follows a reciprocating operation — The executing method
is the same as the 1 : Reciprocating operation, but, operation will be running

at master speed instead after the number of operation cycles are over.

‘When setting up the auto operation stage & speed, the speed for any one
stage can be set to 0HZ frequency as the time-counting stop function;
or when running at any one of the stage speed frequency is not desired,

B4 : Master speed follows a cyclic operation — the executing method is the same just set there of running time to zero to skip it and perform the next stage
as the 2 : Cyclic operation, but, operation will be running at master speed speed frequency; for descriptions of stage, speed and running speed
instead after the number of operation cycles are over. frequency, please see parameter setup F18 ~ F33.

Caution : After enabling the auto operation setup, the multi-function * The positive & negative signs shown in F125~F140 denote the running direction.

input terminal 11: auto operation and 12: pause auto
operation shall govern. Its priority is superior to other rpm

commands; therefore, selection of command to run at other [ Obnoveni parametrﬁ do stavu z V}I’I'Oby ]
speed is not available once the auto operation is enabled. (set
values 1~4 are for enabling the auto operation).

: Nastaveni
Rozsah Unit ;
Mozno ménit P 5 5 Nastaveni z vyroby
e arameter Rozsah Unit 2 viroby — - -
Obnoveni vychoziho nastaveni
F124 Number of cycles 1~3000 B0 : Neaktivni
The number of running cycle needed for auto operation. [ 1 : 220V/440V, 60HZ factory settings — Retrieve the original 220V/440V,60Hz
X ;‘Enme() operation mode master speed -30000~30000 | Second 1 - ex-factory settings.
= = 2 :220V/400V, S0HZ factory settings — Retrieve the original 220V/440V,50Hz
X Auto operation mode stage 1 time | -30000~30000 | Second 0 ex-factory Settinggs
X GUONA U PR -30000-30000)[ Second | Iy 3 : 200V/380V., 60HZ factory settings — Retrieve the original 200V/380V,60Hz
X Auto operation mode stage 3 time | -30000~30000 | Second 0 ex-factory settings
X Auto operation mode stage 4 time | -30000~30000 | Second 0 M 4 : 200V/380V, S0HZ factory settings — Retrieve the original 200V/380V,50Hz
X Auto operation mode stage 5 time | -30000~30000 | Second 0 ex-factory settings
X Auto operation mode stage 6 time | -30000~30000 | Second 0 * Nema vliv na parametry F94, F95, F109~F112.
X Auto operation mode stage 7 time | -30000~30000 | Second 0
2 . g . M 5 : Nulovéni zdznamu chyb — ¢ Chyby které nastaly za chodu ménice jsou
X Auto operation mode stage 8 time | -30000~30000 | Second (U zaznamenany v parametrech F109 ~ F112.
X Auto operation mode stage 9 time | -30000~30000 | Second 0 # Nastavte F141= 5 pro vynulovani zdznamu.
X Auto operation mode stage 10 time | -30000~30000 | Second 0
X Auto operation mode stage 11 time | -30000~30000 | Second 0 “ F142 Uzamdeni parametri 0~1 | | 0
X Auto operation mode stage 12 time | -30000~30000 | Second 0 M0 : MoZno ménit — Je mozno ménit Vsechny parametry a zmény ukladat do
X Auto operation mode stage 13 time | -30000~30000 | Second 0 interni EEPROM paméfi.
X e CIEe bl S -30000-30000 | Second L M 1: Zmény nejsou mozné — VéEtsina parametrd je uzamdéena proti zméné,
X Auto operation mode stage 15 time | -30000~30000 | Second 0 jde jen zobrazitr jejich stav.
To set up the time and direction of operation for each stage. The setup of * Uzaméent se netykd parametri F4, F18, tyto je mozno ménit kdykoliv.

negative number of seconds is for performing the REV running and the
counting time while the positive number of seconds are for performing
the FWD running and counting time. If controlling the FWD and REV
operation is desired, please see F14 setup for details.
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V -Popis parametri Popis parametri- V

4 An entry of 0.0HZ to the F149 : standby operation frequency will disable the
standby operation mode.

[ Rizeni ¢erpadla (sleep PID) ]

M;)lefl)l :)ra?lit Parameter Rozsah I;I;:/b}t];;gigl oggrrai:i%n Parameter Description Range Unit E‘;_ett?f;gry
Akiivuje funkee pro fizeni GEVN Low water pressure (owaten) | 91000 | 9 8.0
B0 : Vvonuto — AT e 0-12000 | Second | 60
@1 : Zapnuto — Aktivuje fizeni erpadla na konstantni tlak (F144~F146), standby Time of no-water standby and 112000 | Second | 1200

provoz a rozbéh regulace (F147~F149) a ochranné funkce proti
chodu ¢erpadla bez vody (F150~F152).

Changeable

4 When water pump is running at a water pressure < F150 : low water pressure
detection level, the time counting of F151 : low water pressure detection time

| &S ik Sllegpdttizsiing (i | Sl 2000 | Second | 30 | is enabled; when the time counting is up, F152 : no-water standby and restart
. . S . time will be enabled; at this moment, the parameter F4: setup 12: water pressure
# Pokud je tlak na ¢idle > FO0, aktivuje klidovy ¢asova¢ F144. indication of water pump is able to indicate the countdown for the no-water
| X Sleep level | 0.0~100.0 | % 50.0 | standby and restart time together with an entry into a repeatedly cyclic control.

# Pokud pracovni frekvence klesne pod F145, frekvence na vystupu klesne na OHz
a regulace piejde do standby. (Tato funkce chrani ¢erpadlo pred chodem v oblasti

kde nema G¢innost).

# Sleep frekvence = F16 : horni mez frekvence x F145 : sleep level %.
Ptiklad: Sleep frekvence = F16 : 60.00Hz x F145 : 50.00% = 30 Hz

# The scope of no-water detection covers the water shortage at water supply side,
rupture of water pipe or malfunction of pressure detector (open-circuit).

53 ‘Water pump displa
”
4 When leaving the plant take pressure Sensor 10.0kg/c - (0.0~10.0Vdc or
4~20mA) as the datum.

1.00~2.00 |

| 1.00 |

X ‘Wake-up pressure error | 0.0~100.0 | % 15.0 i . . Lo
# The water pump display magnification, may depend on is bigger than
¢ Kdy?z tlak poklesne pod F146, méni¢ se rozb&hne. 10.0kg/c above pressure Sensor to make the gain hypothesis.
¢ Wake-up pressure = FO : zadany tlak — (FO : zadany tlak x F146 %).
Time for detection of standby

X operation 0~12000 Second 900

X Standby operation time 0~12000 Second 60

X Standby operation frequency 0.00~300.00 Hz 0.00

# They are standby operation functions of water pump applicable to cope with the

requirements of some special places.

¢ When pressure of water pump > FO : set value of water pressure, the pump will
enter into a constant-pressure standby state for an extended period of time, i.e., the
time-counting of F147: Time for detection of standby operation is enabled; when
the time counting is up, F149: standby operation frequency and F148: standby
operation time will be enabled to access a repeatedly cyclic control.

¢ Under a standby operation mode with a pressure < wake-up error, standby
operation mode will be disabled while normal constant-pressure control will be

enabled.
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VI -Ochrany a FeSeni potizi

( Chybova hlaSeni |

+ Tato kapitola popisuje mozné chybové stavy a jejich feseni.

<Table> Chybova hlaSeni a doporucené reakce

Ochrany a FeSeni potiZi- VI

Chybové
hlaseni

Popis

Mozné priciny

Naprava

Err 9

Meéni¢ byl pietizen po
delsi nez dovoleny ¢as
(150%, 60 seconds/CT)

(120%, 60 seconds/VT)
pro vetsi % je Cas kratsi

o CT mode: méni¢ byl zatizen proudem
150% jmenovitého proudu po
dobu 60 sekund.

© VT mode: méni¢ byl zatiZen proudem
120% jmenovitého proudu po
dobu 60 sekund.

e Provéite zda vystupni proud piekro¢il

hodnotu v parametru F95.

CT: (150%, 60 seconds), (175%, 27.5
seconds), (200%, 3 seconds)

VT: (120%, 60 seconds), (145%, 27.5
seconds), (170%, 3 seconds)

Err 10

Teplota chladice je
piilis vysoka

® Selhani chladiciho ventilatoru
o Piilis vysoka teplota okoli

® Vuméite chladici ventilator.

Vypadek napajeci faze
ménice anebo
piili§ nizké napéjeci
napéti

® Vadny spina¢/stykac v privodu
napdjeni ménice.

® Uvolnéna svorka v napajeni ménice.

© Napdjeci napéti ménice piilis kolisa

pridinu a restartujte nadjen

o Pokud chybi jedna napéjeci fize,
tak proud 50% jmenovitého proudu
do motoru zptsobi hlaseni Err10.

Odesla interni
PUF pojistka

o Vykonovy IGBT modul je poskozen
amasledkem toho odesla interni
pojistka na vystupu ménice.

® Poslete méni¢ do opravy.

Chybove . s g i 5
hlageni Popis Mozné priciny Naprava
© Napdjeci napéti ménice (R.S.T.) o Provéite a snizte napajeci napéti
Piepéti anebo je/bylo piili§ vysoké, sepnula ochrana ménice aby se veslo do povolené
Err 1 nadproud v DC obvodu (napéti na kondenzétorech). tolerance.
v klidovém stavu | e Zkrat mezi fazemi nebo na zem na ® Provéfte kabel/vodi¢e k motoru na
vystupnich svorkéch pro motor (U.V.W) pritomnost zkratu.
® Rozbé&h motoru ktery nebyl v klidu e Nastavte prosim F9, F10
Piepéti anebo (zpiisobi prepéti nebo nadproud). - as brzdéni a brzdici proud
Err2 nadproud pfi ® Doba rozb&hu piilis kratka o Prodluzte dobu rozb&hu.
rozb&hu (zptisobi nadproud) e Provéfte izolaci motoru
® Svod kvili vadné izolaci motoru nebo jej vyméite za jiny.
Prepéti anebo " el
Err 3 nadproud pfi ® Doba dobehu pfilis kratka ® Prodluzte dobu dob&hu.

dobéhu (zplisobi prepéti nebo nadproud)

Err 11

Parametry jsou uzaméené
a neni mozno je ménit

© Neni mozné zménit nastaveni
parametri (ulozit zménu).

® Odeméeni parametrii se provede
nastavenim F142=0 : changeable.

Piepéti anebo
Err 4 nadproud pii
stabilnim chodu

o Odstaiite pricinu piisobeni vngjgich
sil na pohon.
© Miite zitéZ plynule.

© Chod motoru byl ovlivnén vn&jsi silou
 Drastické zmény zitéze

Err 12

Chyba nastaveni
parametr 0 (Default 1)

® Chyba interni EEPROM paméti,
zapis neprobé&h korektné anebo
nastaveni parametru je mimo rozsah.

® Pouzijte prosim funkci F141=1:

anastavte parametry ménice a motoru
znova, piipadné je zkontrolujte jeden
po druhém.

o Pokud vyie popsany postup nepomohl,
poslete prosim méni¢ do opravy.

© Externi signal chyby (STOP) z ovlidaci | e Odstraiite pricinu kterd signdl

Err 13

Chyba nastaveni
parametrii |
(stejnd funkee piifazena
dvéma Di vstupiim)

© Dvéma (nebo vice) multifunkénim
vstuptim Di3~Di8 byla omylem
piifazena stejna funkce
(vyjimka pro 0: disabled)

® Provéite nastaveni parametri
F68~F73, ziejmé se nastaveni pro
dva a vice z nich opakuje.

ErrS Extern chyba svorkovnice (Di3~Di8) vyvolala.
© Napdjeci napéti ménice (R.S.T) je piilis . P
vysoké, sepnula ochrana v DC obvodu © Snizic napdjeci nap&ti ménice.
Err 6 DC prepéti ® Doba dobel?uje }{Ill}s kratka, energle | o Prodiuzte dobu dobhu ancbo
(OV) za chodu generovana brzdénym motorem piekro¢ilal finoite externi brzdici odpor
povolenou mez. (model 230Vac: OV: fﬂ;’; (j g‘_ 31:1' " dn‘olk ) P
414Vde/ model 400V: OV: 827Vde) i
o Chvilkovy v§padek napéjeciho napéti, o Provéite stabilitu napdjeciho napéti
DC podpéti DC napéti se propadlo pod povolenou mez ménice.
Err 7

(model 230V: LV 200Vdc/ model 400V:
LV 400Vdc)
o Pilis nizké napdjeci napéti ménice.

(LV) za chodu

Err 14

Chyba nastaveni
parametri 2

® Nespravné, nedovolené nastaveni
parametrii:
@ (F101 > F99 > F97) anebo
@ (F15>F16)

o Provéfte nastaveni zminéngch
parametr, museji splitovat podminky:
@ (F101 < F99 < F97)

@ (FI5 <F16)

Err 15

Chyba

parametri 3

° pravné., ned é
parametrd: (F90 x 1.3 > F95)

® Provéite nastaveni parametru F90
musi byt v rozsahu: (F90x1.3 < F95)

® Provéfte zatéz motoru a nastaveni
parametrii (F84, F85 a F90)

o Zat&zovaci proud do motoru prekrogil
nastavenou mez pro elektronické tepelné
relé (F84, F85 and F90)

Elektronické ® Nastavte F' 9 jmenovity proud
Err 8 tepelné relé motoru 0 néco Vyssi.
aktivovano | ® F102: Min.vystupni napéti a F101: Min

® Provéfte nastaveni parametrit
(F101 and F102) pro V/F kiivku

pomér napéti / frekvence jsou nastaveny
prlis vysoko (nastaveni kfivky V/F).

Err 16

Chyba nastaveni
parametr 4

© Nespravné nastaveni parametri
pét moznych pficin:
@ F97 < 50.0HZ, anebo 60.0HZ
@ F98 >220.0/440.0V
® F101 >2.00HZ
@ F102>8.5V, 9.5V, 17.0V or 19.0V
® F103 <30%

® Provéite nastaveni téchto parametri:

® F97 > 60.0HZ, anebo 50.0HZ

@ F98 < 200V, 220V, 380V, or 440V

® F101 < 60.0 Hz/1.5Hz, or 50.0Hz/
125Hz

@F102 8.5V, 9.5V, 1.0V or 19.0V

© VT kiivka = 30%

Err 17

Chyba interniho
programu

® Selhani interniho procesoru

® Poslete ménic do opravy.
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[ Postup FeSeni zavad ]

Nasledujici zasahy muze provadét pouze kvalifikovana osoba ve smyslu
piislusnych vyhlasek.

INHIBIT

| Motor se netoci ?

Symptom : Motor se nerozbéhne pfi povelu start.

©00000000000000000000000000000000000000000000000000000000 0

§ Je napajeci napéti na svorkach R.S.T ?
— Zapnéte napajeni ménice
— Vypnéte a znovu zapnéte napajeni ménice

§ Je napéti na vystupu pro motor U.V.W ? § Spatné zapojeni voditia?
— Pokud ano, provéite kabel k motoru — provéite a opravte zapojeni

§ Vypnula ochrana?

§ Zablokovan h¥idel motoru?
— Provéite mechaniku pohonu
— Vyméiite motor za jiny

— Povéite hlaseni na display

§ Spatné nastaveni parametri?

— Provéfte nastaveni parametrd, zv1ast¢
zpusob fizeni ménice a zplsob Fizeni
frekvence (F7 a F8)

Ménic spadne do poruchy p¥i rozbéhu motoru ?

©00000000000000000000000000000000000000000000000000000000 0

Symptom : Chyba Err2 se objevi na display pfi rozbéhu
Mozné pticiny: nadproud, zavada IGBT modulu.

§ Nedostatek krouticiho momentu
pro rozbéh velké zatéze?
— Zméiite nastaveni kompenzace
krouticiho momentu

§ Svod v obvodu motoru, vadna izolace?
— Vyméiite motor za jiny
— Zkuste odpojit vodice k motoru od vystupu
meénice a rozb&hnout jej naprazdno
§ Doba rozbé&hu p¥ilis kratka? Pokud se chyba Err2 opakuje, pak je
— Prodluzte dobu rozbéhu chyba v motoru.

§ PFili§ nizka frekvence?
— Zvyste zadanou frekvenci

§ Nevhodné nastavens ochrana?
— Provéite nastaveni ochran

§ Motor se pied startem samovolné otacel?
— Nastavte funkci aktivniho brzdéni pted startem

6-3
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| Méni¢ spadne do poruchy pfi dobéhu motoru ? |

Symptom: Chyba Err6 se objevi na display pii dob&hu motoru
Zareagovala ochrana proti prepéti

©00000000000000000000000000000000000000000000000000000000 0

§ Interni brzdici obvod nestaé&il absorbovat energii z motoru béhemn brzdéni?

* Chyba od prepéti nastane kdyz interni DC napéti prekro¢i 414V (modely
s napajenim 200~240V) anebo 827V (modely s napajenim 380~460V).
— Prodluzte dobu dobéhu
— Instalujte externi brzdici odpor (objednavé se zvlast), viz popis dale
— Pro méni¢e s vykonem nad 20hp je v takovém piipadé kromé externiho brzdiciho odporu
potieba i externi brzdici jednotka (objednava se zv1ast)

Méni¢ vypadne pii chodu ?

©00000000000000000000000000000000000000000000000000000000 0

4 Za chodu se objevi chyba Err7

§ Prilis nizké napajeci napéti nebo jeho chvilkovy pokles?

— Provéite napdjeci napéti ménice a viechny svorky, jisti¢e, stykace a spinace v ném
zafazené.

4 Za chodu se objevi chyba Err6 ?
§ Zpiisobeno zatéZi motoru anebo napajecim napétim ménice ?
§ Svod kviili vadné izolaci motoru?
— Instalujte exteni brzdici odpor (objednava se zv1ast).

— Odpojte vodi¢e z vystupu ménice (U.V.W) a spust'te jej naprazdno, pokud se chyba Err6
objevi znovu, pak je vadny méni¢. Pokud se Err6 znovu neobjevi, je chyba v motoru,
ma patrné vadnou izolaci a bude potfeba jej vyménit.
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VII -Udriba, kontrola a testy

[ Udrzba, kontrola a testy ]

Upozornéni pro provadéni udrzby, kontroly
a testid
CAUTION
> Osoba pracujici na ménici by se méla osobné piesvedcit o stavu odpojovace napajent,
zamezit piistupu nepovolanych osob k ovladacim prvkim a opatfit vypina¢ vystraznou tabulkou

> I po vypnuti napajeni je v ménici piitomno po ur¢itou dobu nebezpecné DC (stejnosmérné)
napéti, méni¢ obsahuje elektrolytické kondenzatory s velkou kapacitou, jsou zapojeny za
vstupnim usmériiovacem. Piitomnost napéti je indikovana kontrolkou [CHARGE] ktera se
nachazi na desce plosnych spojii pod krytem ménice. Pockejte az kontrolka zhasne.

Pravidelna adrzba:

( N\
® Svorky a Srouby :

Nejsou svorky a Srouby uvolnéné ? — Dotahnout svorky a Srouby. Br d e 7 b d

® Chladici ventilitor : Z lCl O VO y
Hluk nebo abnormélni vibrace ? — Vycistéte a pripadné vyméite ventilator.

o Kondenzitory a soucistky :

Zména barvy nebo podeziely zapach? — Poslete méni¢ do opravy.

o Chladic¢ a desky plosnych spoji : — Pouzijte stlageny suchy vzduch pro vy¢isténi
Prach, vodivé piliny vnitinich ¢asti ménice 4 Volba brzdici jednotky 8-1
anebo olejové skvrny ? .,

4 Volba brzdiciho odporu 8-3

> Motor bézi normalné ? Vyskytuji se neobvyklé zvuky nebo vibrace ?

> Chladici ventilator vespod ménice funguje normalng? Nepiehiiva se ménic¢ ?

> Vystupni proud ménice je v normalnich mezich ? Proud se zobrazi tlacitkem » na panelu.
> Okolni teplota je v pofadku ? The installation environment is normal ?

* Pravidelna kontrola vSech poloZek na tomto seznamu piispiva k dlouhému a
bezproblémovému chodu ménice.

Pokud je poti‘eba promé¥it stav izolace motoru, je nutné jej nejprve
od ménice odpojit!

f Meéfeni izola¢niho stavu motoru

CAUTION




VIII -Brzdici obvody

[ Volba brzdici jednotky |

V blizkosti brzdiciho odporu nesméji byt hoflavé materialy.

Brzdici rezistor pii aktivaci vyviji znaéné mnoZstvi tepla. Proto jej prosim umistéte na
misto s dobrym piistupem vzduchu anebo opattete pridavnym chladicim ventilatorem.

Brzdici obvody- VIII

WARNING
Ac drive Specifications
Nopi | | ko | Boke ol | ke | o | St Boke
napéti rezistoru | (10%ED) hodnota resistor | brzdicich| = "o /
ménice i | W/Q % oc?g)ru (Module) | rezistoru brake unit | SET
05 | 04 | 150wns0Q | 225 | 750
1 o7s| 1sows0e | 150 | 750 ]
2 |15 [300wi000 | 125 | 390 ]
3|22 | 500W/60Q 40 | 300 Jfgﬁgi‘a L
5 | 3.7 | soownoq 125 270 jevv‘fé‘z‘i’g“a
75 | 55 | 1200w2sQ | 135 | 18Q | DRIKSW-24| 1
10 |75 [1500w200 | 125 | 10@ |DRIKSW-20| 1 ]
15 | 11 |2200w1360| 125 | 10Q |DRIKIW-12| 1 ]
20% | 15 [3000W/10Q | 125 | 660 |DRSKIW-10| 1 |LSBR-2015B| 1
0V s+ [ias | sowa | 15 | een |DRaews | 1 |LsoRzoms| 1
30% | 22 [4400W/68Q | 125 | 330 |DR4K6W-66| 1 |LSBR-2022B| 1
40%| 30 |6000WsQ | 125 | 33Q |DR6K2W-5 | 1 |LSBR2015B| 2
50% | 37 |7400W4Q | 125 | 33Q |DR4K6W-8 | 2 |LSBR-202B| 2
60 | 45 [9000WA3Q | 125 | 250 |DR4K6W-6.6| 2 |LSBR202B| 2
75+ | 55 [ 1000w27Q| 125 | 250 |DR6K2W-s | 2 |LSBR2022B| 3
100 | 75 | 15000w2Q | 125 DR6K2W-6 | 3 |LSBR-2022B| 4
125 | 90 | 18000W/1.6Q| 125 DR6K2W-5 | 3  |LSBR-2022B |4or5
150 | 110 | 22000W/13Q| 125 DRGK2W-5 | 4 |LSBR2022B| 5

* Pridavna brzdici jednotka miize byt umisténa uvniti ménic¢e pokud se to oznami pti objednavce

8-1

Ac drive Specifications
Nadieci Prikon Odpor /ptikon | Brake ]\é“':/i";éé‘?i Brak Pocet | Specifications | Brake
;Jpa_!gc motory brzdiciho torque ho d‘:qet d ‘ ia fr odportt | of externally | Unit
m%}rjl ?. rezistoru | (10%ED)| % ota (,\:S; (; ) / mounted /
M o | kw W/Q % o (Fg’)“)r“ odute SET | brakeunit | SET
1 10.75| 150W/300Q 200 150Q
2 1.5 | 300W/300Q 155 150Q
3 2.2 | 500W/150Q 175 72Q Brzdici
5 |37 [soowlooe | 170 | 720 i Jednotka
7.5 | 55 | 1200W/800 155 40Q | DRIK5W-80 1 v ménici
10 | 7.5 | 1500W/60Q 155 40Q DRIK5W-60 1
15 11 | 2200W/50Q 135 40Q DR3K1W-47 1
20% | 15 | 3000W/40Q 125 20Q DR3K1W-40 1 LSBR-4015B 1
25% | 18.5 | 3700W/32Q 125 20Q DR4K6W-31.3 1 LSBR-4030B 1
30% | 22 | 4400W/27.2Q 125 20Q DR4K6W-26.6 1 LSBR-4030B 1
40 * | 30 | 6000W/20Q 125 143Q | DR6K2W-20 1 LSBR-4030B 1
400V
50* | 37 | 7400W/16Q 125 143Q | DR4K6W-31.3 2 LSBR-4030B | 2
60* | 45 | 9000W/13.3Q 125 10Q DR4K6W-26.6 2 LSBR-4030B | 2
75% | 55 | 11000W/10Q 125 6.6Q DR6K2W-20 2 LSBR-4030B | 2
100 | 75 | 15000W/8Q 125 6.6Q DR6K2W-23.5 3 LSBR-4030B | 3
125 | 90 | 18000W/6.6Q 125 DR6K2W-20 3 LSBR-4030B | 3
150 | 110 | 22000W/5.4Q 125 DR6K2W-20 4 LSBR-4030B | 4
175 | 132 | 26400W/4.5Q 125 DR6K2W-20 4 LSBR-4030B| 5
200 | 160 | 32000W/3.7Q 125 DR6K2W-20 5 LSBR-4030B | 6
250 | 185 | 37000W/3.2Q 125 DR6K2W-20 6 LSBR-4030B | 7
300 | 220 | 44000W/2.7Q 125 DR6K2W-20 8 LSBR-4030B | 8
350 | 260 | 52000W/2.3Q 125 DR6K2W-20 9 LSBR-4030B | 9

* Pfidavna brzdici jednotka miaze byt umisténa uvniti ménice pokud se to oznami pfi objednavee

8-2



VIII -Brzdici obvody

[ Volba brzdiciho odporu

] # DR brake resistance
specifications

Typ a hodnota odporu Model Zapojeni

DRIK5W-R
16Q
20Q Figure

R 240 A Riof  H  Jor

60Q

80Q

DR3K1W-R
8Q
10Q
12Q
30Q
40Q
47Q

Figure

DR4K6W-R
20 Figure

6.6Q B
8Q / R1 R2
20Q Figure
26.6Q
31.3Q

DR6K2W-R

0 Figure Rl R2
15Q
20Q
23.5Q

# Vyznam objednaciho &isla Brake cyclic curve

DR3KIW-10 | Ims e
1. Duty/Cycle : Imai2ms

. e
Modul brzdiciho
rezistoru 2. Brake time © 25

Brake power conditions :

3. Resttime © 18s

Jmenovity prikon (W) Work frequency (ED%) :

ED%= 25 x100%=10%
20s

T 1 18s

Odpor (Q) | e

8-3

Brzdici obvody- VIII

¢ Rozméry brzdicich rezistort 193.00
i Figure B ‘&‘\
= T ), £9x4
10000000000 I
'3‘]-75 184.00 ros2s e
12800 ]
= I
1800 |
,
2 1100.00
Figue T
193.00
169.00
Figure D
ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂuuuuuuuu& $9x4 g
- D $8.5
] | | Varxy
w I —
205.75 314.00 =
l H
— 300mm—-‘
i S

120.00

L]

Model Dimensions (mm) +3% i Model Dimensions (mm) +3%

No. [Li[L2[H | D[ W]|mage@| No. [LI[2]H[D]| W |range(2)
SDRSOW | 140 | 125 20 52 40 0.1~10K | SDR300W | 215 | 200 30 52 60 0.5~30K
SDRI0OOW | 165 | 150 | 20 52 40 0.1~10K | SDR400W | 265 | 250 30 52 60 0.5~30K
SDRI20W | 190 | 175 | 20 | 5.2 | 40 | 0.15~15K | SDR500W | 335 | 320 | 30 | 5.2 60 | 0.5~30K
SDRIS0W | 215 | 200 20 52 40 | 0.15~15K [ SDR600W | 335 | 320 30 52 60 1~50K
SDR200W | 165 | 150 30 52 60 0.3~20K | SDR80OW | 400 | 385 40 52 80 1~50K

NOTE

1. Please select the resistance (ohms), watts and the frequency of application (ED %) specified by
the Company.

2. A precaution toward the safety and inflammability around the peripheral environment shall be
made when installing the brake resistance.

3. For an application with more than two sets of brake unit, please pay attention to the equivalent
resistance after installing these brake units in parallel connection that shall not be lower than the
equivalent minimum resistance of each ac drive. When using the brake unit is desired, please
peruse the operation instruction of brake unit and connect the wirings accordingly.

8-4
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Appendix-A-Specifikace ménici

Specifikace ménica- Appendix-A

Modely s napajenim 200V

Vseobecna charakteristika

Control method

Sine wave SVPWM 3-fazova modulace, spinaci frekvence PWM
2~16kHZ, V/F napétové vektorové fizeni

Max. output frequency

0.00~300.00Hz

Frequency precision
(temperature fluctuation)

Digital signal: £0.1%(-10°C~+40°C), analog signal: £0.1%(25°C+10°C)

Precision for frequency setup

Digital signal: 0.01Hz(0.01~300.00Hz), analog signal: 0.06/60.00Hz

Precision for speed regulation

Voltage sensor-less vector : + 1.0 %, V/F : £3.0% ~ 5.0%

Acceleration / deceleration time

is), 8-stage individual & independent setup of

0.0~3000.0(sec T
/deceleration time duration.

VI/F curve

CT : 3-point straight line setup, CT/VT : 2-point curve setup

Control functions

stages for speed regulation, Jumping freq

15 display functions, 9 rpm command sources, upper & lower frequency setup,
AVR function, S-curve, multiplexing input, output terminal control, 16 preset
, slip ion, PID function,

exclusive PID for water pump, functional setup for intelligent water pump, DC
brake at on/off, simple PLC for operation control, MODBUS communication,
Auto operation function.

Signal pro nastaveni frekvence

DC 0~10V, 0~20mA

Brake torque

20% approximately, 125% with brake controller mounted.

Pfidavné funkce

Odnimatelny ovladaci panel v zakladni vybavé, RS-485, PID control,
piedvolby frekvenci, funkce Fizeni cerpadla podle tlaku, etc.

Ochrana motoru

Protected by an integral type electronic thermal-activated relay

Nadproudové ochrana

CT : Piekroceni jmenovitého proudu 200% po dobu 3 sekund
aktivuje nadproudovou ochranu a motor se zastavi.
VT : Exceeding the rated current by 170% for 3 seconds will trigger the over-
current protection to stop motor automatically.

Pretizitelnost ménice

T : 150%, 60 Second / VT : 120%, 60 Second

Ochrana proti DC prepéti

Over-voltage level : Vdc >414V(200~240V Series) / Vdc > 827V(380~460V Series)

Ochrana proti DC podpéti

Low-voltage level : Vde <200V(200~240V Series) / Vdc < 400V(380~460V Series)

Power supply protection

Ochrana pfed vypadkem napajeci faze (ménice s vykonem nad 5.5kW),
ochrana pred vypadkem faze na vystupu pro motor
(ménice s vykonem nad 0.4kW)

Ochrana proti prehfati

Teplotni snima¢ na chladi¢i 85°C+5°C

Stall protection

To protect the device from stall during acceleration/deceleration and operation.

Grounding protection

To protect electronic circuits.

Charging indication

Charging indicator will be turned “ON” when the DC voltage of main circuit is over S0V.

Prostredi

Vnitini prostory nekorozivni a bez prachu.

Model No.LS6502_ | 0K2 | 0K4 | OKT | 1K5 55| 7ks | 011 | 015 | 018 | 022 | 030 110
Prikon motoru (kW) | 02 | 04 |0.75| 15 55(75| 11|15 |185] 22 | 30 110
Prikon motoru (HP) 025/ 05 | 1 | 2 75(10 |15 | 20 | 25 | 30 | 40 150
ITmenovity vykon
e 08 | 12|17 |27 95 (125(17.5] 23 | 29 | 34 | 45 162
Trvaly jmenovity
amee 16 |32 |45 70 25|33 |46 |62 | 76 | 90 [120 425
- p—
i A 3-fazové sdruzené napdjeci napéti g
= Vystupni g
fiekvence 0.00-300.00Hz =
(tHz)
Frekvence PWM 16KHZ ‘ 12KHZ ‘ 10KHZ ‘ aKHz ‘ 6KHZ lstz‘aKHz
Napéject naplti 3-fizové (nebo 1-fizové, viz str. P2-6) napdjeni 200V~240V  50/60Hz
Z
bl Tolerance
& | napsjectho napsti +10%(180V~264V)
g
Tolerance
napajeci frekvence +8%(46HZ~64.8Hz)
Chlazeni Nucené, ventilatorem
. 5
Modely s napajenim 400V g
Model No.LS650-4_ 0K | 1K [2K2 | 4K0 [5K5 015{018| 022030 {037 | 045 055 | 075 20 -
3
Prikon motoru (kW) [0.75( 1.5 | 22 [ 40|65 15 185 22 | 30| 37 | 45 | 55 | 75 260 g
Prikon motoru (HP) | 1 2 | 3|5 |75 20 |25 (30| 40| 50 | 60 | 75 |100 350 g
Z
— z
Jmenovity vWkon 1541 3.4|5.3| 6.8 |95 24|30 34 | 47|57 |70 | 87 [110 305 g
ménice (kVA) 2
Trvaly jmenovity 2
ame a2 45 (7000 125 3|40 46 | 62| 75| 92 115|150 530
< S
i A 3-fazové sdruzené napdjeci napéti
= Vystupni
fickvence 0.00-300.00Hz
(Hz)
Frekvence PWM 16KHZ ‘ 12KHZ ‘ 10KHZ aKHz ‘ 6KHZ ‘ sKHz ‘ aKHz ‘ 3KHzZ
Napéjeci napéti 3-fizové napdjeni 380V~460V  SO/60Hz
z g
5 Tolerance 8
2| napajeciho napéti +10%(342V~506V) &
g ES
= Tolerance 5
napéjeci frekvence +8%(46HZ~64.8Hz) @
Chlazeni Nucené, ventilatorem

Teplota okoli

-10°C~+40°C (uzaviené modely), -10°C~+50°C(otevieny model)
nenamrzaj i

Skladovaci teplota (Note 1)

-20°C~+60°C

Vlhkost

Pod 95%RH (nekondenzujici)

JUSWIUOIIAUF

Vibration

1G below 20Hz, 0.2G during 20~50Hz

* Note 1 : A too high storage temperature may damage the capacitor of main circuit.

9-1
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Appendix-B-Nastaveni z vyroby

200V Series

Es [ kw [ 2oke [ 20k7 [ 21ks | 222 [ 24k0 [ 25ks [ 27ks [ 201 [ 2015
& [ wp o5 | w0 | 20 [ 30 | s0o | 75 [ 10 [ 15 | 20
5 mm Ex-factory set value of frequency is SOHz or 60Hz; the rated frequency (40Hz~70Hz) of motor shall be observed
s g when changing the frequency is desired.
g‘g F89 Ex-factory set value of voltage is 200V or 220V, the rated voltage (150V~255V) of motor shall be observed when
85 changing the voltage is desired.
g"g” Fo0 2.0A 3.5A 6.0A 8.2A 15A 20A 27A 38A S0A
S F93 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000
E Fo4 134 134 134 134 134 135 135 135 138
F95 3.2A 4.5A 7.0A 10A 17A 25A 33A 46A 62A
0: 3-point straight line setup (F97~F102) 1 : 2-point curve setup ( F97, F98, F101, F102 ), curve gain setup F103
F96 | * Please set up the curve according to the application when setting the V/F curve with a prerequisite:
F97>F99 >F101, F98 > F100 > F102.
F97(Hz) 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
% Fo8(V) 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220
o F99(Hz) | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00
§ F100(V) 15.0/16.5 15.0/16.5 15.0/16.5 15.0/16.5 15.0/16.5 13.0/14.5 13.0/14.5 13.0/14.5 13.0/14.5
g F101(Hz) | 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50
5
F102(V) 8.5/9.5 8.5/9.5 8.5/9.5 8.5/9.5 8.5/9.5 70/75 7.0/7.5 7.0/7.5 7.0/7.5
F103 0.0% : Straight line 0.1% ~ 100% : 3-time curve
* In VT mode, F96 = 1 will be set automatically while the overload protection will be modified from 150% to
120%, 60 seconds with the following ranges of parameters
limited : (1) F97 = 50.00 Hz or 60.00Hz (4) F102 < 8.5V/200V or 9.5V/220V
(2) F98 = 200.0V or 220.0V (5) F103 = 30.0%, will be limited with Err-16 warning
(3) F101= 2.00 Hz displayed when exceeding the limit.
zE[ Kw [ 2018 [ 2022 [ 2030 | 2037 [ 2045 [ 2055 [ 2075 [ 2090 [ 2110
Sé [ up 25 [ 30 [ a0 | so [ e [ 75 [ w0 [ 125 | 150
o F88 Ex-factory set value of frequency is 50Hz or 60Hz; the rated frequency (40HZ~70HZ) of motor shall be observed
5 g when changing the frequency is desired.
3-2 F89 Ex-factory set value of voltage is 200V or 220V, the rated voltage (150V~255V) of motor shall be observed when
83 changing the voltage is desired.
%:" Fo0 62A T5A 97A 128A 150A 187A 235A 300A 355A
S F93 5000 5000 5000 5000 5000 3000 3000 3000 2000
2 Fo4 138 138 138 138 138 138 138 138 138
F95 T6A 90A 120A 150A 180A 215A 300A 350A 425A
0 3-point straight line setup (F97~F102) 1 : 2-point curve setup ( F97, F98, F101, F102 ), curve gain setup F103
F96 | * Please set up the curve according to the application when setting the V/F curve with a prerequisite:
F97>F 99 >F101, F98 > F100 > F102.
F97(Hz) 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
g FI8(V) 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220 200/220
% F99(Hz) | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00 | 2.50/3.00
o F100(V) 11.0/12.5 11.0/12.5 11.0/12.5 11.0/12.5 10.0/11.5 10.0/11.5 10.0/11.5 10.0/11.5 10.0/11.5
2
g F101(Hz) | 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50 1.25/1.50
5
F102(V) 6.0/7.0 6.0/7.0 6.0/7.0 6.0/7.0 5.0/6.0 5.0/6.0 5.0/6.0 5.0/6.0 5.0/6.0
F103 0.0% : Straight line 0.1% ~ 100% : 3-time curve

* Tn VT mode, F96 = 1 will be set automatically while the overload protection will be modified from 150% to
120%, 60 seconds with the following ranges of parameters
limited : (1) F97 > 50.00 Hz or 60.00Hz (4) F102 < 8.5V/200V or 9.5V/220V
(2) F98 > 200.0V or 220.0V (5) F103 > 30.0%, will be limited with Err-16 warning
(3) F101<2.00 Hz displayed when exceeding the limit.

’ , .
400V Series Nastaveni z vyroby- Appendix-B
25| kw | 407 [ 41ks [ a2k2 [ 44ko [ asks [ 47k5 [ 4o [ 4015 [ 4018 [ 4022 [ 4030
T L[ 2 s [ s [as [0 [1s |20 [ 25 [ 30 | 40
v F88 Ex-factory set value of frequency is S0Hz or 60Hz; the rated frequency (40Hz~70Hz) of motor shall be observed
5 g when changing the frequency is desired.
:-% F89 Ex-factory set value of voltage is 380V or 440V, the rated voltage (300V~510V) of motor shall be observed when
83 changing the voltage is desired.
?s’c F90 1.9A 3.7A 53A 8.2A 12A 15A 22A 28A 36A 44A S58A
@ g F93 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000
= F94 269 269 269 269 269 269 269 277 277 277 277
F95 32A 4.5A 7.0A 9.0A 12.5A 17A 25A 32A 40A 46A 62A
02 3-point straight line setup (F97~F102) 1 : 2-point curve setup ( F97, F98, F101, F102 ), curve gain setup F103
F96 | * Please set up the curve according to the application when setting the V/F curve with a prerequisite:
F97>F99 > F101, F98 > F100 > F102.
F97(Hz) 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
s Fo8(V) 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440
% F99(Hz) 2.5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0 2. 2.5/3.0 .5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0
& F100(V) | 28.5/33 | 28.5/33 | 28.5/33 | 28.5/33 | 25.5/29 | 25.5/29 | 25.5/29 | 25.5/29 | 21.5/25 | 21.5/25 | 21.5/25
% F101(Hz) | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5
5
F102(V) 17/19 17/19 17/19 17/19 14/15 14/15 14/15 14/15 12/14 12/14 12/14
F103 0.0% : Straight line 0.1% ~ 100% : 3-time curve
* In VT mode, F96 = 1 will be set automatically while the overload protection will be modified from 150% to
20%, 60 seconds with the following ranges of parameters
limited : (1) F97 = 50.00 Hz or 60.00Hz (4) F102 < 17.0V/380V or 19.0V/440V
(2) F98 < 380.0V or 440.0V/ (5) F103 = 30.0%, will be limited with Err-16 warning
(3) FI01<2.00 Hz displayed when exceeding the limit
2| KW [ 4037 [ 4045 [ 4055 [ 4075 [ 4090 | 4110 [ 4132 | 4160 [ 4185 [ 4220 [4260VT)
7
s4[ wp so [ 60 | 75 [ w0 | 125 | 1so [ 175 | 200 [ 250 [ 300 | 350
S| pgs | Ex-fctory set value of frequency is SOHz or 60Hz; the rated frequency (40HZ~70HZ) of motor shall be observed
g when changing the frequency is desired
g2 Ex-factory set value of voltage is 380V or 440V, the rated voltage (300V~510V) of motor shall be observed when
') F89
s changing the voltage is desired.
E% Fo0 T2A 84A 108A 135A 165A 210A 260A 290A 340A 385A 480A
° g F93 5000 5000 4000 4000 3000 3000 3000 3000 2000 2000 2000
= F94 277 277 277 277 277 277 277 277 277 277 277
F95 T5A 90A 115A 150A 180A 216A 275A 300A 350A 450A 520A
0 3-point straight line setup (F97-F102) 1 : 2-point curve setup ( F97, F98, F101, F102 ), curve gain setup F103
F96 | * Please set up the curve according to the application when setting the V/F curve with a prerequisite:
F97>F99 > F101, F98 > F100 > F102.
F97(Hz) 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
g FI8(V) 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440 | 380/440
% F99(Hz) 2.5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0 25/3.0 | 2.53.0 2.5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0 2.5/3.0
o F100(V) | 21.5/25 | 19.5/23 | 19.5/23 | 19.5/23 | 19.5/23 | 19.5/23 | 17.5/21 17.5/21 17.5/21 | 17.5/21 17.5/21
é’ F101(Hz) | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 | 1.25/1.5 1.25/1.5
F102(V) 12/14 10/12 10/12 10/12 10/12 10/12 8.0/10 8.0/10 8.0/10 8.0/10 8.0/10
F103 0.0% : Straight line 0.1% ~ 100% : 3-time curve

10-1

In VT mode, F96 = 1 will be st automatically while the overload protection will be modified from 150% to
20%, 60 seconds with the following ranges of parameters
limited : (1) F97 > 50.00 Hz or 60.00Hz (4) F102 < 17.0V/380V or 19.0V/440V
(2) F98 < 380.0V or 440.0V (5) F103 > 30.0%, will be limited with Err-16 waming
(3) F101<2.00 Hz displayed when exceeding the limit
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Piehled parametrii- Appendix-C

| Momomenit pyymerr Popis Rozsah Unit I‘Z":“i:;‘x“ tr.
B F0 ?adana hodnota tlaku pfi fizeni atm » 20
= Cerpadla kg/cm: P5-1
N g - -
8 Tl Chovani ménice po vypadku 0~1 0
= a obnoveni napajeni
-§ 0 : Méni¢ se znovu rozb&hne 1 : Méni¢ se sam nerozb&hne, je tieba vypnout a zapnout povel START
e
=l F2 Reserved -32767~32767 0
F3 Reserved -32767~32767 0 P5-1
Volba proménné ktera bude
g F4 zobrazena na display =il !
.
§ | 0:Zadana frekvence (F) 5+ Interni DC napéti (Vdc) 102 PID vystup (%)
:;’< 12 Vystupni frekvence (H) 6 : Interni DC napéti pred startem (Vde) 11 : Stav digitalnich vstuipa Dil-Di8
2 | 2: Vistupni proud (A) 7 : Stav potenciometru na panelu (%) 12 : Tlak vody
£ | 31 Vistupni napéti (E) 8 : Stav analog.vstupu Ail(V/mA) % 13 : Cislo cyklu, islo kroku
£ | 4:0ticky (U) 9 : Stav analog.vstupu Ai2(V) % 14 : Verze Software
g
% 15~16 : Reserved
]
§ F5 Koeficient pro zobrazeni otagek 0.01~300.00 30.00
= P5-2
= F6 Filtraéni konstanta Fidicich vstupt 0~15 6
F7 Zpisob fizeni ménice 0~1 0 P5-3
0 : Vestavény ovladaci panel nebo MODBUS komunikace 1 : Digitélni vstupy (svorkovnice)
- F8 | Zpasob fizeni frekvence 0-8 | | 1 P53
]
<
g 0 : Tlacitka na panelu 3 : Analog.vstup Ai2 6:Ail, Ai2 / MIN
oy 1 : Potenciometr na panelu (VR) 4 : Vstupy Ail+Ai2 7:PID
g 2 : Analogovy vstup Ail 5:Ail A2/ MAX 8 : povely +/- ze svorkovnice
8
§ F9 Cas brzdéni pred startem 0.0~120.0 Second 0.0
5‘ F10 | Proud brzdéni pfed startem 0.0~100.0 % 30.0 P5-4
B F11 Zpisob zastaveni 0~2 1
0 : Volny dob¢h 1 : Dynamicka brzda 2 : Dynamicka brzda + DC brzda
F12 Cas brzdéni pro STOP 0.0~120.0 Second 0.0
Ps-4
F13 | Proud brzdéni pro STOP 0.0~100.0 % 30.0
F14 | Omezeni sméru otaceni 0-3 1 P5-5
o
§ 0 : Povoleno FWD i REV 1: Pouze FWD 2 : Pouze REV 3 : REV zapornym offsetem.
8
g F15 | Dolni mez frekvence 0.00~300.00 Hz 0.00
S F16>F1 5-5
& F16 | Horni mez frekvence 0.00~300.00 Hz  [60.00|50.00
= F17 | Volba minimalni frekvence 0~1 0 P5-6
0 : Mize byt nulova 1 : Minimélni frekvence se vezme z nastaveni (F101)
F18 | Zakladni rychlost 0.00~300.00 Hz 5.00
P5-6
F19 | Predvolba rychlosti 1 0.00~300.00 Hz 5.00

Mozno ménit R

Nastaveni Page

2 za chodu ECEE Wepzh i zvyroby  No.
F20 | Predvolba rychlosti 2 0.00~300.00 Hz 10.00
F21 | Predvolba rychlosti 3 0.00~300.00 Hz 15.00
E F22 | Predvolba rychlosti 4 0.00~300.00 Hz 20.00
i F23 Predvolba rychlosti 5 0.00~300.00 Hz 30.00
E F24 Predvolba rychlosti 6 0.00~300.00 Hz 40.00
§ F25 Predvolba rychlosti 7 0.00~300.00 Hz 50.00
F26 | Piedvolba rychlosti 8 0.00~300.00 Hz 0.00
F27 | Predvolba rychlosti 9 0.00~300.00 Hz 0.00 P5-6
F28 | Piedvolba rychlosti 10 0.00~300.00 | Hz 0.00
F29 Predvolba rychlosti 11 0.00~300.00 Hz 0.00
F30 Predvolba rychlosti 12 0.00~300.00 Hz 0.00
F31 Predvolba rychlosti 13 0.00~300.00 Hz 0.00
F32 | Piedvolba rychlosti 14 0.00~300.00 Hz 0.00
F33 | Predvolba rychlosti 15 0.00~300.00 Hz 0.00
F34 | Krokovaci frekvence 0.00~300.00 |  Hz 6.00
F35 S;ﬁg‘;‘;ﬁ‘;‘;ﬁ’;‘fSzikllragl‘(“';‘f'g‘ive““i 0.0-3000.0 | Second | 10.0
F36 S;ﬁfg?f;‘;‘oll’;f’l kel 0.0-30000 | Second | 10.0
g‘ F37 | Casrozbehu pro piedvolby 1,9 0.0~3000.0 | Second 10.0
E F38 | Cas dobéhu pro predvolby 1,9 0.0~3000.0 | Second 10.0
i:'%‘: F39 | Cas rozb&hu pro piedvolby 2,10 0.0~3000.0 | Second 10.0
;L F40 | Cas dobéhu pro predvolby 2,10 0.0~3000.0 | Second 10.0
i%: F41 | Cas rozbéhu pro piedvolby 3,11 0.0~3000.0 | Second 10.0
F42 | Cas dobéhu pro predvolby 3,11 0.0~3000.0 | Second 10.0
F43 Cas rozbéhu pro predvolby 4,12 0.0~3000.0 | Second 10.0 P5-7
F44 Cas dobéhu pro predvolby 4,12 0.0~3000.0 | Second 10.0
F45 Cas rozb&hu pro predvolby 5,13 0.0~3000.0 | Second 10.0
F46 | Cas dobéhu pro predvolby 5,13 0.0~3000.0 | Second 10.0
F47 | Cas rozbéhu pro piedvolby 6,14 0.0~3000.0 | Second 10.0
F48 | Cas dobéhu pro predvolby 6,14 0.0~3000.0 | Second 10.0
F49 | Cas rozbehu pro piedvolby 7,15 0.0~3000.0 | Second 10.0
F50 | Cas dobéhu pro piedvolby 7,15 0.0~3000.0 | Second 10.0
F51 Zaobleni kiivky pro rozbéh 0.0~100.0 % 0.0
F52 Zaobleni kiivky pro dob&h 0.0~100.0 % 0.0
11-2
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3 Mozno ménit P
chodu -

Popis

Rozsah

Unit

Nastaveni
2z vyroby

Page
No.

Ai: 0V  Vstupni offset % -300.00~300.00
P5-8
F54 Ai:5V  Vstupni zisk % -300.00~300.00 % 100.00
F55 Ail : 0V Vstupni offset % -300.00~300.00 % 0.00
F56 Ail : 10V Vstupni zisk % -300.00~300.00 % 100.00
F57 Ail Pasmo necitlivosti (Dead Band) 0.00~85.00 % 0.00
F58 Ail Filtracni ¢as 0.01~5.00 Second 0.30
P5-10
F59 Ai2: 0V Vstupni offset % -300.00~300.00 % 0.00
F60 Ai2: 10V Vstupni zisk % -300.00~300.00 % 100.00
F61 Ai2 Pasmo necitlivosti (Dead Band) 0.00~85.00 % 0.00
F62 Ai2 Filtraéni ¢as 0.01~5.00 Second 0.30
F63 Volba proménné pro AO 0~7 0 P5-12
F65 G F65 10V/
Ee a{lalogovy hodnota pro Referenéni bod 5 al:\alogovy corresponding | Referenéni bod
vystup +10V vistup value
0 Vypnuto x x ) 4 Al 16384 | Aix(FS3,F54)
>
i 1: Otacky 4096 F88 parameter set value 5:Ail 16384 Ailx(F55, F56)
13
E\ 2 : Vystupni proud 8192 F95 parameter set value 6: A2 16384 Ai2x(F59, F60)
Z 2200 200V
= 3 : Vystupni napéti F89 parameter set value 7:PID 16384 100%
= 3800 3800V
>
)
Fo64 A out : Hodnota pro 0V -32767~32767 0
P5-12
F65 A out : Hodnota pro +10V -32767~32767 4096
Fo66 Perioda ¢teni dig.vstupt 10~2000 0.1ms 10
P5-14
F67 Funkce vstupii Dil , Di2 0~2 0
0 : Dil(FWD/Stop) ,Di2(REV/Stop) 1 : Dil(Run/Stop) , Di2(FWD/REV)
2 : 3-dratové fizeni : Di3 (FWD/REV), Di2 (Stop), Dil (Run), automaticky vyfadi funkci nastavenou pro Di3 v F68
] F68 Funkce vstupu Di3 0~14 1
& F69 | Funkce vstupu Did 0-14 2
53
A F70 | Funkce vstupu Di5 0~14 6
£l P5-15
2 F71 Funkce vstupu Di6 0~14 7
F72 Funkce vstupu Di7 0~14 10
F73 Funkce vstupu Di8 0~15 3

Piehled parametri- Appendix-C

Kouanbayy

TUDABISEU - MLIOJOUI BUBIYI()

jow K1gjowered

2QIUQUI € 1NIO]

1 parametr

0: Disabled 4 Postupné zrychlovn 8 : Pepinat predvoleb 3 12 : Automatické Fizeni pauza
1: Extemichyba  5:Postupné zpomalovani 9 : Prepinaé predvoleb 4 13 : Aktivace PID regulace
(stop tlacitko) 6 : Pfepina predvoleb I 10 : Krokovani 14 : Aktivace fizeni podle Ail
2:RESET 7 : Prepinac predvoleb 2 11 : Automaticke fizeni 15 : MODBUS (navic propojte Di8-COM)
3 : Volny dobéh
F74 Funkce indikaéniho relé 0~10 1
P5-17
F75 Funkce DO 0~10 10
0 : Disabled 3 : Nulova rychlost 6 : Pfi zrychlovéni 9 : Hrozici pietizeni
1: Chyba méni¢e 4 : Chod vpied FWD 7 : Pii zpomalovani 10 : Dosazeni frekvence F76
2: Chod 5: Chod vzad REV 8 : Ustalena rychlost
F76 Frekvence k dosazeni 0.00~300.00 | Hz | 60.00 | 50.00 | P5-18
F77 Frekvence k pieskoceni 1 0.00~300.00 | Hz 0.00
F78 Frekvence k pieskoceni 2 0.00~300.00 | Hz 0.00 P5-18
F79 Péasmo pieskoceni 0.00~10.00 Hz 0.00
F80 Chovani ochrany 0~31 7 P5-19
bit4 : AVR regulace napéti bit3 : Ochrana podle F84 bit2 : Ochrana pro chod F83
bitl : Ochrana pii zrychlovani F82  bit0 : Ochrana pro zpomalovéani F81
330.0~400.0 380.0
F81 Napéti ochrany pro zp v
660.0~800.0 760.0
. P5-20
F82 Proud ochrany pro zrychlovani 30.0~200.0 % 170.0
F83 Proud ochrany pro ustaleny chod 30.0~190.0 % 160.0
F84 Proud pro elektronické tepelné relé 1.01~2.00 F90 1.50
P5-21
F85 Zpozdéni elektronického tepelného relé | 0.1~120.0 [Second 60.0

F86 Omezeni vystupniho proudu 30.0~200.0 % 180.0
P5-21
F87 Potlageni oscilaci proudu 0.0~100.0 % 15.0
F88 Jmenovita frekvence 40.00~70.00 [ Hz | 60.00 | 50.00
150.0~255.0 220.0 | 200.0
F89 Jmenovité napéti (rms) v P5-21
300.0~510.0 440.0 | 380.0
F90 Jmenovity proud (rms) 0.1~(F95x1.3) | A F95
F91 Jmenovity skluz 0.00~10.00 Hz 4.00
P5-22
F92 Kompenzace skluzu 0.0~200.0 % 50.0
Fo3 Spinaci frekvence PWM 2000~16000 | Hz 5000
Fo4 Vde zisk (pouze pro &teni) 50~300 Pu 140 P5-23
F95 Jmenovity proud ménice (read only) 1.0~500.0 A 5.0
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TUIAR)SBU - AYALDY A/A

TUGAB)SEU - SOBIUNWIOS]

YorqAyd 0 weuzez

W — o

5

o

W - o

F96 Volba V/F kiivky 0~1 0 P5-23
0 : 3-bodova slozena z pfimek 1 : 2-bodova kiivka
F97 Frekvence pro max.napéti 0.10~300.00 Hz 60.00 | 50.00
0.1~255.0 220.0 | 200.0 | P5-23
F98 Max.vystupni nap&ti \'
0.2~510.0 440.0 | 380.0
F99 Frekvence v stfednim bodé kiivky 0.10~300.00 Hz 3.00 | 2.50
0.0~255.0 16.5 | 15.0
F100 Napéti v sttednim bodé kiivky A%
0.0~510.0 33.0 | 285 o
F101 Min. vystupni frekvence 0.00~20.00 Hz 1.50 | 1.25
0.0~50.0 95 | 85
F102 | Min. vystupni nap&ti %
0.0~100.0 19.0 | 17.0
F103 Prohnuti kiivky 0.0~100.0 % 30.0 P5-25
0.0% : Rovna &ara 100.0% : Maximalni prohnuti kfivky
F104 | MODBUS (RS-485) adresa 1~254 1
P5-26
F105 | Pienosova rychlost 0~4 2
12400 1:4800  2:9600  3:19200  4:38400
F106 | Formit komunikace = [ o P5-26
2 8.N.I RTU (1 start bit + 8 data bits + 1 stop bit)
:8,E,1 RTU (1 start bit + 8 data bits + 1 Even bit + 1 stop bit) (suda parita)
:8.0,1 RTU (1 start bit + 8 data bits + 1 Odd bt + 1 stop bit) (licha parita)
2 8.N.2 RTU (1 start bit + 8 data bits + 2 stop bit)
F107 | Zpozdéni odpovédi 3~50 ms 5
P5-26
F108 Divod chyby piijmu 0~8 0
: V pofadku 4: Packet-receiving time over 0.2 sec 7 : Parameter value exceeds range
: Functional code error  5: Modify the set parameters that are 8 : The set parameters are unchangeable
: CRCL error unchangeable during operation when locked (except F4,F18,F142)
: CRCH error 6 : Parameter code error
F109 | Aktudlni chybové hlaseni 0~20 0
F110 | Minulé¢ chybové hlaseni 0~20 0
P5-33
F111 Predminulé chybové hlaseni 0~20 0
F112 | Pfed-pfedminulé chybové hlaseni 0~20 0
: Chyba komunikace s ovladacim panelem 7 : DC podpéti (LV)
fepéti nabo nadproud v klidovém stavu 8 : Elektronické tepelné relé aktivovano
fepéti nabo nadproud pii zrychlovani 9 : Pietizeni ménice (150%, 60 sec/CT, 120%,60 sec/VT)
fepéti nabo nadproud pii zpomalovani 10 : Piehrati nebo vypadek faze
: Prepéti nabo nadproud pii stabilnim chodu 11 : Parametry jsou uzamcené a nelze je ménit.
: Externi chyba 12 : Chyba nastaveni parametrti 0 (parametr mimo rozsah)
: DC prepéti (OV) 13 : Chyba nastaveni parametr(i 1 (funkce Di se opakuje)

Piehled parametri- Appendix-C

a
‘S: 14 : Chyba nastaveni parametri 2(F101 > F99 > F97, F15 > F16) 17 : Chyba programu
S 15 : Chyba nastaveni parametra 3 (F90 > F95x1.3) 18~20 : Reserved for failure signals
g 16 : Chyba nastaveni parametra V/F kiivek VT verze (F97, F98, F101, F102, F103)
&
3
B =
é F113 P?cet pokusi o restart pfi vyskytu chyby 0~10 0 P5.33
béhem chodu
F114 | PID mode 0~4 0 P5-34
0 : Disable PID 2 : Hodnoty PID se zachovaji po STOP 4 : PID se aktivuje Di vstupem (viz F68-73)
(PID hodnoty uchovat po STOP)
1 : Povelem STOP se 3 : PID se aktivuje Di vstupem
PID hodnoty vynuluji (PID se nuluji po STOP)
Fi15_| PID povel 03 | [ o Jesss
51 0:F122 1 : Ai(potenciometr na panelu) 2:Ail 3:Ai2
g F116_| PID zpétni vazba o1 IS
= o
S5 1:Ai2
F117 PID filtr ve zpétné vazb& 0.05~10.00 | Second 0.20
F118 | PID omezeni rozsahu vystupu 0.00~100.00 % 100.00
FI119 Kp - proporcionalni konstanta 1.00~300.00 % 100.00
P5-35
F120 Ki - integra¢ni konstanta 0.00~300.00 % 25.00
F121 | Kd - deriva¢ni konstanta 0.00~300.00 % 2.00
F122 | PID povel 0.00~100.00 % 50.00
F123 | Automatické fizeni frekvence 0~4 0 P5-36
isabled (vypnuto) 2 : Shutdown after cyclic operation 4 : Main speed after cyclic
after recij perati 3 : Main speed after reciprocating operation  operation
F124 | Number of times of cycle 1~30000 Times 1
F125 | Time of automatic operation mode at stage 0 [ -30000~30000 | Second 1
>
g F126 Time of automatic operation mode at stage 1 [ -30000~30000 | Second 0
g
2 F127 Time of automatic operation mode at stage 2 | -30000~30000 | Second 0
3
o
i F128 | Time of automatic operation mode at stage 3 | -30000~30000 | Second 0
N
3‘ F129 Time of automatic operation mode at stage 4 | -30000~30000 | Second 0 P5-37
F130 Time of automatic operation mode at stage 5 | -30000~30000 | Second 0
F131 Time of automatic operation mode at stage 6 | -30000~30000 | Second 0
F132 Time of automatic operation mode at stage 7 | -30000~30000 | Second 0
F133 Time of automatic operation mode at stage 8 | -30000~30000 | Second 0
F134 | Time of automatic operation mode at stage 9 | -30000~30000 | Second 0




Appendix-C-Piehled parametra Chybova hlaseni- Appendix-D

Mozno aveni Lo, L e
7 "le}:‘o‘fl = Parametr Popis Rozsah Unit NZZ‘VS;‘:;;’ P;(%_e Chybové hlaseni Pii¢ina
F135 Time of automatic operation mode at stage 10 | -30000~30000 | Second 0 Err 0 Chyba komunikace s ovladacim panelem
é’ F136 Time of automatic operation mode at stage 11 | -30000~30000 | Second 0
g N 3 Ny Prepéti nebo nadproud v klidovém stavu
2 E )~
4 F137 | Time of automatic operation mode at stage 12 | -30000~30000 | Second 0 —_— Err1 (hardwarova detekce a ochrana)
g
< N N N p v - , "
;l F138 Time of automatic operation mode at stage 13 | -30000~30000 | Second 0 T Prepéti nebo nadproud pfi zrychlovéni (rozbshu)
5 F139 | Time of automatic operation mode at stage 14 | -30000~30000 | Second 0 (hardwarova detekce a ochrana)
F140 | Time of automatic operation mode at stage 15 | -30000~30000 | Second 0 Err3 Prepéti nebo nadproud pii zpomalovani (dob&hu)
. » " (hardwarova detekce a ochrana)
+/- pouzita v par h F125~F140 uréuji smér otadeni
Pfepéti nebo nadproud pfi chodu ustalenou rychlosti
) i v§chozd fizvs _ >
g Fl141 | Obnoveni vychoziho nastaveni z vyrovy | 0~5 | | 0 P5-38 Err 4 (hardwarova detekee a ochrana)
1
§ : Neaktivni 2:220V/440V,50Hz nacist nastaveni z vyroby 4 : 200V/380V,50Hz nacist ,
z £ 220V/440V,60Hz 3 : 200V/380V,60Hz nacist nastaveni z viroby nastaveni z vyroby Err 5 Externi chyba
%‘ nacist nastaveni z vyroby 5 : Vynulovat zdznam o chybach
g s
& FI42 | Uzmacenié parametri [ o ] | o [ps3s Erré6 DC prepéti (0.V)
P
g . : i . . P - R
2 : Parametry je mozno ménit 1 : Parametry neni mozno ménit (kromé F4 a F18) Err7 DC podpéti za chodu (L.V)
F143 | Aktivuje fizeni vodniho erpadla dle tlaku | 0~1 | | 0 P5-39
: Vypnuto (Disabled) 1: Zapnuto (Enabled) Err 8 Elektronické tepelné relé aktivovano
F144 Prodleva detekce klidu (tlak > F0) 5~12000 Second 30 Ere9 Ménic byl pietizen delsi dobu nez je dovoleno
F145 | Sleep level 0.0~100.0 % 50.0 (150%, 60 seconds/CT, 120%, 60seconds/VT)
B o ioh zco T =100 % 150 P5-39 Err 10 Prehfati anebo vypadek faze (v napajeni nebo na vystupu)
§ F147 Time of standby operation detection 0~12000 Second 900
-; F148 | Standby operation time 0~12000  [Second| 60 Err 11 Parametr je uzamd&en a neni mozno jej zménit (viz F142)
3 F149 | Standby operation frequency 0.00~300.00 | Hz 0.00
- Err 12 Chyba nastaveni parametri 0 (mimo rozsah)
F150 Low water pressure (no water) detection level 0.0~100.0 % 8.0
I Lo ovA v e sl stection CasDog(sond] <0 P5.40 Err 13 Chyba nastaveni parametri1 1 (stejna fee pro dva a vice Di vstupil)
F152 Time of no-water standby and restart 0~12000 Second | 1200
F153 | Time of no-water standby and restart 1.00~2.00 1.00 Err 14 Chyba nastaveni parametrti 2 (F101 > F99 > F97, F15>F16)
Err 15 Chyba nastaveni parametri 3 (F90 > F95x1.3)
Err 16 Chyba nastaveni parametrii VT modelu (F97,F98,F101,F102,F103)
Err 17 Chyba interniho programu
Err 18 ~ Err 20 rezervy
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Digital operation panel (KP-AD20) 2-d
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Appendix-E-Rozméry ménicii a prisluSenstvi Rozméry ménicu a prisluSenstvi- Appendix-E
Modely s napajenim 200V Modely s napajenim 400V
Vykon Vngjsi rozméry Roztece otvort Roztece otvort Vykon Vngjsi rozméry Roztege otvor Roztece otvori
meénice (mm) (mm) (mm) Obrézek meénice (mm) (mm) (mm) Ol
HP/ kW w H D |W1|W2| HI | DI d [ W3|W4|H2 | H3 D2 HP/ kW W | H D |WI1|W2]| HI | DI d | W3 |W4| H2 | H3 | D2
KP-AD 20 |709 | 102 | 258 — | — | 93 [158| 3.5 | 653| — |845| — | — A KP-AD20 | 709 | 102 | 258 | — | — | 93 [158| 35 |653| — [845| — | — A
0.25/0.2 0.5/0.4
0.5/0.4 1/0.75 14 [ 172 [ 146 | 101 | — | 159 [ 136 [ 53 | — | — | — | — | — c
82.5| 145 | 138 | 66.5 [ — [1285(127.5) 46 | — | — | — | — | — B
1/0.75 2/1.5
2/15 3/22
152 | 214 | 146 {137.5] — [200 | 136 | 53 | — | — [ — | — | — D
0.5/0.4 5/3.7
1/0.75 14 | 172 | 146 [ 101 [ — [ 159 [ 136 | 53 | — | — [ — | — | — ¢ 75/5.5
2/15 10/7.5 188 1300 | 180 [ 170 | — [283 | 170 | 7 | — | — | — | — | — E
3/2.2 15/11
152 | 214 | 146 {137.5] — [200 | 136 | 53 | — | — | — | — | — D
5/3.7 20/15
7.5/5.5 25/18.5
250 | 420 | 227 | 218 | — [ 401 | 217 | 7 | 242 [ 170 | 407 | 422 | 112
10/7.5 188 [ 300 [ 180 | 170 | — | 283 [ 170 | 7 | — [ — | — | — [ — E 30/22
15/11 40/30
20/15 20/ 15
25/18.5 250 | 420 | 227 | 218 | — | 401 | 217 | 7 | 242 [ 170 | 407 | 422 | 112 25/18.5
30/22 30/22 250 | 458 | 227 | 218 | — | 401 | 217 | 7 | 242 | 170 | 445 | 460 | 112
20/15 40/30 F
25/18.5 50/37
250 | 458 | 227 | 218 | — [ 401 | 217 [ 7 | 242 | 170 | 445 | 460 | 112
30/22 50/37
40/30 F 60 /45 345 | 533 | 272 | 305 [152.5] 515 [ 262 | 7 | 330 | 212 | 515 | 538 | 140
40/30 75/55
50/37 345 | 533 | 272 | 305 [152.5] 515 [ 262 | 7 | 330 | 212 | 515 | 538 | 140 60 /45
60/45 75/ 55 345 | 563 | 272 | 305 [152.5| 515 | 262 | 7 | 330 [ 212 | 546 | 568 | 140
50/37 100/ 75
60/45 345 | 563 | 272 | 305 [152.5( 515 | 262 | 7 | 330 | 212 | 546 | 568 | 140 125/90
75/55 150 /110
100/ 75 175/132
125/90 604 | 770 | 322 [262.4] 220 |749.5| 312 | 7 | 582 | — | 745 | 770 | 158 G 200/160 | 604 | 770 | 322 |262.4| 220 [749.5| 312 | 7 | 582 | — | 745 | 770 | 158 G
150 /110 250/ 185
300 /220
350 /260




* Spolecnost si vyhrazuje pravo zménit modely a specifikace bez piedchoziho oznameni.
Copyright and all rights are reserved.



