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TERMOREG

firma pro automatizaci

UNIVERZALNI SERVOPOHON

SERV148

VYUZITI

Servopohon je ur¢en ke kontinudlnimu ovladani klapek, uzavért, vypusti, vyhybek a
podobnych zatizeni, kde je tfeba presné spojité obousmérné ovladani.
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PROVEDENI

Servopohon se vyrabi v provedeni dle poctu otacek vystupni hiidele (1; 3; 10). Zastavbové i
pfipojovaci rozméry jsou u vSech otacek stejné.
Ptiklad oznaceni SERV148/01 — 1 vystupni otacka, SERV148/03 — 3 vyst. otacky.

Vystupni hiidel servopohonu o priiméru 20 ma zhotovenou drazku pro pero. Zajisténi tocivého
momentu je mozn¢ vyhradné prostfednictvim Ctvefice zavitovych ndvarkti M8 u htidele.

Skiin a viko servopohonu jsou vyrobeny z nerezové oceli.

Oboustranna komunikace s fidicim systémem je realizovéana linkou RS485 s komunikaci ASCII nebo

ModBus (volitelné ptepinacem).
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TECHNICKE PARAMETRY
Napajeni 230V 50Hz
Prikon: max. 150W
Kryti: IP 65

Kroutici moment

Pocet otacek vyst. hiidele
Rychlost otaceni vyst. hiidele
Rizeni:

Vystup:

Vystup (na objednavku):

Teplota okoli:

148 Nm

1 nebo 3 nebo 10

1 ot =18,5 sec

RS485 nebo manualné prepinacem (dvoustavove)
RS485

reléovy nezavisly beznapétovy kontakt

(max. zatizeni 250V AC/1A)

-20°C az + 55 °C
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INSTALACE PRISTROJE

MECHANICKE PRIPOJENI:

Z vyroby je htidel servopohonu natocena ve sttedové poloze, proto je vhodné pred
spojenim hiideli natocit do sttedové polohy 1 ovladané zatizeni.

Servopohon instalujeme tak, aby kabelové vyvodky smétovaly smérem doli,

ptipadné do boku.

Servopohon si elektronicky kontroluje momentové zatizeni. Pokud dojde k jeho
ptekroceni, je nutné odstranit pficinu a po restartovani uvést servopohon opét do ¢innosti.

Doporucend instalace servopohonu je prostfednictvim momentovych pék, propojenych
zavitovou ty¢i. Tento zpisob umoziuje jednoduché a zaroven pruzné uloZeni servopohonu
vuci ovladanému zatizeni a eliminuje tak vzniklé osové nepiesnosti.
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obr. ptiklady instalace na hraditko a klapku

Pozn.: momentové paky miZeme dodat dle ptani zakaznika.

Je zakazano pusobit udery kladiva na vvstupni hridel, zejména v axialni ose.
Je zakazano manipulovat se tiremi Srouby, které jsou na ¢elni strané pod vvstupni
hrideli. V pripadé téchto zasahu nebude uznana reklamace pristroje!
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ELEKTRICKE PRIPOJENI:

Deska tidici elektroniky je zasunuta v plastovych kolejnicich pod vikem servopohonu.

Nastaveni levé krajni polohy L
Nastaveni stfedni polohy S
Nastaveni pravé krajni polohy P

Mimo polohu L >
Poloha L \
Vievo od polohy S
Vpravo od polohy S
Mimo polohu P 4
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Pozn.: Elektrické ptipojeni smi provadét pouze opravnéna osoba!
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NASTAVENi POLOH:

Pro snadné ot4€eni trimr( nastavovani poloh pouZijeme izolovany Sroubovék, ktery ma
vedeni a nevypadava z drazky Sroubku.

Sroubovak je uchycen motylovou matici na transformatoru vzdy v jednom kusu
servopohonu z dodané zakazky (oznaceno Stitkem ,, sefizovaci Sroubovak uvnitt*).

Z vyroby je servo nastaveno na stfed, poloha odpovida nastaveni trimru ,,S“. Polohy ,,L*“ a ,,P* jsou
nastaveny na 3/5 rozsahu, poloha ,,L“ je tedy nastavena 1/5 od maximalni levé polohy a poloha ,,P* je
nastavena 1/5 od maximalni pravé polohy.

Natoceni do polohy provedeme pomoci piepinacli umisténych na drzéku toroidniho transforméatoru.
Ptepina¢ A/M (automat/manual) pfepneme do polohy M.

Ptepinacem L/0/P (leva/0/pravd) ptejizdime do jednotlivych krajnich poloh ,,L* nebo ,,P*“. Tuto polohu je
tteba fixovat pfisluSnym trimrem.

Nastavujeme-li polohu ,,L.“, pak pifepneme piepinac do polohy ,,L*. Jakmile je servo v pozici odpovidajici
poloze ,,.L“(napf. zcela zavieno), piepneme piepinac do polohy ,,0°. Najeti musi byt pfesné (napt. klapka
zcela uzaviena), pritom nesmi dochédzet k nadmérnému namahani serva (pokud servo dotlaci, ale hiidel
stoji, je tfeba servo vypnout piepinac¢em do polohy ,,0%, aby nedoslo k poskozeni, ptipadné vratit zpét
kratkym pfepnutim sméru otaceni). Trimrem pro nastaveni levé polohy otac¢ime tak dlouho, aZ se rozsviti
LED pro signalizaci levé polohy (soucasné zhasne LED signalizujici ,,mimo polohu L*). Ota¢enim trimru
vlevo se poloha posouva doleva a otd¢enim vpravo se posouva doprava. Pokud se servo zastavi diive nez
potfebujeme, znamena to, Ze poloha ,,L* je nastavena vice vpravo (sviti LED ,,poloha L*). Trimrem pro
nastaveni polohy ,,L* oto¢ime o jednu az dv¢ otacky (zhasne LED ,,poloha L* a rozsviti se LED ,,mimo
polohu L*). Kratce pfepneme piepinac¢ do polohy ,,P*, servem popojedeme a cely postup nastaveni
opakujeme tak dlouho dokud neni poloha ,,L* spravné nastavena.

Nastavujeme-li polohu ,,P*, pak pfepneme piepina¢ do polohy ,,P*“. Jakmile je servo v pozici odpovidajici
poloze ,,P“(napf. zcela otevieno), piepneme piepinac do polohy ,,0°. Najeti musi byt pfesné (napt. klapka
zcela oteviena), pfitom nesmi dochézet k nadmérnému naméhani serva (pokud servo dotlaci, ale hiidel
stoji, je tfeba servo vypnout pfepinac¢em do polohy ,,0%, aby nedoslo k poskozeni, ptipadné vratit zpét
kratkym pfepnutim sméru otaceni). Trimrem pro nastaveni pravé polohy otacime tak dlouho, az se
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rozsviti LED pro signalizaci pravé polohy (soucasné zhasne LED signalizujici ,,mimo polohu P*).
Otacenim trimru vlevo se poloha posouva doleva a otd¢enim vpravo se posouva doprava. Pokud se servo
zastavi diive nez potfebujeme, znamena to, Ze poloha ,,P* je nastavena vice vlevo (sviti LED ,,poloha P*).
Trimrem pro nastaveni polohy ,,P* otocime o jednu az dvé otacky (zhasne LED ,,poloha P* a rozsviti se
LED ,,mimo polohu P*). Kratce ptfepneme piepina¢ do polohy ,,L“, servem popojedeme a cely postup
nastaveni opakujeme tak dlouho dokud neni poloha ,,P*“ spravné nastavena.

Po nastaveni obou poloh provedeme kontrolu nastaveni, v ptipadé potieby provedeme korekci nastaveni a
novou kontrolu.

Signaliza¢ni LED v polohéch ,,.L*,*“S*,“P* mohou problikavat.

Neni rozhodujici, kterd poloha se nastavi jako prvni, ale vzdy je tfeba jako posledni nastavit polohu ,,S*.
Servem najedeme na pozadovanou pozici. Trimrem pro nastaveni stfedni polohy ota¢ime tak dlouho, az
se rozsviti LED pro signalizaci stfedni polohy. Otacenim trimru vlevo se poloha posouva doleva a
otaenim vpravo se posouva doprava

I kdyz se poloha ,,S* nevyuziva, je tieba ji nastavit tak, aby se v Zadném ptipad¢ neshodovala s nékterou
z krajnich poloh (mtize dochazet k nespravné interpretaci polohy).

Jestlize je servo v nékteré z nastavenych poloh ,,L*,“S“nebo*“P* je tato poloha signalizovana vystupnimi
LED a je sepnuto pfislusné vystupni relé (je-li jimi DPS osazena). V modu ,,Modbus* je vystupni LED
»S“ vyuzita pro signalizaci dosazeni mezipolohy nezéavisle na nastaveni trimru ,,S*
Po nastaveni pfepneme piepina¢ L/0/P do polohy 0 a ptepina¢ A/M do polohy A.
Ptiklady polohy serva a jeji indikace LED (zakrouzkované LED sviti)
vlevo mezi vlevo a stfed stied

mezi stied a vpravo vpravo

§ $0008¢ 0

.......

.......

Pro zaslepeni vyvodek l1ze pouzit ptilozené zéslepky z pryze EPDM, odolavajici UV
zéteni a povétrnostnim vlivim. Zaslepky ve vyvodkach je nutno dotdhnout!

Po kompletni mechanické a elektrické instalaci, nastaveni a zatésnéni prichodek se nasadi
viko s clampovou sponou nésledujicim zptisobem:

- nejprve nasadime a piiblizné vystiedime viko na pryZovy krouzek

- nasadime jeden konec objimky do nejnizsi ¢asti servopohonu a postupné nasazujeme
sponu az po jeji druhy konec (spoj tak bude v nejspodné;si casti)

- pfitahneme sponu Sroubem,

Je nutné dbat na to, aby spona nestiihala hranu pryzového tésnéni.
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ELEKTRICKE PRIPOJENI (dvoustavové ovladani) — na objedniavku:

Nastaveni levé krajni polohy L
Nastaveni stfedni polohy S

Nastaveni pravé krajni polohy P
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Pti pouziti dvoustavového dalkového ovladani je misto piepinace ,,A/M*
(automat/manual) pouZita propojka. Ta simuluje manudlni provoz a ovladani linkou
RS485 tak neni mozné (funguje pouze Cteni stavu). Misto ptepinace L/0/P* (Ieva/0/prava)
jsou pfipojena oddé€lovaci relé ,,L* a ,,P* na samostatné DPS. Ty slouzi k fizeni sméru
otaceni vlevo nebo vpravo. Pohon se otac¢i, dokud signél trvd nebo dokud neni pohon

v krajni poloze. Pro otacky na opacnou stranu je nutné, aby predchozi signal jiz nebyl
aktivni. Pro manualni ovladani (napf. pro nastaveni konc. poloh) jsou relé opatiena
oranzovymi ploSkami, jejichz odklopenim mechanicky sepne relé.

Nastaveni koncovych poloh servopohonu je stejné jako u ovladani linkou RS485, ale
misto pfepinact ,,L* nebo ,,P* se pouziji oranzové plosky mechanického spinani na relé
,,L“ nebo ,,P). Je tfeba zajistit, aby zadny signal dalkového ovladani nebyl aktivni, napft.
vytazenim konektoru.

Pti ovladani napétim 230V AC (relé 230V/AC) je tieba spolecny vodi¢ (prostfedni
vyvod konektoru) spojit s vyvodem ,,N* napdjeciho konektoru (provedeno z vyroby).
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NASTAVENI ADRESY (VERZE 8-05 A NOVEJSI):

Adresa se nastavuje piepina¢em DIP8 dle tabulky. Rozsah je 0-127 dekadicky

1 =0ON
2 =OFF

DIP 1 2 | 314
hodnota | MOD |64 | 32 | 16

6 | 7|8
4121

Q)
8

DIP8.1 = volba komunika¢niho protokolu (modbus = ON, ascii = OFF)
DIPS8.2 az DIP8.8 = adresa serva (adresa je 7-bit, rozsah hex.01-7F)

NASTAVENI ADRESY (VERZE 8-04 A STARSI):

Adresa se nastavuje piepinacem DIP8 dle tabulky. Rozsah je 0-255 dekadicky

DIP 1 |2(3]4|5/6]7]8 1=0ON
hodnota | 128 |64(32[16[8| 4 | 2 | 1 2 = OFF
Adresa Adresa binarné
dekadicky (DIP)

1 00000001

2 00000010

3 00000011

4 00000100

31 00011111

32 00100000

63 00111111

64 01000000

127 01111111

POPIS KOMUNIKACE ,,ASCII*

komunikace je v ASCII kodu s parametry 9600/8/E/1 (tj. 9600bps, 8 datovych bitd, s paritou, 1 stop bit).
Popis plati pro verzi firmware 8.05 a vyssi.
Piikazy verze 8.04 jsou plné akceptované i ve verzi 8.05

1. Fizeni serva:

[AAA CCC>

[ - ivodni znak (ascii 5Bh)
A - adresa stovky

A - adresa desitky

A - adresa jednotky

- mezera (ascii 20h)
CCC  -ridici prikaz
> - terminator (ascii 3Eh)
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2. ridici prikazy CCC:

Krajni polohy se nastavi pomoci trimrd uvnitt serva. Do téchto poloh servo najede po obdrzeni povelit POO a LOO.
Draha mezi t€émito polohami je interné rozdélena na 60 mezipoloh, do kterych servo najede po obdrzeni povelu
XCC, kde CC=F0 - 13 (P00-XF0-XF1-XF2-XF3-XE0-XE1-XE2-XE3-XDO ..... X10-X11-X12-X13-L00). Povel
XCC se pouzije napt. k nastaveni hraditka do mezipolohy (regulace prutoku obili) anebo k ovladani kruhovych
rozdélovacu s vice nez 3 polohami.

Pro tfipolohovy rozdélovac se pouziji povely PO0-S00-L00. Poloha do které servo najede po obdrzeni povelu SO0
se nastavi tfetim, stfednim trimrem.

cely povel vyznam odpovéd’
[AAA POO> prava krajni poloha #AAA BCDDD> ; AAA je adresa serva 000-255
[AAA XF0O> nejblizsi mezipoloha k POO #AAA BCDDD>
[AAA XF1> dalsi mezipoloha #AAA BCDDD>
..atd....
[AAA X13> mezipoloha vedle LOO #AAA BCDDD>
[AAA LOO> leva krajni poloha #AAA BCDDD>
dalsi povely:
[AAA S00> stfedni poloha #AAA BCDDD> ; pouzije se u 3-cestne klapky
[AAA ROO> precti stav serva #AAA BCDDD> ; jen ptrecte aktualni polohu a stav
[AAA V00> precti verzi firmware #AAA Klap485 7 03 NOD> ; priklad

3. odpovédi serva
#AAA BCDDD>

# uvodni znak (23h)

AAA adresa

mezera (20h)
B 1 leva krajni poloha

p prava krajni poloha

] nastavena mezipoloha (podle povelu)
C e chybovy stav

(opaénym povelem se signalizace chyby zrusi a v pfipadé, ze problém stale trva, znovu se nastavi
chybovy stav, funguje jak v automatickém tak manudlnim rezimu)

1 servo je v klidu a v potadku

0 servo v pohybu

d servo prepnuté na mistni ovladani (deblok)

DDD relativni poloha (rozsah 000-255), orienta¢ni tidaj
> terminator (3Eh)
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Priklady komunikace:

Povel: [001 LOO>  ; natoC servo s adresou 001 do levé krajni polohy

Odpovédi:  #001 11098  ; servo je v pozadované levé krajni poloze

nebo #001 p1098 ; servo v pravé krajni poloze

nebo #001 00108 ; servo v chodu nékde mezi krajnimi polohami

nebo #001 0e058 ; servo v poruse (mechanicky problém)

nebo #001 pd108 ; servo v pravé krajni poloze a pfepnuté na mistni ruéni fizeni
Povel: [001 X40> ; nato¢ motor do mezipolohy ¢.40

Odpovédi:  #001 s1050 ; servo je v pozadované mezipoloze

nebo #001 0e035 ; servo v poruse (mechanicky problém)
nebo #001 00105  ; servo v chodu né€kde mezi krajnimi polohami

POPIS KOMUNIKACE .,MODBUS RTU* (V8.05 A NOVEJSI)

Linka RS-485 (2-drat), parametry 9600/8/N/2
Nastaveni DIP spinaci:

DIP8.1 = volba komunika¢niho protokolu (modbus = ON, ascii = OFF)
DIP8.2 az DIP8.8 = adresa serva (adresa je 7-bit, rozsah hex.01-7F)

Priklady nastaveni adresy:

adresa 1: DIP8 = 1000 0001
adresa 2: DIP8 = 1000 0010
adresa 3: DIP8 = 1000 0011

;dresa 31: DIP8 =1001 1111
atd.. (1 =ON, 0 = OFF)

Na desce elektroniky serva se nachézeji 3 trimry. Dva krajni jsou nastaveni krajnich poloh serva (leva a prava).
Prostfedni trimr je rezerva. Poloha hiidele je snimand potenciometrem. Servo porovnava udaj z potenciometru s
udajem z koncovych trimrt a podle vysledku se rozhoduje kterym smérem jet. Kromé dvou krajnich poloh je
mozné nastavit dalSich 60 mezipoloh. To je uzitecné napt. u regulovatelného hraditka pod zasobnikem anebo u
kruhového rozdélovace.

Servo se nastavuje povelem 06h (zapi$ analogovou hodnotu), viz popis dale.
Status serva je k dispozici na adrese 0x7530 (30000d)

Aktudlni poloha je k dispozici na adrese 0x7531 (30001d), rozsah 0x01-0x3E
Proud motorem je k dispozici na adrese 0x7532 (30002d), jednotka 0.1A

Hodnoty se ¢tou povelem 03h (éti analogovou hodnotu), je mozno ¢ist jednotlivé anebo najednou. Proud motorem
slouZi pro servisni ucely, v normalnim provozu staci ¢ist jen status a polohu.
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Priklady

www. termoreg.cz, mail(@termoreg.cz, obchod@termoreg.cz

1/ povel ¢teni stavu: 01 03 7530 00 01 9E 09 (servo #1 precti status)

odpoved’:

01: adresa serva dle DIP prepinace

03: povel “Cti analogovou hodnotu”

7530: adresa registru status (=30000 dekadicky)
0001: pozadujeme jednu hodnotu

9E09: modbus CRC (kontrolni soucet)

0103 02 00 80 B9 E4

01: servo zopakuje vlastni adresu

03: servo zopakuje povel “cti analogovou hodnotu”

02: servo informuje Ze nasleduji 2 datové byte

0080: status métidla (0x0080 = 128 = 1000 0000, viz popis dale)
B9E4: modbus CRC (kontrolni soucet)

STATUS muiZze nabyvat hodnot od 0x0000 do 0xO0FF a po pfevedeni na binarni ¢islo piedstavuje:

bit 7 - servo je v klidu /zadna ¢innost/

bit 6 - rezerva

bit 5 — deblok (mistni ru¢ni ovladani, nereaguje na povely z linky)

Bit 4,3,2 - rezerva

Bit 1 — chyba (napf. servo se zastavilo kviili nadproudu motorem)

(opa¢nym povelem se signalizace chyby zrusi a v pfipad¢€, Ze problém stale trva, znovu se nastavi
chybovy stav, funguje jak v automatickém tak manualnim rezimu)

Bit 0 - rezerva

Takze hodnota 0x80 (128d) z ptikladu tedy znamena servo v klidu

2/ ¢teni stavu: 01 03 75 30 00 02 DE 08 (servo #1 ¢ti status a polohu)

odpoveéd:

01: adresa serva dle DIP prepinace

03: povel “Cti analogovou hodnotu”

7530: adresa registru status (=30000d)

0002: pozadujeme dv¢ hodnoty (z registri 0x7530 a 0x7531)
DEO0S8: modbus CRC (kontrolni soucet)

010304 008000027A 1A

01: servo zopakuje vlastni adresu

03: servo zopakuje povel “Cti analogovou hodnotu”

04: servo informuje, Ze nasleduji 4 datové byte

0080: status métidla (0x0080 = 128 = 1000 0001)
bit7 je log.1 ,takZe servo je v klidu

0002: poloha 02

7A1A: modbus CRC (kontrolni soucet)
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3/ povel k nastaveni polohy: 01 06 00 01 00 01 19 CA (servo #1 do polohy 01)

01: adresa serva dle DIP prepinace

06: povel “zapis hodnotu do registru”

0001: adresa registru pro povel (je vzdy rovna 0x0001)

0001: hodnota k zapsani do registru 0x0001 (poloha, rozsah 01-3E)
19CA: modbus CRC (kontrolni soucet)

odpoveéd’: 01 06 00 01 00 01 19 CA (echo, servo zopakuje povel)
Tj. nastaveni serva do polohy 01 se provede zapsanim hodnoty 0x0001 do registru 0x0001. Servo povel zopakuje a
nastavi se do zadané polohy.

Poloha 0x01 je prava krajni (napft. hraditko zavieno), poloha 0x3E je leva krajni (napt. hraditko otevieno),
mezipolohy jsou 02 az 3D (0x02-0x3D)

Chybové stavy

a/ povel obsahuje jinou adresu anebo vadny CRC : servo nereaguje

b/ povel je jiny nez 03 nebo 06 — chyba 1
reakce : servo vrati pfijaty povel s nastavenym bitem 7 a kodem chyby

ptiklad povel 01 04 7531 00 01 7A 09 (04 neni povel, 7A09=CRC)
odpoveéd 01 84 01 82 CO

01: servo opakuje vlastni adresu

84: servo opakuje povel zvétseny o 0x80 (80h)
01: kéd chyby

82C0: modbus CRC (kontrolni soucet)

¢/ povel se vztahuje k nepovolené adrese registru — chyba 2
reakce : servo vrati pfijaty povel s nastavenym bitem 7 a kodem chyby

ptiklad povel 01 03 76 30 00 01 9E 4D (7630 nepovolena adresa, 9E4D=CRC)
odpovéd 01 83 02 CO F1

01: servo opakuje vlastni adresu

83: servo opakuje povel zvétseny o 0x80 (80h)
02: kod chyby

COF1: modbus CRC (kontrolni soucet)

d/ povel k nastaveni polohy je mimo dovoleny rozsah - chyba 3
reakce : servo vrati pfijaty povel s nastavenym bitem 7 a koédem chyby

ptiklad povel 01 06 00 01 00 40 D9 FA (40 je mimo rozsah 01-3E, DOFA=CRC)
odpovéd 01 86 03 02 61

01: servo opakuje vlastni adresu

86: servo opakuje povel zvétseny o 0x80 (80h)
03: kod chyby

0261: modbus CRC (kontrolni soucet)

Kontrolni soucet modbus CRC si Modbus master dopliiuje sam, zde je uveden pro Gplnost.
Pro pokusy s PC je vhodny napft. terminal Realterm.
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