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TERMOREG

firma pro automatizaci

UNIVERZALNI SERVOPOHON

SERV01

VYUZITI

Servopohon je urcen ke kontinualnimu ovladani klapek, kruhovych rozdélovaci,
uzavért, vypusti, technologickych vyhybek a podobnych zatizeni, kde je tieba piesné
spojité obousmérné ovladani.
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PROVEDENI

Servopohon se vyrabi v provedeni dle poctu otacek vystupni hiidele. To¢ivy moment, zastavbové
1 pfipojovaci rozmeéry jsou u obou variant stejné.
Oznaceni: SERV01/01 — 1 vystupni otacka, SERV01/10 — 10 vystupnich otacek

Vystupni hiidel servopohonu o priiméru 20 ma zhotovenou drazku pro pero. Zajisténi tocivého
momentu je mozn¢ vyhradné prostfednictvim Ctvefice zavitovych ndvarkti M8 u htidele.

Skiin a viko servopohonu jsou vyrobeny z nerezové oceli.

TECHNICKE PARAMETRY

Napijeni

Ptikon:

Kryti:

Kroutici moment:

Pocet otacek vyst. hiidele:

Rychlost otaceni vyst. hiidele:

Rizeni:
Rizeni (na objednavku):
Vystup:
Vystup (na objednavku):

Teplota okoli:
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obr. rozméry servopohonu
230V 50Hz
max. 60W
IP 54
34 Nm
1 nebo 10
I ot=10 sec

RS485 nebo manualné prepinatem (dvoustavove)
2 ¢i 3 polohové, napétovymi signaly 230V
RS485

reléovy nezavisly beznapétovy kontakt

(max. zatizeni 250V AC/1A)

-20°C az + 55 °C
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INSTALACE PRISTROJE

MECHANICKE PRIPOJENI:

Z vyroby je htidel servopohonu natocena ve sttedové poloze, proto je vhodné pred
spojenim hiideli natocit do sttedové polohy 1 ovladané zatizeni.

Servopohon instalujeme tak, aby kabelové vyvodky sméfovaly smérem dolti, pfipadné do
boku.

Je-li servopohon vystaven primému slunci a desti, je vZdy nutné jej osadit
ochrannou kryci striSkou.
Ochranna stfiSka ma primy vliv na spolehlivost a Zivotnost pristroje.

Servopohon si elektronicky kontroluje momentové zatizeni. Pokud dojde k jeho
piekroceni, je nutné odstranit pfiinu a po restartovani uvést servopohon opét do Cinnosti.

Doporucena instalace servopohonu je prostiednictvim momentovych pak, propojenych
zavitovou ty¢i. Tento zpisob umoziuje jednoduché a zaroven pruzné ulozeni servopohonu
vici ovladanému zatizeni a eliminuje tak vzniklé osové nepiesnosti.
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obr. ptiklady instalace na hraditko a klapku

Pozn.: momentové paky miZzeme dodat dle ptani zakaznika.

Je zakazano pisobit udery kladiva na vystupni hiidel, zejména v axialni ose.
Je zakaziano manipulovat se ¢tyimi Srouby, které jsou na ¢elni strané pod vystupni
hrideli. V pripadé téchto zasahii nebude uznana reklamace pristroje!
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ELEKTRICKE PRIPOJENI:

Deska tidici elektroniky je ulozena ve vykyvném drzéku pod vikem servopohonu.

Pti otevirani vika je nutné nejprve odklopit pomoci Sroubovaku obé€ dvé jistici pruziny a
pak teprve nadzvednout viko. Pii odklopeni pouze jedné pruziny a vyvraceni vika miize
dojit k poSkozeni tésnéni!

Zavirat obracenym postupem, tzn. nejprve nasadit viko, ptidrzet jej a ptiklopit pruziny.
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Pro zaslepeni vyvodek lze pouzit ptilozené zéslepky z pryze EPDM, odolavajici UV
zateni a povétrnostnim vliviim. Zaslepky ve vyvodkéch je nutno dotahnout.

NASTAVENi POLOH:

Z vyroby je servo nastaveno na stfed, poloha odpovida nastaveni trimru ,,S“. Polohy ,,L*“ a ,,P* jsou
nastaveny na 3/5 rozsahu, poloha ,,.L“ je tedy nastavena 1/5 od maximdlni levé polohy a poloha ,,P* je
nastavena 1/5 od maximalni pravé polohy.

Natoceni do polohy provedeme pomoci ptepinace a klicku, které jsou umistény z vné&jsi strany
servopohonu pod krytkou vedle kabelovych vyvodek.

Klicek AUT/MAN (automat/manual) ptepneme do polohy MAN.

Ptepinacem L/0/P (leva/0/pravad) ptejizdime do jednotlivych krajnich poloh ,,L* nebo ,,P*. Tuto polohu je
tieba fixovat pfislusnym trimrem.

Nastavujeme-li polohu ,,L.“, pak pfepneme piepina¢ do polohy ,,L.““. Jakmile je servo v pozici odpovidajici
poloze ,,L“(napf. zcela zavieno), pfepneme piepinac¢ do polohy ,,0%. Najeti musi byt pfesné (napfi. klapka
zcela uzaviena), pritom nesmi dochéazet k nadmérnému naméhani serva (pokud servo dotlaci, ale hiidel
stoji, je tfeba servo vypnout piepinac¢em do polohy ,,0%, aby nedoslo k poskozeni, ptipadné vratit zpét
kratkym prepnutim sméru otaceni). Trimrem pro nastaveni levé polohy otac¢ime tak dlouho, az se rozsviti
LED pro signalizaci levé polohy (sou€asné zhasne LED signalizujici ,,mimo polohu L*). Otacenim trimru
vpravo se poloha posouva doleva a ota¢enim vlevo se posouva doprava. Pokud se servo zastavi diive nez
potfebujeme, znamena to, Ze poloha ,,L* je nastavena vice vpravo (sviti LED ,,poloha L*). Trimrem pro
nastaveni polohy ,,L“ oto¢ime o jednu az dvé otacky (zhasne LED ,,poloha L* a rozsviti se LED ,,mimo
polohu L*). Kratce pfepneme piepinac do polohy ,,P*, servem popojedeme a cely postup nastaveni
opakujeme tak dlouho dokud neni poloha ,,L.* spravné nastavena.

Nastavujeme-li polohu ,,P*, pak ptfepneme piepinac do polohy ,,P*“. Jakmile je servo v pozici odpovidajici
poloze ,,P“(napft. zcela otevieno), pfepneme piepinac¢ do polohy ,,0%. Najeti musi byt presné (napfi. klapka
zcela oteviena), pritom nesmi dochazet k nadmérnému namahani serva (pokud servo dotlaci, ale hiidel
stoji, je tfeba servo vypnout piepinac¢em do polohy ,,0%, aby nedoslo k poskozeni, ptipadné vratit zpét
kratkym ptrepnutim sméru otaCeni). Trimrem pro nastaveni pravé polohy otac¢ime tak dlouho, az se
rozsviti LED pro signalizaci pravé polohy (soucasné zhasne LED signalizujici ,,mimo polohu P*).
Otacenim trimru vpravo se poloha posouva doleva a ota¢enim vlevo se posouva doprava. Pokud se servo
zastavi diive nez potfebujeme, znamena to, Ze poloha ,,P* je nastavena vice vlevo (sviti LED ,,poloha P*).
Trimrem pro nastaveni polohy ,,P* oto¢ime o jednu az dvé otac¢ky (zhasne LED ,,poloha P* a rozsviti se
LED ,,mimo polohu P*). Kratce pfepneme ptepinac¢ do polohy ,,L*, servem popojedeme a cely postup
nastaveni opakujeme tak dlouho dokud neni poloha ,,P*“ spravné nastavena.

Po nastaveni obou poloh provedeme kontrolu nastaveni, v ptipadé potieby provedeme korekci nastaveni a
novou kontrolu.
Signalizacni LED v polohach ,,L“,“S*,“P* mohou problikéavat.

Neni rozhodujici, kterd poloha se nastavi jako prvni, ale vzdy je tieba jako posledni nastavit polohu ,,S*.
Servem najedeme na pozadovanou pozici. Trimrem pro nastaveni stiedni polohy ota¢ime tak dlouho, az
se rozsviti LED pro signalizaci stfedni polohy. Ota¢enim trimru vlevo se poloha posouvé doleva a
otaenim vpravo se posouva doprava

I kdyz se poloha ,,S* nevyuziva, je tfeba ji nastavit tak, aby se v zaddném piipadé neshodovala s nékterou
z krajnich poloh (mtize dochdzet k nespravné interpretaci polohy).
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Jestlize je servo v nékteré z nastavenych poloh ,,L“,“S“nebo*P* je tato poloha signalizovana vystupnimi
LED a je sepnuto piislusné vystupni relé (je-li jimi DPS osazena).
Po nastaveni piepneme prepinac L/0/P do polohy 0 a piepina¢ AUT/MAN do polohy AUT.

Priklady polohy serva a jejich indikace LED, (LED s paprsky sviti)

vlevo mezi vlevo a stred stied mezi stred a vpravo vpravo

POROHRD TOMO0H FHOOROR ORI

Servopohon je ptedevs$im uréen pro fizeni s pouZzitim komunikacni linky RS485.

Lze ale vyuzit i dvoustavové beznapét’ové fizeni, pro které plati nasledujici:

- ptepina¢ v nulové poloze (uprostied) a soucasné kli¢ v poloze manual (MAN)

- pro dalkovani je nutno pouzit stinény kabel (napt. JYTY 3x1), ktery se zapoji do svorek
pro ovladani spolecné s ptivody piepinace ,,P/L*.

- maximalni délka ovladdaciho kabelu je 20 m. Pfi vétSich vzdalenostech je nutné pouZit
oddélovaci relé.

- ovladaci napéti na spole€ném vyvodu je 12V DC.
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Krytka pfepinace a kli¢e musi byt po nastaveni serva opét spravné namontovana:

- krytku nasadime tak, aby jeji pryzovy krouzek dosedal celou plochou na sténu skiiné
(pozor, aby nelezela na prevlecné matici pfepinace)

- pod nerezovou podlozku vlozime pryzovou a pfitdhneme tak, aby krytkou neslo
pohybovat

DVOU (TRi) POLOHOVE OVLADANI, RiZENO NAPETOVYMI SIGNALY 230V

Na objednavku doddvame servopohon bez komunika¢ni linky, ovladany napétovymi
signaly. Deska muize byt osazena dvémi nebo tfemi vystupnimi relé pro signalizaci
koncovych poloh.

Ruéni pfestaveni servopohonu je prostfednictvim dvou tladitek na desce (viz. obrazek).

72
77

Nastaveni pravé polohy Rucné vievo
Nastaveni stfedové polohy Ruéné vpravo
Nastaveni levé polohy

V piipadé€ jakychkoliv nejasnosti kontaktujte vyrobce.
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NASTAVENI ADRESY:

Adresa se nastavuje prepinacem DIP8 dle tabulky. Rozsah je 0-255 dekadicky

T 1234151678
12816432168 4| 2] 1
1=ON
0=OFF
Adresa dekadicky Adresa binarné (DIP)
1 00000001
2 00000010
3 00000071
4 00000100
10 00001010
128 10000000
170 10101010
255 TEEEEEE

POPIS KOMUNIKACE verze 7.03 a vyssi

komunikace je v ASCII kédu s parametry 9600/8/E/1 (tj. 9600bps, 8 datovych bitt, s paritou, 1 stop bit).
Ptikazy verze 7.02 jsou plné€ akceptované i ve verzi 7.03

1. Fizeni serva:

[AAA CCC>

[ - tvodni znak (ascii 5Bh)
A - adresa stovky

A - adresa desitky

A - adresa jednotky

- mezera (ascii 20h)
CCC - fidici ptikaz
> - terminator (ascii 3Eh)

2. Fidici prikazy CCC:

Krajni polohy se nastavi pomoci trimrii uvnitt serva. Do téchto poloh servo najede po obdrzeni poveli
P00 a LOO. Draha mezi témito polohami je interné rozdélena na 60 mezipoloh, do kterych servo najede po
obdrzeni povelu XCC, kde CC =F0 - 13 (P00-XF0-XF1-XF2-XF3-XE0-XE1-XE2-XE3-XDO ..... X10-
X11-X12-X13-L00). Povel XCC se pouzije napft. k nastaveni hraditka do mezipolohy (regulace prutoku
obili) anebo k ovladani kruhovych rozdélovacii s vice nez 3 polohami.

Pro ttipolohovy rozdé€lovac se pouziji povely PO0-S00-L00. Poloha do které servo najede po obdrzeni
povelu SO0 se nastavi tfetim, sttednim trimrem.
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cely povel

[AAA P00O>
[AAA XF0>
[AAA XF1>

[AAA X13>
[AAA L0O>

dalsi povely:

[AAA S00>

vyznam odpovéd’
prava krajni poloha #AAA BCDDD> ; AAA je adresa serva 000-255
nejbliz§i mezipoloha k P00 #AAA BCDDD>
dalsi mezipoloha #AAA BCDDD>
..atd....
mezipoloha vedle L0OO #AAA BCDDD>
leva krajni poloha #AAA BCDDD>
mezipoloha podle 3.trimru #AAA BCDDD> ; pouzije se u 3-cestne klapky
precti stav serva #AAA BCDDD> ; jen precte aktualni polohu a stav

[AAA ROO>
[AAA V00>

precti verzi firmware

3. odpovédi serva

#AAA Klap485 7 03 NOD> ; piklad

#AAA BCDDD>
# uvodni znak (23h)
AAA adresa
mezera (20h)
B 1 leva krajni poloha
p prava krajni poloha
s nastavena mezipoloha (podle povelu)
C e chybovy stav
(opa¢nym povelem se signalizace chyby zrusi a v pripad¢, ze problém stéle trva, znovu se nastavi
chybovy stav, funguje jak v automatickém tak manualnim rezimu)
1 servo je v klidu a v potadku
servo v pohybu
d servo prepnuté na mistni ovladani (deblok)
DDD relativni poloha (rozsah 000-255), orientacni udaj
> terminator (3Eh)

Ptiklady komunikace:

Povel:
Odpovedi:
nebo

nebo

nebo
nebo

Povel:
Odpoveédi:

nebo
nebo

[001 LOO>
#001 11098
#001 p1098
#001 00108
#001 0058
#001 pd108
[001 X40>
#001 s1050

#001 0e035
#001 00105

; nato¢ servo s adresou 001 do levé krajni polohy

; servo je v pozadované levé krajni poloze

; servo v pravé krajni poloze

; servo v chodu nékde mezi krajnimi polohami

; servo v poruse (mechanicky problém)

; servo v prave krajni poloze a prepnuté na mistni ru¢ni fizeni
; nato¢ motor do mezipolohy ¢.40

; servo je v pozadované mezipoloze

; servo v poruse (mechanicky problém)
; servo v chodu nékde mezi krajnimi polohami
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POPIS KOMUNIKACE verze 7.02:

Verze 7.02 se od aktualni verze (7.03) lisi tim, Ze povely nemaji konstantni pocet znak.

komunikace je v ASCII kodu, parametry 8/E/1 (tj. 8 datovych bitd, s paritou, 1 stop bit), rychlost 9600 bps

1. povel pro servo:
[AAA B>

: tvodni znak

: adresa stovky

: adresa desitky

: adresa jednotky
mezera (ascii 20h)

: povel pro volbu polohy

: terminator (ascii 3Eh)

> > >

vV

ptiklad: [001 L>
povely B s délkou 1 znak:

L : najed’ do levé krajni polohy
P : najed’ do pravé krajni polohy
S : najed’ do stfedni polohy

povely B s délkou 2 znaky:

X1 : najed’ do mezipolohy 1
X2 : najed’ do mezipolohy 2

... atd...
XF : najed’ do mezipolohy 15

povely B s délkou 3 znaky:

(L :krajni poloha L)

X13 : najed’ do mezipolohy 1+++
X12 : najed” do mezipolohy 1++
X11 : najed’ do mezipolohy 1+
(X1 : mezipoloha 1)

X23 : najed’ do mezipolohy 2-+++
X22 : najed’ do mezipolohy 2++
X21 : najed’ do mezipolohy 2+
(X2 : mezipoloha 2)

...atd...
XF3 : najed’ do mezipolohy F+++
XF2 : najed’ do mezipolohy F++
XF1 : najed’ do mezipolohy F+
(XF : mezipoloha F)
(P : krajni poloha P)

; servo s adresou 001 nastavit do levé krajni polohy
; pouZiti: Fizeni 2- a 3-cestnych klapek

; tyto polohy se nastavuji 3 trimry na fidici desce serva

; pouZiti: Fizeni mezipoloh u regulovatelnych vypusti (celkem 15x)
; tyto mezipolohy si servo vypocitava z nastavenych krajnich poloh L a P

; krajni polohy L a P se nastavi trimry na fidici desce serva (viz vyse)
; povely se pouziji napt. k nastaveni pootevieni vypusti (15 mpoloh)

; pouZiti: Fizeni rozdélovaci s vice nezZ 3 polohami

; tyto mezipolohy si servo vypocitava z nastavenych krajnich poloh L a P
; krajni polohy L a P se nastavi trimry na fidici desce serva (viz vyse)

Odpoveédi serva jsou stejné jako u aktualni verze 7.03
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